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Enlever le fil entre
les bornes 70 et 72
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Percer la pré-découpe
prévue pour l'aération.
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Programmer une télécommande
— - Accéder au menu radio
- Choisir le canal désiré (“adj start” ouverture totale ou "adj2ch” pour le 2eme canal par exemple ouverture piéton),
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_H_ puis appuyer sur OK
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Lécranaffihe Léaranaffche

Lécran affiche Appuyez sur les 2 touches du v

Touche cachée v haut en méme temps (touche

cacheée), jusqu'a ce que lécran
— affiche ..

Relachez v Touche désirée
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2 @ Faire un test d'ouverture / fermeture avec la téléecommande
4 2\
En option, pour aller plus loin appuyer 4 fois sur OK pour entrer dans les menus.
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NI e ST IEF “EFle m ™ m 1- Je veux désactiver les photocellules pendant Acceder au menu Logic, descendre jusqua lecran
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I S vWM -4 - N louverture SAFE 1, passer sur 5
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LN AR 55 Ho o
220-230V ~ 7N B 79 2 - Je veux activer la fermeture automatique Acceder au menu Logic. descendre jusqu'a lécran
= z z z z =z TCA, passer sur 1
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Alimentation Moteur AUX Entrées fins  Alimentation ~ Commandes Sécurités ) ) . L
de course accessoires 3 - Je veux régler le temps de fermeture auto. Accéder au menu Param, valider et descendre jusqu'a 'écran
TCA, entrer la valeur et valider
4- Je veux activer louverture piéton Accéder au menu Logic, descendre jusqu'a l'écran
AUX 3, passer sur 1 )
@ " implifie - real deb (puis reprendre la programmation de la 26 touche de
enu simplifié : réglages de base x1 516
p glag 7 oK @n@ _ +\I _ L votre telecommande) )
Moteur a mi-course et embraye : valider monter/descendre
- mettre sous tension
- 1x OK : langue apparait. x - (francais) + valider
- choix du «type» de moteur. x - (Kustos) + valider
- choix du nombre de moteurs (n. mot.). 2x - + valider
- choix de la direction (sens ouverture). Choix (int. ou ext.) + valider
- choix du preset. (ar : fermeture auto. ou sr : fermeture semi auto). Choix + valider
- lancer lautoset avec les vantaux a mi-course, ils se ferment
Si lopération n'est pas une fermeture, appuyer simultanément sur +-
Rebrancher les moteurs dans le bon sens (moteur 1 permuter 10&11; moteur 2 permuter
14815)

Lorsque lautoset est termine, lafficheur note OK.
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@ Fixation moteur
Utiliser des cables noirs normalises
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Q Reéglage de fins de course (moteur débrayé en bougeant le vantail a la main)
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Percer la pré-découpe prévue pour ['aération.
Afin d’éviter la présence d'insectes,
utiliser des presse-étoupes.
- /
Regler approximativerent les fins de course @ et les butées @selon ces schemas, position ( P i )
L ouvert/fermé. Affinage des réglages a prévoir en fin d'installation. ) U rogrammation (cf verso) )

% \, Pour les avertissements de sécurité, se référer au manuel complet d’instruction
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