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AVVERTENZE PER L'UTILIZZATORE (1)

Lingua originale

ATTENZIONE! Importantiistruzionidisicurezza.
Leggere e seguire attentamente le Avvertenze
e le Istruzioni che accompagnano il prodotto
poiché un uso improprio puo causare danni a
persone, animali o cose. Conservare leistruzioni
per consultazioni future e trasmetterle ad even-
tuali subentranti nell’uso dell’impianto.

Questo prodotto dovra essere destinato solo
all’uso per il quale é stato espressamente insta-
llato. Ogni altro uso é da considerarsi improprio
equindipericoloso.ll costruttorenon puo essere
considerato responsabile per eventuali danni
causati da usi impropri, erronei e irragionevoli.

SICUREZZA GENERALE

NelringraziarViperla preferenzaaccordataaquesto

prodotto, la Ditta & certa che da esso otterrete le

prestazioni necessarie al Vostro uso.

Questo prodotto risponde alle norme riconosciute

della tecnica e deIIFe; disposizioni relative alla si-

curezza se correttamente installato da personale
qualificato ed esperto (installatore professionale).

Lautomazione, se installata ed utilizzata corretta-

mente, soddisfa gli standard di sicurezza nell’uso.

Tuttavia & opportuno osservare alcune regole di

comportamento per evitare inconvenienti acci-

dentali:

- Tenere bambini/ persone e cose fuori dal raggio
d’azione dell'automazione, in particolare durante
il movimento.

-Non permettere a bambini di giocare o sostare nel
raggio di azione dell'automazione.

- Lapparecchio puo essere utilizzato da bambini di
eta non inferiore a 8 anni e da persone con ridot-
te capacita fisiche, sensoriali o mentali, o prive di
esperienza o della necessaria conoscenza, purché
sotto sorveglianza oppure dopo che'le stesse
abbiano ricevuto istruzioni relative all’'uso sicuro
dell'apparecchio e alla comprensione dei pericoli
ad essoinerenti.lbambininondevonogiocarecon
I'apparecchio. La pulizia e la manutenzione desti-
nata ad essere effettuata dall’utilizzatore non deve
essere effettuata da bambini senza sorveglianza.

-1 bambini devono essere sorvegliati per sincerarsi
che non giochino con l'apparecchio. Non permet-
tereaibambinidigiocare conicontrollifissi.Tenere
i telecomandi lontani dai bambini.

- Evitaredioperarein prossimitadelle cerniere o organi
meccanici In movimento.

-Non contrastare il movimento dell’anta e non ten-
tare di aprire manualmente la porta se non e stato
sbloccato I'attuatore con I'apposito sblocco.

-Non entrare nel raggio di azione della porta o can-
cello motorizzati durante il loro movimento.

-Non lasciare radiocomandi o altri dispositivi di
comando alla portata dei bambini onde evitare
azionamenti involontari.

-L'attivazione dello sblocco manuale potrebbe
causare movimenti incontrollati della porta se in
presenza di guasti meccanici o di condizioni di
squilibrio.

-In caso di apritapparelle: sorvegliare la tapparella
in movimento e tenere lontano le persone finché
non é completamente chiusa.Porre curaquandosi
azionalosbloccose presente, poiché unatapparella

aperta potrebbe cadere rapidamente in presenza
di usura o rotture.

- La rottura o l'usura di organi meccanici della porta
(parte guidata), quali ad esempio cavi, molle, sup-
porti, cardini,guide..potrebbe generare pericoli. Far
controllare periodicamentel'impianto da personale
qualificato ed esperto (installatore professionale)
secondo quanto indicato dall'installatore o dal
costruttore della porta.

-Per ogni operazione di pulizia esterna, togliere
I'alimentazione di rete.

- Tenere pulite le ottiche delle fotocellule ed i dispo-
sitividisegnalazione luminosa.Controllare cherami
ed arbusti non disturbino i dispositivi di sicurezza.

-Non utilizzare I'automatismo se necessita di
interventi di riparazione. In caso di guasto o di
malfunzionamento dell’automazione, togliere
I'alimentazione direte sull’automazione, astenersi
da qualsiasi tentativo di riparazione o intervento
diretto e rivoI?ersi solo afpersonale qualificato ed
esperto (installatore professionale) per la neces-
saria riparazione o manutenzione. Per consentire
I'accesso, attivare lo sblocco di emergenza (se

resente).

- Per qualsiasi intervento diretto sull’automazione o
sull'impianto non previsto dal presente manuale,
avvalersi di personale qualificato ed esperto (insta-
llatore professionale).

-Con frequenza /almeno ‘annuale far verifi-
care l'integrita/e il corretto funzionamento
dell’automazione da personale qualificato ed
esperto (installatore professionale), in particolare
di tutti i dispositivi di sicurezza.

-Gli interventi d’installazione, manutenzione e
riparazione devono essere documentati e la
relativa documentazione tenuta a disposizione
dell'utilizzatore.

- Il mancato rispetto di quanto sopra puo creare
situazioni di pericolo.

E: DEMOLIZIONE

Leliminazionedeimaterialivafattarispettan-

do le norme vigenti. Non gettate il vostro
mmm  apparecchioscartato, le pileole batterie usate
neirifiutidomestici. Avetelaresponsabilitadi
restituire tutti i vostri rifiuti da apparecchia-
ture elettriche o elettroniche lasciandoli in
un punto di raccolta dedicato al loro riciclo.

Tutto quello che non é espressamente I;I)revis-
to nel manuale d’uso, non & permesso. Il buon
funzionamento dell'operatore & garantito solo
se vengono rispettate le prescrizioni riportate
in questo manuale. La Ditta non risponde dei
danni causatidall'inosservanzadelleindicazioni
riportate in questo manuale.
Lasciandoinalterate le caratteristiche essenziali
del prodotto, la Ditta si riserva di apportare in
qualunque momento le modifiche che essaritie-
ne convenienti per miglioraretecnicamente, cos-
truttivamente e commercialmente il prodotto,
senza impegnarsi ad aggiornare la presente
pubblicazione.
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USER WARNINGS (GB) |

WARNING! Important safety instructions. Ca-
refully read and comply with the Warnings and
Instructionsthat comewith the productasimpro-
per use can cause injury to people and animals
and damage to property. Keep the instructions
for future reference and hand them on to any
new users.

This product is meant to be used only for the
purpose for which it was explicitly installed.
Any other use constitutes improper use and,
consequently, is hazardous. The manufacturer
cannot be held liable for any damage as a result
of improper, incorrect or unreasonable use.

GENERAL SAFETY

Thank you for choosing this product. The Firm is

confident that its performance will meet your ope-

rating needs.

This product meets recognized technical standards

and complies with safety provisions when installed

correctly by qualified, expert personnel (professional
installer).

Ifinstalled and used correctly, the automated system

will meet operating safety standards. Nonetheless,

itis advisable to observe certain rules of behaviour
so that accidental problems can be avoided:

- Keep adults, children and property out of range of
theautomated system, especially whileitis moving.

-Donotallow children to play or stand withinrange
of the automated system.

-The unit can be/used by children over 8 years old
and by people/with reduced physical, sensory or
mental capabilities or with no experience or neces-
sary knowledge on condition they are supervised
or trained about the safe use of the equipment
and understand the risks involved. Children must
not play with the unit. Cleaning and maintenance
must not be performed by unsupervised children.

- Children must be supervised to ensure they do not
pIaK with the device. Do not allow children to play
with the fixed controls. Keep remote controls out
of reach of children.

- Do not work near hinges or moving mechanical parts.

-Do not hinder the leaf’s movement and do not
attempt to open the door manually unless the ac-
'lc(uattc))r has been released with the relevant release

nob.

- Keer) out of range of the motorized door or gate
while they are moving.

- Keep remote controls or other control devices out
ofreach of childreninordertoavoid theautomated
system being operated inadvertently.

-The manual release’s activation could result in un-
controlleddoor movementsifthereare mechanical
faults or loss of balance.

-When using roller shutter openers: keep an eye
on the roller shutter while it is moving and keep
peopleaway untilithas closed completely. Exercise
care when activating the release, if such a device
is fitted, as an open shutter could drop quickly in
the event of wear or breakage.

- The breakage or wear of any mechanical parts of
the door (operated part), such as cables, springs,
supports, hinges,quides...,maygenerateahazard.
Have the system checked by qualified, expert per-
sonnel (professional installer) at regular intervals
accordinfgtotheinstructionsissued ytheinstaller
or manufacturer of the door.

-When cleaning the outside, always cut off mains

ower.

—Eeep the photocells’ optics and illuminating in-
dicator devices clean. Check that no branches or
shrubs interfere with the safety devices.

- Do not use the automated system if it is in need of
repair. In the event the automated system breaks
down or malfunctions, cut off mains power to the
system; do not attempt to repair or perform any
other work to rectify the fault yourself and instead
call in qualified, expert personnel (professional
installeg to perform the necessary repairs or main-
tenance. To allow access, activate the emergency
release (where fitted).

- Ifan&/ part of the automated system requires direct
work of any kind that is not contemplated herein,
employ the services of qualified, expert personnel
'(Aprofessional installer).

- Atleastonceayear, havetheautomatedsystem,and
especially all safety devices, checked by qualified,
expert personnel (professional installer) to make
sure that it is undamac?ed and working properly.

- A record must be made of any installation, main-
tenance and repair work and the relevant docu-
mentation kept and made available to the user on
request.

- Failure to comply with the above may result in
hazardous situations.

E: SCRAPPING

Materials must be disposed of in accordance

with the/regulations in force. Do not throw
mmm  away your discarded equipment or used bat-
teries with household waste.You are respon-
sible for taking all your waste electrical and
electronic equipment to a suitable recycling
centre.

Anythingthatis notexplicitly providedforinthe
user guide is not allowed. The operator’s proper
operation can only be guaranteed if the instruc-
tions given herein are complied with. The Firm
shall not be answerable for damage caused by
failure to comply with the instructions featured
herein.

While we will not alter the product’s essential
features, the Firmreserves the right, atanytime,
to make those changes deemed opportune to
improve the product from a technical, design or
commercial pointof view,and willnotberequired
to update this publication accordingly.

D811767_09

LEO B CBB DL2 3 230 L02-LEO B CBB DL2 3 120 FO2-LEO B CBB DL2 3 120 F02 PHOT USA16 - 3



| AVERTISSEMENTS POUR L'UTILISATEUR (F)

ATTENTION ! Instructions de sécurité importan-
tes.Veuillez lire et suivre attentivement tous les
avertissements et toutes les instructions fournis
avec le produit sachant qu’un usage incorrect
peut provoquer des préjudices aux personnes,
aux animaux ou aux biens. Veuillez conserver
lesinstructions pourd’ultérieures consultations
et pour les transmettre aux propriétaires futurs
éventuels.

Cet appareil ne peut étre destiné qu’a l'usage
pour lequel il a été expressément installé. Tout
autre usage sera considéré comme impropre et
donc dangereux. Le fabricant ne sera en aucun
cas considéré commeresponsabledes préjudices
dus a un usage impropre, erroné ou deraisonné.

SECURITE GENERALE

Nous vous remercions d’avoir choisi ce produit

qui, nous n‘en doutons pas, saura vous garantir les

performances attendues.

Ce produit, correctement installé par du personnel

qualifié etexpérimenté (monteur professionnel) est

conforme aux normes reconnues de la technique et
des prescriptions de sécurité.

Si I'automatisation est/montée et utilisée correcte-

ment, elle garantit la sécurité d'utilisation prescrite.

Il est cependant nécessaire de respecter certaines

regles de comportement pour éviter tout inconvé-

nient accidentel.

-Tenirlesenfants,les personnesetlesobjetsalécart
durayond’actiondel’automatisation, en particulier
Een ant son fonctionnement.

-Empécher les enfants de jouer ou de stationner
dans le rayon d'action de l"automatisation.

-Les enfantsde plus de 8 ans et les personnes ayant
des capacités physiques,sensorielles ou mentales
diminuées ou n‘ayant pas |'expérience et les con-
naissances nécessaires peuvent utiliser Fappareil
a condition d'étre sous la surveillance d'un adulte
ou d'avoir recu des instructions sur l'usage sir de
I'appareil et surses risques. Les enfants ne doivent
pas jouer avec I'appareil. Les enfants ne doivent
pas accomplir sans surveillance les opérations de
nettoyage et d’entretien destinées a étre faites par
I'utilisateur.

- Les enfants doivent étre surveillés afin de s'assurer
qu’ils ne jouent pas avec l'appareil. Interdire aux
enfants de jouer avec les controles fixes. Ranger les
télécommandes hors de portée des enfants.

- Eviterd'opérera proximité des charnieres oudesorganes
mécaniques en mouvement.

-Ne vous opposez pas au mouvement du vantail
et ne tentez pas d'ouvrir manuellement la porte si
I'actionneur n'a pas été déverrouillé avec le dispo-
sitif prévu a cet effet.

- Ne pas entrer dans le rayon d’action du portail/de
la porte motorisé/e pendant son mouvement.

-Rangerles radiocommandes ou les autres disposi-
tifs de commande hors de portée des enfants afin
d'éviter tout actionnement involontaire.

-L'activation du déverrouillage manuel risque de
provoquer des mouvements incontrolés de la
porte en présence de pannes mécaniques ou de
conditions de déséquilibre.

- Avec les ouvre-stores: surveiller le store en mou-
vement et veiller a ce que les personnes restent
a l'écart tant qu'il n'est pas complétement fermé.

Actionnerl'éventuel déverrouillage avec prudence
car si un store reste ouvert il peut tomber brutale-
ment s'il est usé ou cassé.

-Laruptureoul’'usuredesorganes mécaniquesdela
|oorte (partieguidée), telsquelescables,lesressorts,

es supports et les gonds peuvent générer des ris-

ques. Faire controler périodiquement l'installation
pardupersonnel qualifié etexpérimenté (monteur
professionnel), conformément aux indications du
monteur ou du fabricant de la porte.

- Mettre hors tension avant d’accomplir les opéra-
tions de nettoyage extérieur.

- Veiller a la propreté des lentilles des photocellules
et des lampes de signalisation. Veiller a ce que les
dispositifs de sécurité ne soient pas génés par des
branches ou des arbustes.

- Nepasutiliser'automatisationsielleabesoin d’étre
réparée.En casde panne oude mauvaisfonctionne-
mentde l'automatisation, mettre I'automatisation
hors tension, éviter toute tentative de réparation
oud’interventiondirecte ets'adresser uniquement
a du personnel qualifié et expérimenté (monteur
professionnel) pourlaréparation ou les opérations
d’entretien nécessaires. Pour permettre l'acces,
activer le déverrouillage d'urgence (s'il y en a un).

-Pour toutes les interventions directes sur
I'automatisation ou/sur l'installation non prévues
dans le présent manuel, s'adresser uniquement a
du Personnel qualifié et expérimenté (monteur

rotessionnel).

- Une fois par anau moins, faire vérifier le bon état
et le bon fonctionnement de I'automatisation par
du personnel qualifié et expérimenté (monteur
professionnel) et en particulier tous les dispositifs
de sécurité:

-Les interventions de montage, d'entretien et de
réparation doivent étre documentées et cette
documentation doit étre tenue a la disposition de
I'utilisateur.

-Le non respect des prescriptions ci-dessus peut
étre a l'origine de dangers.

Ei DEMOLITION

Eliminezles matériaux en respectant les nor-

mesenvigueur.Nejeteznilesvieuxappareils,
mmm i les piles, ni les batteries usées avec les
ordures domestiques. Vous devez confier
tous vos déchets d'appareils électriques ou
électroniques a un centre de collecte diffé-
renciée, préposé a leur recyclage.

Le bon fonctionnement de I'appareil n'est ga-
ranti que si les données indiquées sont Tout
ce qui n'‘est pas expressément prévu dans le
manuel de montage est interdit. Le bon fonc-
tionnement de I'appareil n'est garanti que si les
donnéesindiquéessontrespectées.Le Fabricant
ne répond pas des dommages provoqués par
I'inobservation des indications données dans
ce manuel.

En laissant inaltérées les caractéristiques es-
sentielles de I'appareil, I'entreprise seréserve le
droitd’apporteratoutmomentles modifications
qu'elle jugera opportunes pour améliorer le
produit du point de vue technique, commercial
et de sa construction, sans s'engager a mettre a
jour la présente publication.

D811767_09

4 - LEOBCBBDL2 3230 L02-LEO B CBB DL2 3 120 F02-LEO B CBB DL2 3 120 F02 PHOT USA16

D812916 00100_02



D812916 00100_02

HINWEISE FUR DEN BENUTZER (D) |

ACHTUNG! Wichtige Hinweise zur Sicherheit.
Bitte lesen und befolgen Sie aufmerksam die
Hinweise sowie die Bedienungsanleitung, die
das Produkt begleiten, denn eine falsche Ben-
utzung des Produkts kann zu Verletzungen von
Menschen und Tieren sowie zu Sachschaden
fiihren. Bitte bewahren Sie die Anweisungen fiir
diezukiinftige Konsultation sowiefiireventuelle
zukiinftige Benutzer der Anlage auf.

Dieses Produktist ausschlieBlich fiir den Einsatz
bestimmt, fiir den es ausdriicklich installiert
worden ist. Alle sonstigen Einsatzweisen gelten
alsZweckentfremdungund somitals gefahrlich.
Der Hersteller kann nichtfiireventuelle Schaden
haftbargemachtwerden, dieauf Zweckentfrem-
dung oder unsachgemife Verwendung zuriick-
zufiihren sind.

ALLGEMEINE SICHERHEIT

Wir danken Ihnen dafiir, dass Sie diesem Produkt

den Vorzugé;eg?eben haben, und sind sicher, dass

Sie mitihm diefir Ihre Anwendung erforderlichen

Leistungen erzielen werden.

DiesesProduktentsprichtdenanerkannten Normen

der Technik sowie den Sicherheitsbestimmungen,

falls es von qualifiziertem Fachpersonal (professio-
neller Installateur) ordnungsgemaf installiert wird.

Bei ordnungsgemadBer Installation und Benut-

zung erfullt die Automatisierung die geforderten

Sicherheitsstandards. Dennoch sollten einige Ver-

haltensregeln beachtet werden, um Zwischenfalle

zu vermeiden:

-Halten Sie Kinder, Personen und Sachen aus dem
Wirkungsbereich der Automatisierung fern, vor
allem wahrend der Bewegung.

-Verhindern Sie, dass sich Kindern im Aktionsradius
der Automatisierun% aufhalten oderdort spielen.

- Das GeratkannvonKindernim Altervon nichtunter
8 Jahren sowie von Personen miteingeschrankten
korperlichen, sensoriellenoder geistigenFahigkei-
ten, sowie Erfahrung oder erforderliche Kenntnis,
unter UberwachungoderEinweisungindiesichere
Benutzung des Geradts und Verstandnis der damit
in Zusammenhang stehenden Gefahren benutzt
werden.Kinder dirfen nicht mitdem gerat spielen.
Die Reinigung und die Wartung durch den Ben-
utzer darf nicht von Kindern ohne Uberwachung
vorgenommen werden.

-Kinder mussen uberwacht werden, um sicherzus-
tellen, dass sie nicht mit der Vorrichtung spielen.
Stellen Sie sicher, dass die Kinder nicht mit den
festen Bedienelementen spielen. Halten Sie die
Fernbedienungen von Kindern fern.

-Vermeiden Sie Arbeiten in der Nahe der Scharniere
oder der beweglichen Bauteile.

-Der Bewegung des Tirflligels nicht entgegen-
wirken und nicht versuchen, die Tur von Hand zu
offnen, wenn der Trieb nicht zuvor mit der ents-
ﬁrechenden Entriegelung entriegelt worden ist.

-Halten Sie sich wahrend der Bewegung aus dem
1,:Aktionsradius der Tur oder des moftorisierten Tors

ern.

-Halten Sie die Funkfernbedienung oder sonstige
Steuerungsvorrichtungen von Kindern fern, um
unbeabsichtigte Betatigungen der Automati-
sierung zu vermeiden.

- Die Aktivierung der manuellen Entsperrung kénnte
bei mechanischen Defekten oder Ungleichgewi-
chtssituationen zu unkontrollierten Bewegungen
der Tur fihren.

- Bei Rollladenautomatisierungen: Uberwachen Sie
den Rollladen wahrend der Bewegung und halten
Sie Personen fern, bis er vollstandig geschlossen
ist. Gehen Sie bei der Betatigung der eventuellen
Entsperrung mit Vorsicht vor, da der offene Rollla-
den bei Briichen oder Abnutzung herunterfallen
konnte.
-DasBrechenoderdie Abnutzungdermechanischen
Organe der Tir (gefUhrter Teil) wie zum Beispiel
Kabel, Federn, Aufhdngungen, Fiihrungen usw.
konnte zu Gefahren flihren. Lassen Sie die Anlage
in regelmaBigen Abstanden von qualifiziertem
Fachpersonal (professioneller Installateur) unter
Beachtungder AngabendesInstallateursoderdes
Herstellers der Tur Uberprifen.
- Unterbrechen Sie vor allen externen Reinigungs-
arbeiten die Stromversorgung.
-Halten Sie die Linsen der Fotozellen und die An-
zeigevorrichtungen sauber. Stellen Sie sicher, dass
die Sicherheitsvorrichtungen nicht durch Zweige
oder Straucher beeintrachtigt werden.
- Benutzen Siedie Automatisierung nicht, falls sie Re-
aratureingriffe erforderlich macht.Unterbrechen
ie bei Beschadigungen oder Funktionsstérungen
die Stromversorgung der Automatisierung, unter-
nehmen Sie keine Reparaturversuche oder direkte
Eingriffe und wenden Sie sich fur die erforderliche
Reparatur oder Wartung an qualifiziertes Fach-
g_ersqnal (professioneller Installateur). Aktivieren

ie fur den Zugang die Notfallentsperrung (falls
vorhanden).

-Wenden Siesichftralleim vorliegenden Handbuch
nicht vorgesehenen direkten Eingriffe an der Au-
tomatisierung oder der Anlagfe an qualifiziertes
Fachpersonal (professioneller Installateur).

-Lassen Sie die Unversehrtheit und den ordnungs-
gemadlenBetriebder Automatisierung sowieinsbe-
sondere der Sicherheitsvorrichtungén zumindest
einmal jahrlich von qualifiziertem Fachpersonal
g)rofessioneller Installateur) Gberprifen.

- Dielnstallations-,Wartungs- und Reparatureingriffe
mussen dokumentiert werden und die Dokumen-
tation muss dem Benutzer zurVerfligung gehalten
werden.

-Die Nichtbeachtung dieser Anweisung kann zu
Gefahrensituationen fihren.

VERSCHROTTUNG
E Die Entsorgung der Materialien muss unter

Beachtung dergeltenden Normen erfolgen.
mmm Bitte werfen Sie lhr Altgerat oder die leeren
Batterien nichtin den Haushaltsabfall. Sie sind
verantwortlich furdie ordnungsgemafe Ents-
orgung lhrerelektrischen oderelektronischen
Altgerate durch eine offizielle Sammelstelle.

Alles, was im Installationshandbuch nicht aus-
driicklich vorgesehen ist, ist untersagt. Der
ordnungsgemafle Betrieb des Triebs kann nur
arantiert werden, wenn alle angegebenen Da-
en eingehalten werden. Die Firma haftet nicht
fiir Schaden, die auf die Nichtbeachtung der
Hinweise im vorliegenden Handbuch zuriickzu-
fiihren sind.
Unter Beibehaltung der wesentlichen Eigens-
chaften des Produktes kann die Firma jederzeit
und ohne Verﬁﬂichtun zyr Aktualisierung des
vorliegenden Handbuches Anderungen zurtech-
nischen, konstruktiven oderhandelstechnischen
Verbesserung vornehmen.
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| ADVERTENCIAS PARA EL USUARIO (E)

iATENCION! Instrucciones de seguridad impor-
tantes. Leer y seguir con atencion las Adverten-
cias y las Instrucciones que acompanan el pro-
ducto, ya que el uso inapropiado puede causar
daios a personas, animales o cosas. Guardar las
instrucciones para futuras consultas y transmi-
tirlas a eventuales reemplazantes en el uso de
la instalacion.

Este productosedeberautilizarunicamente para
eluso para el cual ha sido expresamente instala-
do.Cualquierotrousoseconsiderarainadecuado
y por lo tanto peligroso El fabricante no se res-
ponsabiliza porposiblesdainos causados debido
a usos inapropiados, erréneos e irrazonables.

SEGURIDAD GENERAL

Le agradecemos por haber elegido este producto,

en la Empresa estamos seguros que obtendran las

Erestaciones necesarias para su uso.
ste producto responde a las normas reconocidas

de la técnica y de las disposiciones inherentes a la

seguridad siempre que haya sido correctamente
instaladofpor personal cualificado y experto (insta-
lador profesional).

La automatizacion, si se‘instala y utiliza de manera

correcta, cumple con los estandares de seguridad

para el uso. Sin embargo es conveniente respetar
algunas reglas de comportamiento para evitar in-
convenientes accidentales:

- Mantener a nifos; personas y cosas fuera del radio
de accion de la automatizacion, especialmente
durante su moyimiento.

- No permitir que los ninos jueguen o0 permanezcan
en el radio de accién de la automatizacion.

- El aparato puede ser usado por nifios a partir de
los 8anos deedady por personas con capacidades
fisicas, sensoriales o mentalesreducidas, o sin expe-
rienciaolos conocimientosnecesarios, siempre que
sea bajo vigilancia o después de que estas hayan
recibido instrucciones sobre el uso del aparato de
forma segura y de que hayan comprendido los
peligros inherentes al mismo. Los ninos no deben
Jugarconelaparato.Lalimpiezayelmantenimiento
destinadosaserrealizados porel usuarionodeben
ser llevados a cabo por los nifios sin vigilancia.

- Los ninos deben ser vigilados para cerciorarse que
no jueguen con el equipo. No permitir que los ni-
Aos jueguen con los controles fijos. Mantener los
mandos a distancia alejados de los nifos.

- Evitar operar cerca delas bisagras o de los 6rganos
mecanicos en movimiento.

-No obstaculizar el movimiento de la hoja y no
intentar abrir manualmente la puerta si no se ha
desbloqueado el accionador con el dispositivo de
desbloqueo especifico.

-Noingresaralradiodeacciéndelapuertaocancela
motorizadasdurante el movimientodelas mismas.

-Nodejarradiomandos u otros dispositivos de man-
doal alcance de nifos, para evitar accionamientos
involuntarios.

- Laactivaciondeldesbloqueo manual podriacausar
movimientosincontroladosdelapuertaencasode
averias mecdanicas o condiciones de desequilibrio.

-En caso de automatizaciones para persianas
enrollables: vigilar la persiana en movimiento y
mantener alejadas a las personas hasta que esté
completamente cerrada.Tener precaucién cuando
se acciona el desbloqueo, si estuviera presente,

puesto que una persiana enrollable abierta podria
caer rapidamente en caso de desgaste o roturas.

-La rotura o el desgaste de érganos mecanicos de
la puerta (parte guiada), como por ejemplo ca-
bles, muelles, soportes, goznes, guias, etc. podria
cr:;enerar peligros. Hacer controlar periddicamente

a instalacion por personal cualificado y experto
(instalador profesional), segun lo indicado por el
instalador o por el fabricante de la puerta.

- Para cualquier operacion de limpieza exterior, inte-
rrumpir la alimentacion de red.

- Mantenerlimpias las dpticas delasfotocélulasylos
dispositivos de sefalizacion luminosa. Controlar
que ramas y arbustos no obstaculicen los disposi-
tivos de seguridad.

- No utilizarlaautomatizacion sinecesitaintervencio-
nesdereparacion.Encasodeaveriaodedefectode
funcionamiento de la automatizacion, interrumpir
la alimentacion de red en la automatizacion, abs-
tenerse de cualquier intento de reparacién o inter-
venciondirectayrecurrirséloapersonal cualificado
y experto (instalador profesional) para la necesaria
reparaciénymantenimiento.Parapermitirelacceso,
activar el desbloqueo de emergencia (si estuviera
Bresente).

-Para cualquier intervencién directa en la auto-
matizacion o en la instalacion no prevista por el
presente manual, recurrir a personal cualificado y
experto (instalador profesional).

- Almenos una vezal afo hacer controlar la integri-
dadyelcorrectofuncionamiento delaautomatiza-
cion por personal cualificado y experto (instalador
profesional), en particular detodoslos dispositivos
de seguridad.

- Las intervenciones de instalacién, mantenimiento y
reparaciondeben serregistradasyladocumentacion
correspondiente se debemanteneradisposicion del
usuario.

-El incumplimiento de lo antes indicado puede
provocar situaciones de peligro.

DESGUACE
La eliminacion de los materiales se debe
realizar respetando las normas vigentes. No
mmm  desecharsuequipo descartado, las pilasolas
baterias usadas con los residuos domésticos.
Usted tiene la responsabilidad de desechar
todos sus residuos de equipos eléctricos o
electrénicos, entregandolos a un punto de
recogida dedicadoal reciclaje delos mismos.

Todo aquello que no expresamenteé)revisto en
el manual de uso, no esta permitido. El buen
funcionamientodeloperadoresgarantizadosélo
si se respetan las prescripciones indicadas en el
presentemanual.LaEmpresanoseresponsabili-
za ?or losdanos causados porelincumplimiento
delasindicacionesdadasenel presente manual.
Dejandoinalteradaslas caracteristicas esenciales
del producto, la Empresa se reserva el derecho
de realizar, en cualquier momento, modificacio-
nes que considere convenientes para mejorar
la técnica, la fabricacion y la comercializacion
del producto, sin comprometerse a actualizar la
presente publicacion.

D811767_09
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WAARSCHUWINGEN VOOR DE GEBRUIKER (NL) |

LET OP! Belangrijke veiligheidsinstructies. De
Waarschuwingen en de Instructies die met het
product meegeleverd worden zorgvuldig lezen
en volgen, aangezien verkeerd gebruik schade
aanpersonen, dieren of voorwerpenkanveroor-
zaken.Deinstructiesbewarenvoortoekomstige
raadplegingendoorgeven aan eventueleperso-
nendiehetgebruikvandeinstallatieovernemen.
Dit productis uitsluitend bestemd voor het ge-
bruikwaarvoorhetuitdrukkelijkgeinstalleerdis.
lederander gebruik dient als oneigenlijk en dus
gevaarlijk beschouwd te worden. De fabrikant
mag niet verantwoordelijk worden gehouden
voor eventuele schade veroorzaakt door onei-
genlijk, verkeerd of onredelijk gebruik.

ALGEMENE VEILIGHEID

Wij danken u ervoor/dat u de voorkeur hebt gege-

ven aan dit product. Wijals bedrijf zijn er zeker van

dat dit product de'voor uw gebruik’ noodzakelijke
restaties kan leveren.
it product voldoet aan de erkende normen van
de techniek en/van de bepalingen betreffende de

VeI|I?heId, indien correct geinstalleerd door ge-

kwalificeerd en ervaren personeel (professionele

installateur) . 3

Het automatiseringssysteem, indien juist geinsta-

lleerd en gebruikt, voldoet aan de véreiste veilig-

heidsgraad bij het gebruik. Het is niettemin nuttig
enkele gedragsreg?(els in‘acht te nemen'om onop-
zettelijke ongemakken te vermijden:

-Kindéren, personen en voorwerpen buiten de ac-
tieradiusvan hetautomatiseringssysteemhouden,
met name tijdens de beweging. ) ]

-Niet aan kinderen toestaan om in de actieradius
van het automatiseringssysteem te spelen of zich
daarbinnen te bevindén. )

-Hetapparaat mag gebruikt worden door kinderen
ouder dan 8 jaar en door personen met geringe
lichamelijke, geestelijke of sensorische capacitei-
ten of door personen met onvoldoende ervaring
met of kennis van het apparaat, mits ze worden
bijgestaan of ze de noodzakelijke informatie voor
een veilig gebruik van het apparaat en het begrip
van de aanverwante gevaren hebben ontvangen.
Laat kinderen niet met het apparaat spelen. Het
apparaatmag uitsluitend worden onderhoudenen
g_erelnlgd doorde gebruikeren nietdoorkinderen

ie niet worden bijgestaan.

-Dekinderen moeténin hetoogwordengehouden
zodanig dat ze zeker niet met het toestel gaan
spelen.Dekinderen njetlaten spelen met de vaste
controles. De afstandsbedieningen uit de buurt
van de kinderen houden.

-Vermijden om te werken in de buurt van de schar-
nieren of bewegende mechanische onderdelen.
-Niet proberen om de beweging van de vleugel te
blokkeren. Niet proberen om de poort met de hand
te openen als de actuator niet met de specifieke ont-

rendeling is ontgrendeld. .

- Niet de actieradius van de gemotoriseerde deur of
hek betreden tijdens de beweging daarvan.
- Afstandsbedieningen of andere”besturingsinri-
chtingen buiten béreik van kinderen bewaren om

ongewilde activeringen te vermijden. _

-Deactivering van de handmatige deblokkering
zou ongecontroleerde bewegingen van de deur
kunnenveroorzaken, alsditgebeurttijdens mecha-
nischestoringen of in onevenwichtige toestanden.

-Ingevalvanafstandsbedieningrolluiken:hetbewe-
gende rolluik controleren en de personen op een
afstand houden tot deze niet volledig gesloten is.

Opletten wanneer de deblokkering wordt geacti-

veerd,indienaanwezig,omdateen openrolluik snel

zou kunnen vallen in aanwezigheid van slijtage of
ebreken. . )

- Hetstukgaan of deslijtage van mechanische onder-
delenvandedeur(geleide deel), zoals bijvoorbeeld
kabels, veren, steunen klepscharnieren, geleiders,
kan gevaren veroorzaken. De installatie periodiek
laten controleren door gekwalificeerd en ervaren
Eersoneel (professionele installateur) volgens

etgeen aangegeven door de installateur of de
deurenfabrikant.

-Voor alle externe schoonmaakwerkzaamheden het
voedingsnet loskoppelen. _ o

-Deoptiekenvandefotocellen endesignaleringsin-
richtingen schoon houden. Controleren of takken
en struiken de veiligheidsinrichtingen niet storen.

-Het automatisme niet gebruiken, als daarop on-
derhoudswerkzaamheden nodig zijn. In geval van
storing of defect van hetautomatiseringssysteem,
het voedingsnet loskoppelen van het automati-
seringssysteem, geen pogingen ondernemen tot
reparatié of directe werkzaamheden enzich alleen
tot gekwalificeerd en ervaren personeel wenden
(professionele installateur) voor de noodzakelijke
reparatie of onderhoud. Om de toegang mogelijk
temaken, denood-deblokkering activeren (indien
aanwezig). )

-Voorwatvoor directe werkzaamheden dan ook op
het automatiseringssysteem of de installatie, die
niet door deze handleiding voorzien zijn, gebruik
maken van ?ekwallﬁceer en ervaren personeel
(professionele installateur).

- Minstenseenmaal perjaardegoedetoestandende
correcte werking van hetautomatiseringssysteem
laten controleren door gekwalificeerd en érvaren
personeel ﬁprofe.ss[one e installateur), met name
van alle veiligheidsinrichtingen. )

- De installatie-, onderhouds-"en reparatiewerkzaa-
mheden moeten gedocumenteerd worden en de
desbetreffende documentatie moet ter beschik-
king worden gehouden van de gebruiker.

-Het niet naleven van hetgeen hierboven beschre-
ven is, kan gevaarlijke situaties creéren.

Ef SLOOP

De materialen moetenverwijderd worden met
inachtnemin% van de geldende normen. Uw
mmm niet meer gebruikte apparaat, de lege batte-
rijen of accu’s niet bij het huisvuil weggooien.
bent er verantwoordelijk voor al uw afval
van elektrische of elektronische apparatuur
weg te brengen naar een inzamelpunt voor
de recycling ervan.

Al hetgeen niet uitdrukkelijk voorzienis in deze
gebruikershandleiding, is niet toegestaan. De
goede werking van de controller is alleen ge-

arandeerd, als de voorschriften aanwezig in

eze handleiding in acht worden genomen. Het
bedrijf is niet gehouden zich te verantwoorden
voor de schade veroorzaakt door hetnietin acht
nemen van de aanwijzingen vermeld in deze
hand.l.eldln?‘.
Terwijl de hoofdkenmerken van hetdp_r.odgct
on?ewumgd blijven, behoudt het Bedrijf zich
hetrecht voor om op ieder willekeurig moment
die wijzigingen aan te brengen die zij geschikt
acht om het product technisch, constructief en
commerciee Ig\;ezmn te verbeteren, zonder deze
publicatie te hoeven bijwerken.

D811767_09
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AVVERTENZE PER L'INSTALLATORE

ATTENZIONE! Importanti istruzioni di sicurezza. Leggere e seguire atten-
tamente tutte le avvertenze e le istruzioni che accompagnano il prodotto
poiché un’installazione errata puo causare danni a persone, animali o cose.
Leavvertenzeeleistruzionifornisconoimportantiindicazioniriguardantila
sicurezza, I'installazione, I'uso e la manutenzione. Conservare le istruzioni
per allegarle al fascicolo tecnico e per consultazioni future.

SICUREZZA GENERALE

Questo prodotto e stato progettato e costruito esclusivamente per l'utilizzo
indicato in questa documentazione. Usi diversi da quanto indicato potrebbero

essere causa di danni al prodotto e di pericolo.

-Glielementi costruttivi dellamacchina e l'installazione devono essere in accordo
con le seguenti Direttive Europee, ove applicabili: 2014/30/UE, 2014/35/UE,
2006/42/UE, 2011/305/UE, 2014/53/UE e loro modifiche successive. Per tutti i
Paesi extra UE, oltre alle norme nazionali vigenti, per un buon livello di sicurezza
€ opportuno rispettare anche le norme citate.

-La Ditta costruttrice di questo prodotto (di seguito “Ditta”) declina qualsiasi
responsabilita derivante da un uso improprio o diverso da quello per cui &
destinato e indicato nella presente documentazione nonché dall'inosservanza
della BuonaTecnica nella costruzione delle chiusure (porte, cancelli, ecc.) e dalle
deformazioni che potrebbero verificarsi durante I'uso.

-Linstallazione deve essere eseguita da personale qualificato (installatore profes-
sionale, secondo EN12635), nell'osservanza della Buona Tecnica e delle norme
vigenti.

-Prima di installare il prodotto apportare tutte le modifiche strutturali relative
alle realizzazione dei franchi di sicurezza a alla protezione o segregazione di
tutte le zone di schiacciamento, cesoiamento, convogliamento e di pericolo in
genere, secondo quanto previsto dalle norme EN 12604 ed 12453 o eventuali
norme localidi installazione. Verificare che la struttura esistente abbia i necessari
requisiti di robustezza e stabilita.

-Prima di iniziare I'installazione verificare I'integrita del prodotto.

-La Ditta non é responsabile della inosservanza della Buona Tecnica nella costru-
zione e manutenzione degli infissi da motorizzare, nonché delle deformazioni
che dovessero intervenire nell’utilizzo.

-Verificare che l'intervallo di temperatura dichiarato sia compatibile con il luogo
destinato all'installazione dell'automazione.

-Non installare questo prodotto in atmosfera esplosiva: la presenza di gas o fumi
inflammabili costituisce un grave pericolo per la sicurezza.

- Togliere I'alimentazione elettrica, prima di qualsiasi intervento sullimpianto.
Scollegare anche eventuali batterie tampone sé presenti.

-Primadicollegarel’alimentazione elettrica, accertarsicheidatiditarga corrispon-
dano ai quelli della rete di distribuzione elettrica e che a monte dellimpianto
elettrico visiano un interruttore differenziale e una protezione da sovracorrente
adeguati.Prevedere sullarete dialimentazione dell'automazione, uninterruttore
ounmagnetotermicoonnipolare che consentaladisconnessione completanelle
condizioni della categoria di sovratensione lll.

-Verificare che a monte della rete di alimentazione, vi sia un interruttore differen-
ziale con soglia non superiore a 0.03A’e a quanto previsto dalle norme vigenti.

-Verificare che I'impianto di terra sia realizzato correttamente: collegare a terra
tutte le parti metalliche della chiusura (porte, cancelli, ecc.) e tuttii componenti
dellimpianto provvisti di morsetto di terra.

-Linstallazione deve essere fatta utilizzando dispositivi di sicurezza e di comandi
conformi alla EN 12978 e EN12453.

-Leforze diimpatto possono essereridotte mediante'utilizzo di bordi deformabili.

-Nel casoin cuile forze diimpatto superinoi valori previsti dalle norme, applicare
dispositivi elettrosensibili o sensibili alla pressione.

-Applicaretuttiidispositivi disicurezza (fotocellule, coste sensibili, ecc.) necessari
a proteggere l'area da pericoli di impatto, schiacciamento, convogliamento,
cesoiamento. Tenere in considerazione le normative e le direttive in vigore,
i criteri della Buona Tecnica, I'utilizzo, I'ambiente di installazione, la logica di
funzionamento del sistema e le forze sviluppate dall’automazione.

-Applicare i segnali previsti dalle normative vigenti per individuare le zone
pericolose (i rischi residui). Ogni installazione deve essere identificata in modo
visibile secondo quanto prescritto dalla EN13241-1.

- Successivamente al completamento dellinstallazione, applicare una targa
identificativa della porta/cancello

-Questo prodotto non pud essere installato su ante che incorporano delle porte
(@ meno che il motore sia azionabile esclusivamente a porta chiusa).

-Se 'automazione é installata ad una altezza inferiore a 2,5 m o se & accessibile,
€ necessario garantire un adeguato grado di protezione delle parti elettriche e
meccaniche.

-Solo per automazioni per serrande
1) Le parti in movimento del motore devono essere installate ad una altezza
superiore a 2,5m al di sopra del pavimento o al di sopra di un altro livello che
possa consentirne I'accesso.

2) Il motoriduttore deve essere installato in uno spazio segregato e provvisto di
protezione in modo che sia accessibile solo con uso di utensili.

-Installare qualsiasi comando fisso in posizione tale da non causare pericoli e
lontano da parti mobili. In particolare i comandi a uomo presente devono essere
posizionatiin vista diretta della parte guidata, e, a meno che non siano a chiave,
devono essere installati a una altezza minima di 1,5 m e in modo tale da non
essere accessibili al pubblico.

-Applicare almeno un dispositivo di segnalazione luminosa (lampeggiante) in
posizione visibile, fissare inoltre alla struttura un cartello di Attenzione.

-Fissarein modo permanente unaetichettarelativa al funzionamentodello sblocco
manuale dell'automazione e apporla vicino all'organo di manovra.

-Assicurarsi che durante la manovra siano evitati o protetti i rischi meccanici ed
in particolare I'impatto, lo schiacciamento, il convogliamento, il cesoiamento tra
parte guidata e parti circostanti.

-Dopo aver eseguito l'installazione, assicurarsi che il settaggio dell’automazione
motore sia correttamente impostato e che i sistemi di protezione e di sblocco
funzionino correttamente.

-Usare esclusivamente parti originali per qualsiasi manutenzione o riparazione.
La Ditta declina ogni responsabilita ai fini della sicurezza e del buon funziona-
mento dell'automazione se vengono impiegati componenti di altri produttori.

-Non eseguire alcuna modifica ai componenti dell’automazione se non espres-
samente autorizzata dalla Ditta.

-Istruirel'utilizzatore dell'impianto per quanto riguarda glieventualirischiresidui,
i sistemi di comando applicati e I'esecuzione della manovra apertura manuale
in caso di emergenza: consegnare il manuale d'uso all'utilizzatore finale.
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-Smaltire i materialidiimballo (plastica, cartone, polistirolo, ecc.) secondo quanto
previsto dalle norme vigenti. Non lasciare buste dinylon e polistirolo alla portata
dei bambini.

COLLEGAMENTI

ATTENZIONE! Per il collegamento alla rete utilizzare: cavo multipolare di sezione

minima 5x1,5mm? o 4x1,5mm? per alimentazioni trifase oppure 3x1,5mm? per

alimentazioni monofase (a titolo di esempio, il cavo puo essere del tipo HO5RN-F
con sezione 4x1.5mm?). Per il collegamento degli ausiliari utilizzare conduttori

con sezione minima di 0,5 mm?.

-Utilizzare esclusivamente pulsanti con portata non inferiore a 10A-250V.

-1 conduttori devono essere vincolati da un fissaggio supplementare in prossi-
mita dei morsetti (per esempio mediante fascette) al fine di tenere nettamente
separate le parti in tensione dalle parti in bassissima tensione di sicurezza.

-l cavo di alimentazione, durante l'installazione, deve essere sguainato in modo da
permettereil collegamento del conduttorediterraall’appropriato morsettolasciando
peroiconduttoriattiviil pit corti possibile. [l conduttore di terra deve essere |'ultimo
a tendersi in caso di allentamento del dispositivo di fissaggio del cavo.

ATTENZIONE! i conduttori a bassissima tensione di sicurezza devono essere

fisicamente separati dai conduttori a bassa tensione.

L'accessibilita alle parti in tensione deve essere possibile esclusivamente per il

personale qualificato (installatore professionale)

VERIFICA DELLAUTOMAZIONE E MANUTENZIONE
Prima direndere definitivamente operatival'automazione, e durante gliinterventi

di manutenzione, controllare scrupolosamente quanto segue:

-Verificare che tutti i componenti siano fissati saldamente;

-Verificare l'operazione di avvio e fermata nel caso di comando manuale.

-Verificare la logica di funzionamento normale o personalizzata.

-Solo per cancelli scorrevoli: verificare il corretto ingranamento cremagliera -
pignone con un gioco di 2 mm lungo tutta la cremagliera; tenere la rotaia di
scorrimento sempre pulita e libera da detriti.

-Solo per cancelli e porte scorrevoli: verificare che il binario di scorrimento del
cancello sia lineare, orizzontale e le ruote siano idonee a sopportare il peso del
cancello.

-Solo per cancelli scorrevoli sospesi (Cantilever): verificare che non ci sia abbas-
samento o oscillazione durante la manovra.

-Solo per cancelli a battente: verificare che I'asse di rotazione delle ante sia
perfettamente verticale.

- Solo per barriere: prima di aprire la portina la molla deve essere scarica
(asta verticale).

-Controllareil corretto funzionamento di tuttiidispositivi disicurezza (fotocellule,
coste sensibili, ecc) e la corretta regolazione della sicurezza antischiacciamento
verificando che il valore della forza d'impatto misurato nei punti previsti dalla
norma EN 12445, sia inferiore a quanto indicato nella norma EN 12453.

-Leforze diimpatto possono essere ridotte mediante |'utilizzo di bordi deformabili.

-Verificare la funzionalita della manovra di emergenza ove presente.

-Verificarel'operazione diaperturae chiusura conidispositividicomando applicati.

-Verificare l'integrita delle connessioni elettriche e dei cablaggi, in particolare lo
stato delle guaine isolanti e dei pressa cavi.

-Durante la manutenzione eseguire la pulizia delle ottiche delle fotocellule.

-Peril periodo difuoriservizio dell'automazione, attivare lo sblocco diemergenza
(vedi paragrafo “MANOVRA DI EMERGENZA”") in modo da rendere folle la parte
guidata e permettere cosi I'apertura e la chiusura manuale del cancello.

-Se il cavo di alimentazione € danneggiato, esso deve essere sostituito dal co-
struttore o dal suo servizio di assistenza tecnica o comunque da una persona
con qualifica similare, in modo da prevenire ogni rischio.

-Se si si installano dispositivi di tipo “D” (come definiti dalla EN12453), collegati
in modalita non verificata, prescrivere una manutenzione obbligatoria con
frequenza almeno semestrale.

- La manutenzione come sopra descritta deve essere ripetuta con frequenza
almeno annuale o ad intervalli di tempo minori qualora le caratteristiche del
sito o dell'installazione lo richiedessero.

ATTENZIONE!
Ricordarsichelamotorizzazione e unafacilitazione dell’'usodel cancello/portaenon
risolve problemi a difetti e deficienze diinstallazione o dimancata manutenzione.

DEMOLIZIONE

L'eliminazione dei materiali va fatta rispettando le norme vigenti. Non

gettate il vostro apparecchio scartato, le pile o le batterie usate nei

rifiuti domestici. Avete la responsabilita di restituire tutti i vostri rifiuti

da apparecchiature elettriche o elettroniche lasciandoliin un punto di
B | coita dedicato al loro riciclo.

SMANTELLAMENTO

Nel casol'automazione venga smontata per essere poirimontatain altro sito bisogna:

-Togliere I'alimentazione e scollegare tutto I'impianto elettrico.

-Togliere I'attuatore dalla base di fissaggio.

-Smontare tutti i componenti dell'installazione.

-Nel caso alcuni componenti non possano essere rimossi o risultino danneggiati,
provvedere alla loro sostituzione.

LE DICHIARAZIONI DI CONFORMITA SONO CONSULTABILI NEL SITO WEB:
http://www.bft-automation.com/CE
LEISTRUZIONIDIMONTAGGIOED USO SONO CONSULTABILINELLA SEZIONE
DOWNLOAD.

Tutto quello che non é espressamente previsto nel manuale d’installa-
zione, non épermesso.llbuonfunzionamentodell'operatore égarantito
solosevengonorispettatiidatiriportati.Ladittanonrispondedeidanni
causatidall'inosservanzadelleindicazioniriportatein questomanuale.
Lasciando inalterate le caratteristiche essenziali del prodotto, la Ditta
si riserva di apportare in qualunque momento le modifiche che essa
ritiene convenienti per migliorare tecnicamente, costruttivamente
e commercialmente il prodotto, senza impegnarsi ad aggiornare la

presente pubblicazione.
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INSTALLER WARNINGS

WARNING! Important safety instructions. Carefully read and comply with
all the warnings and instructions that come with the product as incorrect
installation can causeinjury to people and animals and damage to property.
Thewarningsandinstructions giveimportantinformationregarding safety,
installation, use and maintenance. Keep hold of instructions so that you can
attach them to the technical file and keep them handy for future reference.

GENERAL SAFETY

This product has been designed and built solely for the purpose indicated herein.

Uses other than those indicated herein might cause damage to the product and

create a hazard.

-The units making up the machine anditsinstallation must meet the requirements
ofthefollowing European Directives, whereapplicable:2014/30/UE, 2014/35/UE,
2006/42/UE, 2011/305/UE, 2014/53/UE and later amendments. For all countries
outside the UE, it is advisable to comply with the standards mentioned, in addi-
tion to any national standards in force, to achieve a good level of safety.

-The Manufacturer of this product (hereinafter referred to as the“Firm”) disclaims
all responsibility resulting from improper use or any use other than that for
which the product has been designed, as indicated herein, as well as for failure
to apply Good Practice in the construction of entry systems (doors, gates, etc.)
and for deformation that could occur during use.

-Installation must be carried out by qualified personnel (professional installer,
according to EN 12635), in compliance with Good Practice and current code.

-Before installing the product, make all structural changes required to produce
safety gaps and to provide protection from or isolate all crushing, shearing and
dragging hazard areas and danger zones in general in accordance with the
provisions of standards EN 12604 and 12453 or any local installation standards.
Check that the existing structure meets the necessary strength and stability
requirements.

-Before commencing installation, check the product for damage.

-The Firm is not responsible for failure to apply Good Practice in the construction
and maintenance of the doors, gates, etc. to be motorized, or for deformation
that might occur during use.

-Make sure the stated temperature range is compatible with the site in which the
automated system is due to be installed.

-Donotinstall this productinan explosive atmosphere:the presence of flammable
fumes or gas constitutes a serious safety hazard.

-Disconnect the electricity supply before performing any work on the system.
Also disconnect buffer batteries, if any are connected.

-Before connecting the power supply, make sure the product’s ratings match the
mains ratings and that a suitable residual current circuit breaker and overcurrent
protection device have been installed upline from the electrical system. Have
the automated system’s mains power supply fitted with a switch or omnipolar
thermal-magnetic circuit breaker with a‘contact separation that provide full
disconnection under overvoltage category Il conditions.

-Make sure that upline from the mains power supply there is a residual current
circuit breaker that trips at no more than 0.03A as well as any other equipment
required by code.

-Make sure the earth system has beeninstalled correctly: earth all the metal parts
belonging to the entry system (doors, gates, etc.) and all parts of the system
featuring an earth terminal.

-Installation must be carried out using safety devices and controls that meet
standards EN 12978 and EN 12453.

-Impact forces can be reduced by using deformable edges.

-Inthe eventimpactforces exceed the values laid down by the relevant standards,
apply electro-sensitive or pressure-sensitive devices.

-Apply all safety devices (photocells, safety edges, etc.) required to keep the
area free of impact, crushing, dragging and shearing hazards. Bear in mind the
standards and directives in force, Good Practice criteria, intended use, the instal-
lation environment, the operating logic of the system and forces generated by
the automated system.

-Apply all signs required by current code to identify hazardous areas (residual
risks). Allinstallations must be visibly identified in compliance with the provisions
of standard EN 13241-1.

-Onceinstallation is complete, apply a nameplate featuring the door/gate’s data.

-This product cannotbeinstalled onleavesincorporating doors (unless the motor
can be activated only when the door is closed).

-If the automated system is installed at a height of less than 2.5 m oris accessible,
the electrical and mechanical parts must be suitably protected.

-For roller shutter automation only
1) The motor’s moving parts must be installed at a height greater than 2.5 m
above the floor or other surface from which they may be reached.
2)The gearmotor must be installed in a segregated and suitably protected space
so that it cannot be reached without the aid of tools.

-Install any fixed controls in a position where they will not cause a hazard, away
from moving parts. More specifically, hold-to-run controls must be positioned
within direct sight of the part being controlled and, unless they are key operated,
must be installed at a height of at least 1.5 m and in a place where they cannot
be reached by the public.

-Apply at least one warning light (flashing light) in a visible position, and also
attach a Warning sign to the structure.

-Attach a label near the operating device, in a permanent fashion, with informa-
tion on how to operate the automated system’s manual release.

-Make sure that, during operation, mechanical risks are avoided or relevant
protective measures taken and, more specifically, that nothing can be banged,
crushed, caught or cut between the part being operated and surrounding parts.

-Once installation is complete, make sure the motor automation settings are
correct and that the safety and release systems are working properly.

-Only use original spare parts for any maintenance or repair work. The Firm dis-
claims all responsibility for the correct operation and safety of the automated
system if parts from other manufacturers are used.

-Do not make any modifications to the automated system’s components unless
explicitly authorized by the Firm.

-Instruct the system’s user on what residual risks may be encountered, on the
control systems that have been applied and on how to open the system manu-
ally in an emergency. give the user guide to the end user.

-Dispose of packaging materials (plastic, cardboard, polystyrene, etc.) in accord-
ance with the provisions of the laws in force. Keep nylon bags and polystyrene
out of reach of children.

WIRING

WARNING! For connection to the mains power supply, use:a multicore cable with

across-sectional area of at least 5x1.5mm?or 4x1.5mm?when dealing with three-

phase power supplies or 3x1.5mm?for single-phase supplies (by way of example,
type HO5RN-F cable can be used with a cross-sectional area of 4x1.5mm?).To con-

nectauxiliary equipment, use wires with a cross-sectional area of at least 0.5 mm?.

- Only use pushbuttons with a capacity of 10A-250V or more.

- Wires must be secured with additional fastening nearthe terminals (forexample,
using cable clamps) in order to keep live parts well separated from safety extra
low voltage parts.

- During installation, the power cable must be stripped to allow the earth wire
to be connected to the relevant terminal, while leaving the live wires as short
as possible. The earth wire must be the last to be pulled taut in the event the
cable’s fastening device comes loose.

WARNING! safety extra low voltage wires must be kept physically separate from

low voltage wires.

Only'qualified personnel (professional installer) should be allowed to access

live parts.

CHECKING THE AUTOMATED SYSTEM AND MAINTENANCE

Before theautomated systemisfinally putinto operation,and during maintenance

work, perform the following checks meticulously:

-Make sure all components are fastened securely.

-Check starting and stopping operations in the case of manual control.

-Check the logic for normal or personalized operation.

-For sliding gates only: check that the rack and pinion mesh correctly with 2 mm
of play along the full length of the rack; keep the track the gate slides on clean
and free of debris at all times.

-For sliding gates and doors only: make sure the gate’s running track is straight
and horizontal and that the wheels are strong enough to take the weight of the
gate.

-For cantilever sliding gates only: make sure there is no dipping or swinging
during operation.

-For swing gates only: make sure the leaves’ axis of rotation is perfectly vertical.

-For barriers only: before opening the door, the spring must be decompressed
(vertical boom).

-Checkthat all safety devices (photocells, safety edges, etc.) are working properly
and that the anti-crush safety device is set correctly, making sure that the force
of impact measured at the points provided for by standard EN 12445 is lower
than the value laid down by standard EN 12453.

-Impact forces can be reduced by using deformable edges.

-Make sure that the emergency operation works, where this feature is provided.

-Check opening and closing operations with the control devices applied.

-Check that electrical connections and cabling are intact, making extra sure that
insulating sheaths and cable glands are undamaged.

-While performing maintenance, clean the photocells’ optics.

-When the automated system is out of service for any length of time, activate the
emergency release (see”"EMERGENCY OPERATION" section) so that the operated
part is made idle, thus allowing the gate to be opened and closed manually.

-If the power cord is damaged, it must be replaced by the manufacturer or their
technical assistance department or other such qualified person to avoid any risk .

-If“D” type devices are installed (as defined by EN12453), connect in unverified
mode, foresee mandatory maintenance at least every six months

-The maintenance described above must be repeated at least once yearly or at
shorter intervals where site or installation conditions make this necessary.

WARNING!

Remember that the drive is designed to make the gate/door easier to use and
will not solve problems as a result of defective or poorly performed installation
or lack of maintenance

SCRAPPING
Materials must be disposed of in accordance with the regulations in
force. Do not throw away your discarded equipment or used batteries
with household waste. You are responsible for taking all your waste
I clectrical and electronic equipment to a suitable recycling centre.
DISMANTLING
Iftheautomated systemis being dismantledin orderto bereassembled atanother
site, you are required to:
-Cut off the power and disconnect the whole electrical system.
-Remove the actuator from the base it is mounted on.
-Remove all the installation’s components.
-See to the replacement of any components that cannot be removed or happen
to be damaged.

DECLARATIONS OF CONFORMITY CAN BE FOUND AT http://www.bft-
automation.com/CE

INSTRUCTIONS FORUSE AND ASSEMBLY CAN BEFOUND INTHE DOWN-
LOAD SECTION.

Anything that is not explicitly provided for in the installation ma-
nual is not allowed. The operator’s proper operation can only be
guaranteed if the information given is complied with. The Firm shall
not be answerable for damage caused by failure to comply with the
instructions featured herein.

Whilewewillnotalterthe product’sessentialfeatures, theFirmreserves
the right, at any time, to make those changes deemed opportune to
improve the product from a technical, design or commercial point of
view, and will not be required to update this publication accordingly.
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| AVERTISSEMENTS POUR LE MONTEUR

ATTENTION ! Instructions de sécurité importantes. Veuillez lire et suivre
attentivement tous les avertissements et toutes les instructions fournis
avec le produit sachant qu’une installation incorrecte peut provoquer des

réjudices aux personnes, aux animaux ou aux biens. Les avertissements
‘ournissentdesindicationsimportantes concernantlasécurité, l'installation,
I'utilisation etl'entretien.Veuillezconserverlesinstructions pourlesjoindre
au dossier technique et pour d'ultérieures consultations.

SECURITE GENERALE

Ce produit a été concu et réalisé exclusivement pour l'usage indiqué dans cette

documentation. Tout usage autre que celui indiqué risque d'endommager le

produit et d'étre une source de danger.

-Les éléments qui composent I'appareil et le montage doivent étre conformes
aux Directives Européennes suivantes: 2014/30/UE, 2014/35/UE, 2006/42/UE,
2011/305/UE, 2014/53/UE et leurs modifications successives. Pour les pays
n‘appartenant pas a la UE, il est conseillé de respecter également les normes ci-
tées, outre les reglements nationaux en vigueur, afin de garantir un bon niveau
de sécurité.

-Le Fabricant de ce produit (par la suite « le Fabricant ») décline toute respon-
sabilité dérivant d'un usage incorrect ou différent de celui prévu et/indiqué
dans la présente documentation, de I'inobservation de la bonne technique de
construction des huisseries (portes, portails, etc.) et des déformations pouvant
apparaitre a l'usage.

-Le montage doit étre accompli par du personnel qualifié (monteur profession-
nel, conformément a EN12635), dans le respect de la bonne technique et des
normes en vigueur.

-Avant d'installer le produit apportez toutes les modifications structurelles
nécessaires pour réaliser les butées de sécurité et la protection ou ségréga-
tion de toutes les zones présentant un risque d'écrasement, de cisaillement,
d’entrainement ou autre, conformément aux normes EN 12604 et 12453 ou les
éventuelles normes locales sur l'installation. - Vérifiez si la structure existante
est suffisamment robuste et stable.

-Avant de commencer le montage, vérifier l'intégrité du produit.

-Le fabricant décline toute responsabilité en cas d'inobservation de la bonne
technique de construction et d'entretien des huisseries motorisées, ainsi que
de déformations survenant en cours d’utilisation.

-Vérifier si l'intervalle de température déclaré est compatible avec le lieu destiné
a l'installation de l'automatisation.

-Ne pas installer ce produit dans une atmosphére explosive: la présence de gaz
ou de fumées inflammables constitue un grave danger pour la sécurité.

-Mettre hors tensions l'installation avant d’accomplir une quelconque interven-
tion. Déconnecter également les batteries tampon éventuellement présentes.

-Avant de mettre hors tension, vérifier si les données de la plaque d'identifica-
tion correspondent a celles du secteur et s'il'y a en amont de I'installation élec-
trique un disjoncteur et une protection adéquats contre la surintensité. Pré-
voyez sur le réseau d’alimentation de I'automatisation un interrupteur ou un
magnétothermique omnipolaire permettant de procéder a une déconnexion
totale dans les conditions de la catégorie de surtension ll.

-Vérifier s'il y a en amont du réseau d'alimentation un disjoncteur dont le seuil
ne dépasse pas 0,03A et les prescriptions des ré?lements en vigueur.

-Vérifier si l'installation de mise a la terre est réalisée correctement. Connecter
toutes les parties métalliques de la‘fermeture (portes, portails, etc..) et tous les
composants de l'installation munis de borne de terre.

-Linstallation doit étre équipée de dispositifs de sécurité et de commandes
conformes aux normes EN 12978 et EN12453.

-Les forces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords déformables.

-Si les forces de choc dépassent les valeurs prévues par les normes, appliquer
des dispositifs électrosensibles ou sensibles a la pression.

-Appliquer tous les dispositifs de sécurité (photocellules, linteaux sensibles,
etc..) nécessaires pour protéger la zone contre les risques de choc, d'écrase-
ment, d'entrainement ou de cisaillement. Tenir compte des réglements et des
directives en vigueur, des criteres de bonne technique, de I'utilisation, de I'envi-
ronnement de l'installation, de la logique de fonctionnement du systéme et
des forces développées par I'automatisation.

-Appliquer les signaux prévus par les reglements en vigueur pour indiquer les
zones de danger (risques résiduels). Toutes les installations doivent étre identi-
fiées de facon visible conformément aux prescriptions de EN13241-1.

-Au terlme e l'installation, appliquez une plaque d'identification de la porte/du
portail.

-Ce produit ne peut pas étre installé sur des vantaux munis de portes (a moins
que le moteur ne puisse étre actionné qu'avec la prote fermée).

bSi I'automatisation est installée a une hauteur inférieure a 2,5 m ou si elle est
accessible, il est indispensable de garantir un degré de protection adapté aux
parties électriques et mécaniques.

-Uniquement pour les automatisations de rideaux
1) Les parties en mouvement du moteur doivent étre installées a plus de 2,5
metres de hauteur au-dessus du sol ou de toute autre niveau servant a y accéder.
2) Le motoréducteur doit étre installé dans un espace enfermé et muni de pro-
tection de facon a ce qu'il ne soit accessible qu'avec un outil.

-Installer toutes commandes fixes en hauteur de fagon a ce quelles ne repré-
sentent pas une source de danger et qu'elles soient éloignées des parties
mobiles. En particulier les commandes a homme présent doivent étre visibles
directement de la partie guidée et- a moins qu’il n'y ait une clé, se trouvera 1,5m
minimum de hauteur de facon a étre inaccessibles au public.

-Appliquer au moins un dispositif de signalement lumineux (clignotant) visible,
fixer également un panneau Attention sur la structure.

-Fixer, a proximité de l'organe de manceuvre et de facon permanente, une éti-
quette sur le fonctionnement du déverrouillage manuel de I'automatisation.

-S'assurer que soient évités pendant la manceuvre les risques mécaniques et, en
particulier, I'écrasement, I'entrainement et le cisaillement par la partie guidée
et les parties voisines.

-Une fois l'installation accomplie, s'assurer que le réglage du moteur est correct et
que les systémes de protection et de déverrouillage fonctionnement correctement.

-Utiliser exclusivement des pieces détachées originales pour les opérations
d'entretien ou les réparations. Le Fabricant décline toute responsabilité quant
a la sécurité et au bon fonctionnement de I'automatisation en cas d'utilisation
de composants d'autres Fabricants.

-Ne modifier d'aucune facon les composants de lI'automatisation sans l'autorisa-
tion expresse du Fabricant.

-Informer l'utilisateur de l'installation sur les risques résiduels éventuels, sur les
systemes de commande appliqués et sur la facon de procéder a l'ouverture
manuelle en cas d’'urgence: remettre le manuel d'utilisation a I'utilisateur final.

-Eliminer les matériaux d'emballage (plastique, carton, polystyréne, etc.) confor-
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mément aux normes en vigueur. Ne pas laisser les sachets en plastique et la
mousse de polystyrene a la portée des enfants.

CONNEXIONS

ATTENTION ! Pour le branchement sur le secteur, utiliser un cable multipolaire

ayant une section minimum de 5x1,5mm? ou de 4x1,5mm? pour alimentation tri-

phasée ou de 3x1,5mm? pour alimentation monophasée (par exemple, le cable
peut étre du type HO5RN-F avec une section de 4x1,5mm?). Pour le branchement
des auxiliaires, utiliser des conducteurs de 0,5 mm? de section minimum.

-Utiliser exclusivement des touches ayant une portée supérieure ou égale a
10A-250V.

-Immobiliser les conducteurs a l'aide d'une fixation supplémentaire a proximité
des bornes (par exemple, a I'aide d’un collier) afin de séparer nettement les
parties sous tension des parties sous trés faible tension de sécurité.

-Pendant l'installation, dénuder le cable d'alimentation afin de pouvoir bran-
cher le conducteur de terre sur la borne appropriée en laissant cependant les
conducteurs actifs aussi courts que possibles. Le conducteur de terre doit étre
le dernier a se tendre en cas de desserrement du dispositif de fixation du cable.

ATTENTION ! Les conducteurs a tres faible tension de sécurité doivent étre phy-

siquement séparés des conducteurs a basse tension.

Seul le personnel qualifié (monteur professionnel) doit pouvoir accéder aux par-

ties sous tension.

VERIFICATION DE LAUTOMATISATION ET ENTRETIEN

Vérifier scrupuleusement ce qui suit avant de rendre I'automatisation définitive-

ment opérationnelle et pendant les interventions d’entretien:

-Veérifier si tous les composants sont solidement fixés.

-Vérifier le fonctionnement du démarrage et de l'arrét en cas de commande
manuelle.

-Vérifier la logique de fonctionnement normale ou personnalisée.

-Uniquement sur les portails coulissants: vérifier si 'engrenage crémaillére - pi-
gnon est correct, avec un jeu de 2 mm le long de toute la crémaillére; le rail de
glissement doit étre toujours propre et dépourvu de débris.

-Uniquement sur les portails coulissants: vérifier si le rail du portail est droit et
horizontal et si les roues sont en mesure de supporter le poids du portail.

-Uniquement sur les portails coulissants suspendus en porte-a-faux: vérifier
I'absence d’abaissement ou d'oscillation pendant la manceuvre.

-Uniquement sur les portails a battant : vérifier si 'axe de rotation des vantaux
est parfaitement vertical.

-Uniquement pour les barriéres: avant d'ouvrir le portillon le ressort doit étre
déchargé (barre verticale).

-Controler le bon fonctionnement de tous les dispositifs de sécurité (photocel-
lules, linteaux sensibles etc..) etle bon réglage du dispositif de sécurité anti-écra-
sement, en vérifiant si la valeur de la force de choc mesurée aux endroits prévus
par la norme EN12445 est inférieure a celle indiquée par la norme EN12453.

-Les forces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords déformables.

-Vérifier le bon fonctionnement de la manceuvre d'urgence s'il y en a une.

-Vérifier le bon fonctionnement a lI'ouverture et a la fermeture avec les disposi-
tifs de commande appliqués.

-Vérifier I'intégrité des connexions électriques et des cablages, en particulier
|'état des gaines isolantes et des presse-cables.

-Pendant les opérations d'entretien, nettoyer les lentilles des photocellules.

-Pendant la période de mise hors service de l'automatisation, activer le déver-
rouillage d'urgence (cf. paragraphe MANCEUVRE D'URGENCE) de facon a libérer
la partie guidée et a pouvoir accomplir 'ouverture et la fermeture manuelles
due portail.

-Silecable d’alimentation estendommagé, il doit étreremplacé parle constructeur
ou par son service aprés-vente ou par une personne qualifiée, afin d'éviter tout
risque.

-Sioninstalle des dispositifs du type D (tels que définis parla EN12453), branchés
en mode non Vérifié, prescrire un entretien obligatoire au moins tous les sixmois.

-Lentretien décrit plus haut doit étre répété au moins une fois par an ou plus
fréquemment si les caractéristiques du site ou de l'installation le demandent.

ATTENTION !

Ne pas oublier que la motorisation facilite I'utilisation du portail/de la porte
mais qu'elle ne résout pas les probléemes imputables a des défauts ou a des
erreurs de montage ou encore a I'absence d'entretien.

DEMOLITION

Eliminez les matériaux en respectant les normes en vigueur. Ne jetez
niles vieux appareils, ni les piles, ni les batteries usées avec les ordures
domestiques. Vous devez confier tous vos déchets d'appareils électri-
ques ou électroniques a un centre de collecte différenciée, préposé a
-, recyclage.

DEMANTELEMENT

Si 'automatisation est démontée pour ensuite étre remontée sur un autre site, il faut:
- Couper I'alimentation et débrancher toute l'installation électrique.

- Retirer I'actionneur de la base de fixation.

- Démonter tous les composants de l'installation.

- Remplacer les composants ne pouvant pas étre retirés ou endommagés.

LES DECLARATIONS DE CONFORMITE PEUVENT ETRE CONSULTEES SUR LE
SITE INTERNET http://www.bft-automation.com/CE R

LES INSTRUCTIONS DE MONTAGE ET D’UTILISATION PEUVENT ETRE CON-
SULTEES DANS LA SECTION DOWNLOAD/TELEDECHARGEMENT.

Tout ce qui n’est pas expressément prévu dans le manuel de montage
est interdit. Le bon fonctionnement de I'appareil n’est garanti que si
lesdonnéesindiquées sontrespectées. Le Fabricant nerépond pasdes
dommages provoqués par l'inobservation des indications données
dans ce manuel.

En laissant inaltérées les caractéristiques essentielles de I'appareil,
I'entreprise se réserve le droit d’apporter a tout moment les modifi-
cations qu’elle jugera opportunes pour améliorer le produit du point
de vue technique, commercial et de sa construction, sans s’engager a
mettre a jour la présente publication.
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HINWEISE FUR DEN INSTALLATEUR

ACHTUNG! Wichtige Hinweise zur Sicherheit. Bitte lesen und befolgen Sie
aufmerksam die Hinweise sowie die Bedienungsanleitung, die das Produkt
begleiten, denn eine falsche Installation des Produkts kann zu Verletzungen
von Menschen und Tieren sowie zu Sachschéden fiihren. Sie liefern wichtige
Hinweise zur Sicherheit, zur Installation, zur Benutzung und zur Wartung.
Bewahren Sie die Anweisungen auf, um sie der technischen Dokumentation
hinzuzufiigen und sie spater konsultieren zu kénnen.

1) ALLGEMEINE SICHERHEIT

Dieses Produkt wurde ausschliellich fiir die in der vorliegenden Dokumentation

angegebene Verwendung konzipiertund gefertigt. Andere Verwendungen kénnen

zu Beschadigungen des Produkts sowie zu Gefahren fiihren.

-DieKonstruktionsmaterialien der Maschine und dieInstallation miissen woanwend-
bardenfolgenden EU-Richtlinien entsprechen:2014/30/UE, 2014/35/UE, 2006/42/
UE, 2011/305/UE, 2014/53/UE sowie den nachfolgenden Abdnderungen. In allen
Landernauflerhalb der UE sollten auBBer den geltenden nationalen Bestimmungen
auchdievorgenannten Normen zur Gewahrleistung der Sicherheit befolgt werden.

-Die Firma, die dieses Produkt herstellt (im Folgenden die ,Firma”) lehnt jegliche
Haftung fir Schaden ab, sind zuriickzufiihren sind auf eine unsachgemalle Be-
nutzung, die von der in der vorliegenden Dokumentation verschieden ist, auf die
Nichtbeachtung des Prinzips der sachgerechten Ausflihrung bei den Tiiren, Toren
usw. oder Verformungen, die wahrend der Benutzung auftreten kénnen.

-Dielnstallation mussvon Fachpersonal (professionellerInstallateurgemaB EN12635)
unter Beachtung der Regeln der guten Technik sowie der geltenden Normen
vorgenommen werden. B

-Nehmen Sie vor der Installation des Produkts allen strukturellen Anderungen.der
Sicherheitselemente sowie der Schutz. Und Abtrennvorrichtungen aller Bereiche
mit Quetschungs- und Abtrenngefahr sowie allgemeinen Gefahren gemaB den
Bestimmungen der Normen EN 12604 und 12453 oder der eventuellen lokalen
Installationsnormen vor. Stellen Sie sicher, dass die gesamte Struktur die Anfor-
derungen an Robustheit und Stabilitat erfullt..

-Vor der Installation muss die Unversehrtheit des Produkts tiberpriift werden.

-Die Firma haftet nicht fiir die Folgen der Nichtbeachtung der Regeln der guten Technik
beider Konstruktion und der Wartung der zu motorisierendenTir-und Fensterrahmen
sowie flir Verformungen, die sich wahrend der Benutzung ergeben.

-Stellen Sie bei der Installation sicher, dass das angegebene Temperaturinteryvall
mit dem Installationsort der Automatisierung kompatibel ist.

-Installieren Sie das Produkt nicht in einer explosionsgefahrdeten Umgebung. Das Vor-
handensein von entziindlichen Gasen stellt eine grol3e Gefahr fiir die Sicherheit dar.

-Unterbrechen Sie vor samtlichen Eingriffen an der Anlage die Stromversorgung.
Klemmen Sie falls vorhanden auch die eventuellen Pufferbatterien ab.

-Stellen Sie vor der Ausfuihrung des elektrischen/Anschlusses sicher, dass die Daten
auf dem Typenschild mit denen des Stromnetzes Ubereinstimmen und, dass der
elektrischen Anlage ein Differentialschalter sowie einangemessener Schutzgegen
Uberstrom vorgeschaltetsind.Setzen Sie in die Stromversorgung der Automatisie-
rung einen Schalter oder einen allpoligen thermomagnetischen Schalter ein, der
unter Uberspannungsbedingungen der Kategorie Ill die vollstandige Trennung
gestattet.

-Stellen Sie sicher, dass der Stromversorgung ein Differentialschalter mit einer
Eingriffsschwelle von nicht mehr als 0,03 A vorgeschaltet ist, der den geltenden
Normen entspricht.

-Stellen Sie sicher, dass die Anlage ordnungsgemal geerdet wird: SchlieBen Sie
alle Metallteile der SchlieBvorrichtung (Tiren, Tore usw.) und alle Komponenten
der Anlage an, die eine Erdungsklemme aufweisen.

-Die Installation muss unter Verwendung von Sicherheits- und Steuerungsvorrich-
tungenvorgenommen werden; dieder Norm EN 12978 und EN 12453 entsprechen.

-Die Aufprallkrdfte konnen durch die Verwendung von verformbaren Leisten
reduziert werden.

-Verwenden Sie elektrosensible oder druckempfindliche Vorrichtungen, falls die
Aufprallkréfte die von den'Normen vorgesehenen Werte liberschreiten.

-Wenden Sie alle Sicherheitsvorrichtungen (Fotozellen, Sensoren usw.) an, die zum
SchutzdesGefahrenbereichesgegen Aufprall, Quetschung, Erfassungund Abtrennung
von GliedmaBen erforderlich sind. Berlicksichtigen Sie die geltenden Normen und
Richtlinien, die Regeln dergutenTechnik, die Einsatzweise, die Installationsumgebung,
die Betriebsweise sowie die vom System entwickelten Krafte.

-Bringen Sie die von den geltenden Normenzur Ausweisung von Gefahrenbereichen
(die Restrisiken) die vorgesehenen Signale an. Alle Installationen mussen wie von
EN 13241-1 vorgeschrieben identifiziert werden.

-Bringen Sie nach Abschluss der Installation ein Typenschild an der Tir bzw. am Tor an.

-Dieses Produkt kann nicht an Toren installiert werden, in die Turen integriert sind
(es sei denn, der Motor wird ausschlieBlich bei geschlossener Tur aktiviert).

-Falls die Automatisierung auf einer Hohe von wenigerals 2,5 minstalliert wird oder
zuganglichist, musseinangemessener Schutzderelektrischen und mechanischen
Bauteile gewahrleistet werden.

-Nur fir Automatisierungen fur Schieber
1) Die beweglichen Teile des Motors miissen in einer Hohe von mehrals 2,5 m tiber
demBoden oder jederanderen Ebeneinstalliert werden, dieden Zugang gestatten
kann.

2) Der Getriebemotor in einem abgetrennten und geschiitzten Raum installiert
werden, der nur mithilfe von Werkzeug zugénglich ist.

-Installieren Sie alle feststehenden Bedienelemente so, dass sie keine Gefahren erzeu-
gen und fern von beweglichen Bauteilen. Insbesondere die Totmannvorrichtungen
mussen mit direkter Sicht auf den gefiihrten Teil positioniert werden und falls sie
keinen Schliissel aufweisen, muissen siein einerHohe von mindestens 1,5 minstalliert
werden, sodass sie fiir das Publikum zugénglich sind.

-Bringen Siezumindest eine optische Anzeigevorrichtung (Blinkleuchte) in gut sichtbarer
Position an und befestigen Sie auerdem ein Schild Achtung an der Struktur.

-Bringen Sie einen Aufkleber, der die Funktionsweise der manuellen Entsperrung
der Automatisierung angibt, in der Nahe des Mandverorgans an.

-Stellen Sie sicher, dass wahrend des Mandvers mechanische Risiken wie Quet-
schung, Abtrennung und Erfassung zwischen dem gefiihrten Bauteil und dem
feststehenden Bauteil vermieden werden.

-Stellen Sie nach der Installation sicher, dass der Motor de Automatisierung richtig
eingestellt worden ist und, dass die Schutzsysteme den Betrieb ordnungsgemaf3
blockieren.

-Verwenden Sie bei allen Wartungs- und Reparaturarbeiten ausschlieBlich Originaler-
satzteile. Die Firma haftet nicht flr die Sicherheit und den ordnungsgemafen Betrieb
der Automatik, falls Komponenten von anderen Herstellern verwendet werden.

-Nehmen Sie keine Anderungen an den Komponenten der Automatik vor, die von
der Firma nicht ausdriicklich genehmigt werden.

-Unterweisen Sie die Benutzer der Anlage hinsichtlich der angewendeten Steue-
rungssysteme sowie des manuellen Manovers zur Offnung im Notfall. Handigen

Sie das Handbuch dem Endanwender aus.
-Entsorgen Sie die Verpackungsmaterialien (Plastik, Karton, Styropor usw.) unter
Beachtung der geltenden Bestimmungen. Halten Sie Plastikttiten und Styropor
von Kindern fern.

ANSCHLUSSE
ACHTUNG! Verwenden Sie fiir den Anschluss an das Stromnetz: ein mehradriges
Kabel mit einem Mindestquerschnitt von 5 x 1,5 mm? oder 4 x 1,5 m” fiir die
Drehstromspeisung oder 3 x 1,5 m* fiir die einphasige Speisung (das Kabel kann
zum Beispiel dem Typ HO5RN-F mit Querschnitt von 4 x 1,5 mm? entsprechen).
Verwenden Sie fir den Anschluss der Zusatzanlage Leiter mit einem Mindest-
querschnitt von 0,5 mm?.
-Verwenden Sie ausschlieB3lich Tasten mit einer Schaltleistung von mindestens 10 A- 250V.
-Die Leiter mussen in der Nahe der Klemmen zusatzlich befestigt werden (zum
Beispiel mit Kabelbindern), um die spannungfiihrenden Bauteile von den Bau-
teilen mit niedriger Sicherheitsspannung zu trennen.
DasNetzkabel muss beiderInstallation soabisoliert werden, dass der Erdungsleiter
an die entsprechende Klemme angeschlossen werden kann. Dabei sollten die
beiden anderen Leiter so kurz wie méglich gelassen werden. Der Erdungsleiter
muss der letzte sein, der sich 10st, falls das Kabel Zug ausgesetzt wird.
ACHTUNG! Die Leiter mit sehr niedriger Sicherheitsspannung missen von den
Leitern mit niedriger Spannung getrennt verlegt werden.
Der Zugang zu den spannungsfithrenden Bauteilen darf ausschlief3lich fiir Fach-
personal (professioneller Installateur) méglich sein.

UBERPRUFUNG UND WARTUNG DER AUTOMATISIERUNG

Nehmen Sie vor der Inbetriebnahme der Automatisierung sowie wahrend der

Wartungseingriffe eine sorgfaltige Kontrolle der folgenden Punkte vor:

-Stellen Sie sicher, dass alle Komponenten sicher befestigt worden sind.

-Uberpriifen Sie das Starten und das Anhalten mit manueller Steuerung.

-Uberpriifen Sie die normale oder die individuell angepasste Funktionsweise.

-Nur fur Schiebetore: stellen Sie sicher, dass die Zahnstange und das Ritzel mit
einem Spiel von 2 mm auf der gesamten Ldnge der Zahnstange ineinander
greifen; halten Sie die Gleitschiene immer sauber und frei von Schmutz.

-Nurfiir Schiebetore und Schiebetiiren:Sicherstellen, dass die Gleitschiene desTors
gerdade und horizontal istund, dass die Rader dem Gewicht des Tors angemessen
sind.

-Nur fur hangende Schiebetore (Cantilever): Sicherstellen, dass wédhrend des
Manovers keine Absenkung und keine Oszillationen vorhanden sind.

-NurfiirangeschlageneTore:Sicherstellen, dass die Rotationsachse desTorflligels
vollkommen vertikal ist. .

~Nur fiir Schranken: Vor dem Offnen der Tiir muss die Feder entspannt sein (ver-
tikale Schranke).

-Uberprifen Sie den ordnungsgeméfen Betrieb aller Sicherheitsvorrichtungen
(Fotozellen, Tastleisten usw.) sowie die richtige Einstellung der Quetschschutzvor-
richtung; Giberprifen Sie dazu, ob derWert der Aufprallkraft, der von der Norm EN
12445 vorgeschrieben wird, unterhalb der Angaben in der Norm EN 12453 liegt.

-Die Aufprallkréfte konnen durch die Verwendung von verformbaren Leisten
reduziert werden.

-Uberprifen Sie die Funktionsweise des Notfallmanovers, falls vorgesehen.

-Uberprifen Sie die Offnung und die SchlieBung mit angeschlossenen Steuer-
vorrichtungen.

-Uberprifen Sie die elektrischen Anschlisse und die Verkabelung sowie insbe-
sondere den Zustand der Isolierungen und der Kabeldurchfiihrungen.

-Nehmen Sie wahrend der Wartung eine Reinigung der Linsen der Fotozellen vor.

-Aktivieren Sie wahrend der Nichtbenutzung der Automatisierung der Notfal-
lentsperrung (siehe Abschnitt “NOTFALLMANOVER"), um den gefuhrten Teil in
Leerlauf zu setzen und so das Offnen und SchlieBen von Hand zu ermoglichen.

-Falls das Netzkabel beschadigt ist, muss es vom Hersteller, von dessen Kunden-
dienst oder von &hnlich qualifiziertem Personal ausgewechselt werden, um alle
Risiken zu vermeiden.

-Bei Installation von Vorrichtungen vom Typ “D” (wie definiert von EN 12453) mit
nicht Gberpriftem Anschluss wird eine obbligatorische Wartung mit zumindest
halbjdhrlicher Frequenz vorgeschrieben.

- Die so wie oben beschriebene Wartung muss mit einer mindestens jahrlichen
RegelmaBigkeit oder kirzeren Zeitintervallen wiederholt werden, falls die
Eigenschaften des Installationsortes dies verlangen sollten.

ACHTUNG!
Die Motorisierung dient zur Vereinfachung der Benutzung des Tors bzw. der Ttir
und sie 16st keine Installations- oder Wartungsmangel.
VERSCHROTTUNG
Die Entsorgung der Materialien muss unter Beachtung der geltenden
Normen er%olgen. Bitte werfen Sie Ihr Altgerat oder die [eeren Batterien
nicht in den Haushaltsabfall. Sie sind verantwortlich fiir die ordnungs-
gemaBe Entsorgung lhrer elektrischen oder elektronischen Altgerate
mmmmm  durch eine offizielle Sammelstelle.

ENTSORGUNG

Falls die Automatisierung ausgebaut wird, um an einem anderen Ort wieder
eingebaut zu werden, muss Folgendes beachtet werden:

-Unterbrechen Sie die Stromversorgung und klemmen Sie die gesamte elektrische
Anlage ab.

-Entfernen Sie den Trieb von der Befestigungsbasis.

-Bauen Sie samtliche Komponenten der Installation ab.

-Nehmen Sie die Ersetzung der Bauteile vor, die nicht ausgebaut werden kénnen
oder beschdadigt sind.

DIEKONFORMITATSERKLARUNGEN KONNEN AUF DERWEB-SITE http://www.
bft-automation.com/CE konsultiert werden. .

DIE ANWEISUNGEN ZUR MONTAGE UND BENUTZUNG KONNEN IM DOWN-
LOAD-BEREICH KONSULTIERT WERDEN.

Alles, wasimInstallationshandbuch nicht ausdriicklich vorgesehenist, ist
untersagt. Der ordnungsgemaBe Betrieb des Triebs kann nur garantiert
werden, wenn alle angegebenen Daten eingehalten werden. Die Firma
haftet nicht fiir Schaden, die auf die Nichtbeachtung der Hinweise im
vorliegenden Handbuch zuriickzufiihren sind.

Unter Beibehaltung der wesentlichen Eigenschaften des Produktes
kann die Firma jederzeit und ohne Verpflichtung zur Aktualisierung des
vorliegenden Handbuches Anderungen zur technischen, konstruktiven
oder handelstechnischen Verbesserung vornehmen.
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ADVERTENCIAS PARA LA INSTALACION

iATENCION! Instrucciones de seguridad importantes. Leer y seguir con aten-
cion todas las advertencias y las instrucciones que acompaian el producto,
ya que la instalacion incorrecta puede causar danos a personas, animales o
cosas. Las advertencias y las instrucciones brindan importantes indicacio-
nes concernientes a la seguridad, la instalacién, el uso y el mantenimiento.
Conservar las instrucciones para adjuntarlas a la documentacion técnica y
para consultas futuras.

SEGURIDAD GENERAL

Este producto ha sido disehado y fabricado exclusivamente para el uso indicado

en la presente documentacién. Otros usos diferentes a lo indicado podrian oca-

sionar dafos al producto y ser causa de peligro.

-Los elementos de fabricacion de la maquina y la instalacion deben presentar
conformidad con las siguientes Directivas Europeas, donde se puedan aplicar:
2014/30/UE, 2014/35/UE, 2006/42/UE, 2011/305/UE, 2014/53/UE y sus pos-
teriores modificaciones. Para todos los paises extra UE, ademas de las normas
nacionales vigentes, para lograr un nivel de seguridad apropiado se deben res-
petar también las normas antes citadas.

-La Empresa fabricante de este producto (en adelante “empresa”) no se/respon-
sabiliza por todo aquello que pudiera derivar del uso incorrecto o diferente a
aquel para el cual estd destinado e indicado en la presente documentacion,
como tampoco por el incumplimiento de la Buena Técnica en la fabricacién de
los cierres (puertas, cancelas, etc.), asi como por las deformaciones que pudieran
producirse durante su uso.

-La instalacion debe ser realizada por personal cualificado (instalador profesional;
conforme a EN12635), en cumplimiento de la Buena Técnica y de las normas vigentes.

-Antes de instalar el producto, realizar todas las modificaciones estructurales de
modo tal que se respeten las distancias de seguridad y para la proteccion o ais-
lamiento de todas las zonas de aplastamiento, corte, arrastre'y de peligro en ge-
neral, seguin lo previsto por las normas EN 12604 y 12453 o eventuales normas
locales de instalacién. Comprobar que la estructura existente cumpla con los
requisitos necesarios de resistencia y estabilidad.

-Antes de comenzar la instalacién, comprobar la integridad del producto.

-La Empresa no es responsable del cumplimiento de la'Buena Técnica en la rea-
lizacion y mantenimiento de los cerramientos por motorizar, como tampoco de
las deformaciones que surgieran durante el uso.

-Comprobar que el intervalo de temperatura declarado sea compatible con el
lugar destinado para instalar la automatizacion.

-No instalar este producto en atmosfera explosiva:la presencia de gases o humos
inflamables constituye un grave peligro para la seguridad.

-Antes de realizar cualquier intervencién en la instalacion, interrumpir la alimen-
tacion eléctrica. Desconectar también eventuales baterias compensadoras si
estuvieran presentes.

-Antes de conectar la alimentacion eléctrica, asegurarse de que los datos de
placa correspondan a los de la red de distribucion eléctrica y que en el origen
de la instalacion eléctrica haya un interruptor diferencial y una proteccion de
sobrecarga adecuados. En la red de alimentacion de la automatizacion, se debe
prever un interruptor o un magnetotérmico omnipolar que permita la desco-
nexion completa en las condiciones de la categoria de sobretension Il

- Comprobar que en el origen de la red'de alimentacion, haya un interruptor diferen-
cial con umbral no superior a 0.03A y/conforme a lo previsto por las normas vigentes.

-Comprobar que la instalacion de/puesta a tierra esté realizada correctamente:
conectar a tierra todas las piezas metalicas del cierre (puertas, cancelas, etc.) y
todos los componentes de la instalacién con borne de tierra.

-Lainstalacion se debe realizar utilizando dispositivos de seguridad y de mandos
conformes a la EN 12978 y EN12453.

-Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos deformables.

-Si las fuerzas de impacto superan los valores previstos por las normas, aplicar
dispositivos electrosensibles o sensibles a la presion.

-Aplicar todos los dispositivos de seguridad (fotocélulas, cantos sensibles, etc.)
necesarios para proteger el area de peligros de impacto, aplastamiento, arrastre,
corte. Tener en cuenta'las normativas y las directivas vigentes, los criterios de la
Buena Técnica, el uso, el entorno de instalacion, la I6gica de funcionamiento del
sistema y las fuerzas desarrolladas por la automatizacion.

-Aplicar las senales previstas por las normativas vigentes para identificar las zo-
nas peligrosas (los riesgos residuales). Toda instalacion debe estar identificada
de manera visible seguin lo prescrito por la EN13241-1.

-Una vez completada la instalacion, colocar una placa de identificacion de la
puerta/cancela.

-Este producto no se puede instalar en hojas que incorporan puertas (salvo que
el motor se active sélo cuando la puerta esté cerrada)

-Si la automatizacion es instalada a una altura inferior a 2,5 m o esta al alcance, es
necesario garantizar un grado de proteccién adecuado de las piezas eléctricas y
mecanicas.

-Solo para automatizaciones de persianas
1) Las partes moviles del motor se deben instalar a una altura de 2,5 m por
encima del suelo o encima de otro nivel que pueda permitir su acceso.

2) El motorreductor se debe instalar en un espacio segregado y provisto de
proteccion, de manera que sea accesible sélo con el uso de herramientas.

-Instalar cualquier mando fijo en una posicién que no cause peligros y alejado de
las piezas moviles. En particular los mandos con hombre presente estén coloca-
dos a la vista directa de la parte guiada y, salvo que no sean con llave, se deben
instalar a una altura minima de 1,5 m y de manera tal de que no sean accesibles
para el publico.

-Aplicar al menos un dispositivo de sefializacion luminosa (parpadeante) en po-
sicion vertical, ademas fijar a la estructura un cartel de Atencion.

-Fijar de manera permanente una etiqueta correspondiente al funcionamiento del
desbloqueo manual de la automatizacion y colocarla cerca del érgano de maniobra.

-Asegurarse de que durante la maniobra se eviten y se proteja de los riesgos me-
canicos y en particular el impacto, el aplastamiento, arrastre, corte entre la parte
guiaday las partes fijas alrededor.

-Una vez realizada la instalacién, asegurarse de que el ajuste de la automatiza-
cién del motor esté configurado de manera correcta y que los sistemas de pro-
teccién y de desbloqueo funcionen correctamente.

-Usar exclusivamente piezas originales para todas las operaciones de mantenimiento y
reparacion. La Empresa no se responsabiliza de la seguridad y el buen funcionamiento
de la automatizacién, en caso que se utilicen componentes de otros fabricantes.

-No realizar ninguna modificacion a los componentes de la automatizacion si no
se cuenta con autorizacion expresa por parte de la Empresa.

-Instruir al usuario de la instalacion sobre los eventuales riesgos residuales, los
sistemas de mando aplicados y la ejecucion de la maniobra de apertura manual

en caso de emergencia: entregar el manual de uso al usuario final.
-Eliminar los materiales de embalaje (plastico, carton, poliestireno, etc.) seguin
lo previsto por las normas vigentes. No dejar sobres de nylon y poliestireno al
alcance de los nifos.

CONEXIONES

{ATENCION! Para la conexion a la red utilizar: cable multipolar de seccion mi-

nima de 5x1,5mm? 6 4x1,5mm? para alimentaciones trifasicas o bien 3x1,5mm?

para alimentaciones monofasicas (a modo de ejemplo, el cable puede ser del
tipo HOSRN-F con seccién de 4x1.5mm?). Para la conexion de los dispositivos

auxiliares utilizar conductores con seccién minima de 0,5 mm

- Utilizar exclusivamente pulsadores con capacidad no |nfer|or a 10A-250V.

- Los conductores deben estar unidos por una fijacion suplementaria cerca de
los bornes (por ejemplo mediante abrazaderas) para mantener bien separadas
las partes bajo tension de las partes con muy baja tension de seguridad.

- Durante la instalacion se debe quitar la funda del cable de alimentacién para
permitir la conexiéon del conductor de tierra al borne especifico, dejando los
conductores activos lo mas cortos posible. El conductor de tierra debe ser el
ultimo a tensarse en caso de aflojamiento del dispositivo de fijacion del cable.

{ATENCION! los conductores a muy baja tension de seguridad se deben mante-
ner fisicamente separados de los circuitos a baja tension.

La accesibilidad a las partes bajo tension debe ser posible exclusivamente para

el personal cualificado (instalador profesional).

CONTROL DE LA AUTOMATIZACION Y MANTENIMIENTO

Antes de que la automatizacion quede definitivamente operativa, y durante las

intervenciones de mantenimiento, controlar estrictamente lo siguiente:

-Comprobar que todos los componentes estén fijados firmemente.

-Controlar la operacion de arranque y parada en el caso de mando manual.

-Controlar la légica de funcionamiento normal o personalizada.

-Sélo para cancelas correderas: comprobar el correcto engranaje de la cremalle-
ra - pindén con un juego de 2 mm a lo largo de toda la cremallera; mantener el
carril de desplazamiento siempre limpio y libre de desechos.

-Solo para cancelas y puertas correderas: comprobar que la via de desplaza-
miento de la cancela sea lineal, horizontal y las ruedas sean aptas para soportar
el peso de la cancela.

-Sélo para cancelas correderas suspendidas (Cantilever): comprobar que no se
produzca ninguna bajada u oscilacién durante la maniobra.

-Sélo para cancelas batientes: comprobar que el eje de rotacion de las hojas esté
en posicion perfectamente vertical.

- Solo para barreras: antes de abrir la portezuela el muelle debe estar descarga-
do (mastil vertical).

-Controlar el correcto funcionamiento de todos los dispositivos de seguridad
(fotocélulas, cantos sensibles, etc.).y el correcto ajuste de los dispositivos de
seguridad antiaplastamiento, comprobando que el valor de la fuerza de im-
pacto, medido en los puntos previstos por la norma EN 12445, sea inferior a lo
indicado en al norma EN 12453.

-Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos deformables.

-Controlar el buen funcionamiento de la maniobra de emergencia donde esté presente.

-Controlar la operacion de apertura y cierre con los dispositivos de mando aplicados.

=Comprobar la integridad de las conexiones eléctricas y de los cableados, en
particular el estado de las cubiertas aislantes y de los sujetacables.

-Durante el mantenimiento limpiar las opticas de las fotocélulas.

-Durante el periodo en que la automatizacion esté fuera de servicio, activar el des-
bloqueo de emergencia (véase apartado “MANIOBRA DE EMERGENCIA”), de mane-
ra tal fle dejar libre la parte guiada y permitir la apertura y el cierre manual de la
cancela.

-Si el cable de alimentacién esta dafiado, el mismo debe ser sustituido por el
fabricante o por el servicio de asistencia técnica de éste o por una persona con
una capacitacion similar, de manera tal de prevenir cualquier riesgo.

-Si se instalan dispositivos de tipo “D” (tal como los define la EN12453), conec-
tados en modo no comprobado, establecer un mantenimiento obligatorio con
frecuencia al menos semestral.

- El mantenimiento, como se ha descrito anteriormente, se debe repetir por lo
menos anualmente o con intervalos menores si las caracteristicas del lugar o
de lainstalacion lo requirieran.

jATENCION!

Recordar que la motorizacion sirve para facilitar el uso de la cancela/puerta pero
no resuelve problema de defectos o carencias de instalacion o de falta de man-
tenimiento.

DESGUACE

La eliminacion de los materiales se debe realizar respetando las normas

vigentes.Nodesecharsuequipodescartado, las pilasolas baterias usadas

conlosresiduosdomeésticos. Usted tiene laresponsabilidad de desechar

todos sus residuos de equipos eléctricos o electronicos, entregandolos
I 2 un punto de recogida dedicado al reciclaje de los mismos.

DESMANTELAMIENTO

Si la automatizacién es desmontada para luego ser montada nuevamente en
otro sitio hay que:

Interrumpir la alimentacién y desconectar toda la instalacion eléctrica.

-Quitar el accionador de la base de fijacion.

-Desmontar todos los componentes de la instalacion.

-Si algunos componentes no pudieran ser quitados o estuvieran dafiados, sustituirlos.

LAS DECLARACIONES DE CONFORMIDAD SE PUEDE CONSULTAREN EL SITIO
WEB http://www.bft-automation.com/CE

LAS INSTRUCCIONES DE MONTAJE Y USO SE PUEDEN CONSULTAR EN LA
SECCION DESCARGAS.

Todo aquello que no expresamente previsto en el manual de instalacion, no
esta permitido. El buen funcionamiento del operador es garantizado sélo si se
respetan los datos indicados. La Empresa no se responsabiliza por los daiios
causadosporelincumplimientodelasindicacionesdadasen el presente manual.
Dejando inalteradas las caracteristicas esenciales del producto, la Empresa
sereservael derecho derealizar, en cualquiermomento, modificaciones que
considere convenientes paramejorarlatécnica, lafabricacionylacomerciali-
zacion del producto, sincomprometerseaactualizarla presente publicacion.
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WAARSCHUWINGEN VOOR DE INSTALLATEUR

LET OP! Belangrijke veiligheidsinstructies. De waarschuwingen en de instructies
diemethet product meegeleverd worden zorgvuldig lezen envolgen, aangezien
verkeerdeinstallatieschadeaanpersonen, dierenof voorwerpenkanveroorzaken.
De waarschuwingen en de instructies geven belangrijke aanwijzingen over de
veiligheid, de installatie, het gebruik en het onderhoud. De instructies bewaren
om ze aan de technische folder toe te voegen voor toekomstige raadpleging.

ALGEMENE VEILIGHEID
Dit product is uitsluitend ontworpen en gebouwd voor het gebruik aangegeven
in deze documentatie. Soorten gebruik anders dan hetgeen aangegeven, zouden
schade aan het product en gevaar kunnen veroorzaken.

-De constructie-elementen van de machine en de installatie moeten overeenkomstig
de volgende Europese Richtlijnen zijn, indien toepasbaar: 2014/30/UE, 2014/35/
UE, 2006/42/UE, 2011/305/UE, 2014/53/UE en daaropvolgende wijzigingen. Voor
alle landen buiten de UE is het voor een goed veiligheidsniveau nuttig om naast'de
nationaal geldende normen, ook de genoemde normen in acht te nemen.

-Het Bedrijf wijst iedere willekeurige verantwoordelijkheid af voortkomende uit een
verkeerd gebruik of een ander gebruik dan het voorbestemde gebruik en dat aan-
gegeven in deze documentatie, evenals uit het niet in acht nemen van het Goed
Gebruik bij de constructie van de sluitingen (deuren, hekken, etc..) en uit de vervor-
mingen die tijdens het gebruik zouden kunnen optreden.

-De installatie moet worden uitgevoerd door gekwalificeerd personeel/(professio-
nele installateur, volgens EN12635), met inachtneming van het Goed Gebruik en de
geldende normen.

-Alvorens het product te installeren, alle structurele wijzigingen aanbrengen betref-
fende de verwezenlijking van de vrijboorden en de beveiliging of afscheiding van
alle zones met gevaar voor pletting, snijden, meeslepen en algemeen gevaar, vol-
gens hetgeen voorgeschreven wordt door de normen EN 12604 en 12453 of even-
tuele plaatselijke installatienormen. Controleren of de bestaande structuur over de
noodzakelijke vereisten beschikt wat betreft stevigheid en stabiliteit.

-Alvorens te beginnen met de installatie, de goede toestand van het product controleren.
-Het bedrijf is niet verantwoordelijk voor het niet naleven van het Goed Gebruik bij
de constructie en het onderhoud van de te motoriseren kozijnen, en van de vervor-
mingen die zich tijdens het gebruik kunnen voordoen.

-Controleren of het opgegeven temperatuurinterval compatibel is met de plek be-
stemd voor de installatie van het automatiseringssysteem.

-Dit product niet in een explosieve omgeving installeren: de aanwezigheid van gas of
ontvlambare rookgassen vormt een ernstig gevaar voor de veiligheid.

-De stroomvoorziening uitschakelen voér wat voor werkzaamheden dan ook aan de
installatie. Ook eventuele bufferbatterijen loskoppelen, indien aanwezi

-Voordat men de elektrische voeding aansluit, moet men controleren %de gegevens
op de plaat overeenstemmen met die van het elektriciteitsnet en of er stroomop-
waarts de elektrische installatie een geschikte differentiéle drukschakelaar en een
geschikte bescherming tegen overstroom staat. Oﬂ het voedingsnet van het auto-
matiseringssysteem een omnipolaire (magneet)schakelaar voorzien waarmee een
volledige uitschakeling mogelijk is in de omstandigheden van overspanningscate-
gorielll.

-Controleren of er zich aan het begin van het'voedingsnet een aardlekschakelaar bevindt
die de drempel van max. 0,03A en de geldende normen niet overschrijdt.

-Controleren of het aardingssysteem correct is uitgevoerd: alle metalen delen van
de sluiting (deuren, hekken, etc.) en alle onderdelen van de installatie voorzien van
aardingsklemmen aarden.

-De installatie moet worden uitgevoerd met gebruik van veiligheidsinrichtingen en
bedieningen overeenkomstig EN 12978 en EN12453.

-De botsingskrachten kunnen verminderd worden door middel van het gebruik van
vervormbare randen.

-In het geval dat de botsingskrachten de door de normen voorziene waarden over-
schrijden, inrichtingen aanbrengen die gevoelig zijn voor elektriciteit of druk.

-Alle veiligheidsinrichtingen/ (fotocellen, gevoelige randen, etc.) aanbrengen die
noodzakelijk zijn om het gebied te beschermen tegen gevaren voor botsing, plet-
ting, meeslepen en snijden. Rekening houden met de geldende normen en richtlij-
nen, de criteria van het Goed Gebruik, het gebruik, de installatieomgeving, de wer-
king van het systeem en de door het automatiseringssysteem ontwikkelde krachten.

-De door de geldende normen voorziene signalen aanbrengen om de gevaarlijke zo-
nes aan te duiden (de restrisico’s). ledere installatie moet op zichtbare wijze worden
geidentificeerd volgens hetgeen voorgeschreven door de EN13241-1.

-Na de installatie voltooid te hebben, een identificatieplaat van de deur / het hek
aanbrengen.

-Dit product mag niet worden geinstalleerd op vleugels waarin deuren zijn opgeno-
men (tenzij de motor uitsluitend kan worden geactiveerd wanneer de deur dicht is).

-Als het automatiseringssysteem is geinstalleerd op een hoogte van minder dan 2,5
m of als het toegankelijk is, is het noodzakelijk een passende beschermingsgraad
van de elektrische en mechanische delen te garanderen.

-Alleen voor automatiseringssystemen voor rolluiken
1) De bewegende delen van de motor moeten op een minimale hoogte van 2,5 m
boven de vloer of een ander niveau waar de toegang mogelijk is geinstalleerd worden.
2) De reductiemotor moet in een afgescheiden ruimte geinstalleerd worden voorzien
van een beveiliging zodat hij alleen met gebruik van gereedschap toegankelijk is.

- ledere willekeurige vaste bediening zo installeren, dat deze geen gevaar vormt en
ver van beweegbare delen is. In het bijzonder de bedieningen bij aanwezige persoon
moeten direct zichtbaar zijn vanaf het geleide deel, en, tenzij het gaat om bedieningen
met sleutel, moeten deze worden geinstalleerd op een hoogte van minstens 1,5 m en
zodanig dat ze niet toegankelijk zijn voor het publiek.

-Minstens één signaleringsinrichting (knipperend) aanbrengen in een zichtbare posi-
tie, en daarnaast een bordje “Let op” aan de structuur bevestigen.

-Op permanente wijze een etiket aanbrengen met betrekking tot de werking van de
handmatige deblokkering van het automatiseringssysteem en ditin de buurt van de
manoeuvreringsinrichting aanbrengen.

-Zorg ervoor dat tijdens de manoeuvre de mechanische risico’s vermeden en bevei-
ligd worden en dan met name de botsing, de pletting, het meeslepen, het snijden
tussen geleide deel en omliggende delen.

-Na de installatie te hebben uitgevoerd, zich ervan verzekeren dat de instelling van
het automatiseringssysteem van de motor juist is uitgevoerd en dat de beveiligings-
en deblokkeringssystemen juist functioneren.

-Uitsluitend originele reserveonderdelen gebruiken voor alle onderhouds- of repara-
tiewerkzaamheden. Het Bedrijf wijst iedere willekeurige verantwoordelijkheid af uit
veiligheidsredenen en vanwege de goede werking van het automatiseringssysteem,
als er onderdelen van andere fabrikanten gebruikt worden.

-Geen enkele wijziging uitvoeren aan de componenten van het automatiseringssys-
teem, indien niet uitdrukkelijk door het Bedrijf geautoriseerd.

-De gebruiker van de installatie instructies geven wat betreft de restrisico’s, de toege-
paste bedieningssystemen en de uitvoering van de handmatige openingsmanoeuvre
in geval van nood: de gebruikershandleiding aan de eindgebruiker overhandigen.
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-Verpakkingsmaterialen (plastic, karton, polystyrol, etc.) verwerken volgens hetgeen
voorzien is door de geldende normen. Nylon zakjes en polystyrol buiten bereik van
kinderen bewaren.

AANSLUITINGEN

LET OP! Gebruik voor de aansluiting op het netwerk: meeraderige kabel met een

doorsnede van min. 5x1,5 mm? of 4x1,5 mm? voor driefase voeding of 3x1,5 mm?

voor eenfase voeding (de kabel moet bijvoorbeeld van het type HO5RN-F met

doorsnede 4x1,5 mm? zijn).Voor de aansluiting van de hulpapparatuur geleiders
gebruiken met een doorsnede van min. 0,5 mm>.

- Uitsluitend drukknoppen gebruiken met een werkbelasting van min. 10A-250V.

- De geleiders moeten verbonden worden door een extra bevestiging in de buurt
van de klemmen (bijvoorbeeld met behulp van bandjes) om de delen onder
spanning duidelijk gescheiden te houden van de delen met zeer lage veiligheids-
spanning.

- Tijdens de installatie moet de stroomtoevoerkabel van zijn bekleding ontdaan
worden, zodat de aansluiting van de aardgeleider op de geschikte klem mogelijk
wordt, terwul de actieve geleiders echter zo kort mogelijk gelaten worden. De
aardgelelder moet de laatste zijn die gerekt wordt in geval van losraken van de
bevestigingsinrichting van de kabel.

OPGELET! de geleiders met zeer lage veiligheidsspanning moeten fysiek geschei-

den worden van de geleiders met lage spanning.

De toegang tot de delen onder spanning mag uitsluitend mogelijk zijn voor het

gekwalificeerde personeel (professionele installateur)

CONTROLE VAN HET AUTOMATISERINGSSYSTEEM EN ONDERHOUD

Alvorens het automatiseringssysteem in werking te stellen, en tijdens de onder-

houdswerkzaamheden, nauwgezet het volgende nagaan:

-controleren of alle onderdelen stevig zijn bevestigd;

-de opstart- en stophandelingen in het geval van de handmatige besturing controle-
ren;

-de normale of gepersonaliseerde werking controleren.

-Alleen voor schuifhekken: de correcte ineengrijping tandheugel-rondselas met
een speling van 2 mm over de hele tandheugel controleren; de looprail altijd
schoon houden en vrij van afval.

-Alleen voor schuifhekken en —deuren: controleren of de glijrail recht en horizon-
taal is en of de wielen geschikt zijn voor het gewicht van het hek.

-Alleen voor hangende schuifhekken (Cantilever): controleren of het hek niet zakt
of trilt tijdens de manoeuvre.

-Alleen voor vleugelpoorten: controleren of de rotatie-as van de vleugels perfect
verticaal is.

-Alleen voor slagbomen: alvorens het deurtje te openen, moet de veer ontladen
zijn (slagboom verticaal).

-De juiste werking van alle veiligheidsinrichtingen controleren (fotocellen, gevoe-
lige randen, etc.) en de correcte afstelling van de antibeklemmings-veiligheidsin-
richting door te controleren of de waarde van de botsingskracht gemeten in de
punten voorzien door de norm EN12445, lager is dan hetgeen aangegeven in de
norm EN 12453.

-De botsingskrachten kunnen verminderd worden door middel van het gebruik
van vervormbare randen.

-De functionaliteit van de noodmanoeuvre controleren, indien aanwezig.

-De openings- of sluitingshandeling met de aangebrachte bedieningsinrichtin-
gen controleren.

-De goede toestand van de elektrische aansluitingen en van de bekabelingen
controleren, met name de status van de isolatiekousen en de kabelleiders.

-Tijdens het onderhoud de reiniging van de optieken van de fotocellen uitvoeren.

-Voor de periode waarin het automatiseringssysteem buiten bedrijf is, de nood-
deblokkering activeren (zie paragraaf “NOODMANOEUVRE") om het geleide deel
los te maken en zo de handmatige opening en sluiting van het hek mogelijk te
maken.

-Indien de voedingskabel beschadigd is, moet deze vervangen worden door de
fabrikant of door diens technische assistentiedienst of alleszins door een persoon
met een soortgelijke kwalificatie, teneinde alle risico’s te voorkomen.

-Als_er inrichtingen.type “D” geinstalleerd worden (zoals gedefinieerd door
EN12453),dieanders dantrusted aangeslotenzijn, verplicht halfjaarlijks onderhoud
voorschrijven.

- Het onderhoud dat hierboven is beschreven moet minstens eenmaal per jaar of
vaker als de plaats of de installatie dit vereist, worden verricht.

LET OP!

Vergeet niet dat de motoraandrijving een gemak is bij het gebruik van het hek /
de poort en geen oplossing biedt voor problemen door defecten en installatiege-
breken of gebrek aan onderhoud.

SLOOP

De materialen moeten verwijderd worden met inachtneming van de

geldende normen. Uw niet meer gebruikte apparaat, de lege batterijen

of accu’s niet bij het huisvuil weggooien. U bent er verantwoordelijk voor

al uw afval van elektrische of elektronische apparatuur weg te brengen
I naar een inzamelpunt voor de recycling ervan.

ONTMANTELING

In het geval dat het automatiseringssysteem gedemonteerd wordt om op een an-

dere plek opnieuw gemonteerd te worden, is het nodig:

—DeI stroomvoomenmg uit te schakelen en de hele elektrlsche installatie los te kop-
pelen.

-De actuator van de bevestigingsbasis te verwijderen.

-Alle onderdelen van de installatie te demonteren.

-In het geval dat enkele onderdelen niet verwijderd kunnen worden of bescha-
digd blijken te zijn, deze vervangen.

DE CONFORMITEITSVERKLARINGEN KUNNEN WORDEN INGEZIEN OP DE
WEBSITE http://www.bft-automation.com/CE

DE MONTAGE- EN GEBRUIKSAANWIJZINGEN KUNNEN WORDEN INGEZIEN
N HET DEEL DOWNLOAD.

Al hetgeen niet uitdrukkelijk voorzien is in de installatiehandleiding, is
niet toegestaan. De goede werking van de controller is alleen % garan-
deerd, als de vermelde gegevens in acht worden genomen. Het bedrijf is
niet gehouden zich te verantwoorden voor de schade veroorzaakt door
het nietin acht nemen van de aanwijzingen vermeld in deze handleiding.
Terwijlde hoofdkenmerken van het product ongewijzigd blijven, behou t
het Bedrijf zich het recht voor om op ieder willekeurig moment die wijzi-
gingen aan te brengen die zij geschikt acht om het product technisch,

constructiefen commercieel gezien te verbeteren, zonder deze publicatie

s




INSTALLAZIONE VELOCE-QUICK INSTALLATION-INSTALLATION RAPIDE
SCHNELLINSTALLATION-INSTALACION RAPIDA - SNELLE INSTALLATIE

50051 SAFE1=0

Collegamento di 1 coppia di fotocellule non verificate, per fotocellule verificate vedere
pagine seguenti.

Connection of 1 couple of untested photocells, for tested photocells see the following pages.
Connexion d’une paire de photocellules non vérifiées, pour les photocellules vérifiées
consultez les pages suivantes.

Anschluss von einem Paar nicht Gberprifter Fotozellen, fuir Gberprifte Fotozelle siehe
die folgenden Seiten.

Conexion de 1 par de fotocélulas no comprobadas, para fotocélulas comproabdas
véanse las siguientes paginas.

Aansluiting van 1 paar niet-geverifieerde fotocellen. Raadpleeg de volgende pagina’s
voor geverifieerde fotocellen.

F1=315mAT LEO B CBB DL2 3 230 L02
F1=630mAT LEO B CBB DL2 3 120 F02/LEO B CBB DL2 3 120 F02 USA16
|

Display + tasti programmazione
Display + programming keys %

Afficheur + touches programmation LEO B CBB DL2 3 230 L02
Display + Programmierungstasten LEOB CBBDL2 3 120 F02

Pantalla + botones programacion AUX 3 MAX 24V 0,5A
Display + programmeringstoetsen

AUX3#1 AUX3=1
Connettore programmatore palmare,
Palmtop programmer connector,

Connecteur programmateur de poche,
Steckverbinder Palmtop-Programmierer,
Conector del programador de bolsillo,
Connector programmeerbare palmtop.

Connettore per ricevente radio ‘26 ‘ 27 ‘ ‘50 ‘ 51 ‘
Radio-receiver connector "
Connecteur pour récepteur radio 2
Steckverbindung fur Funkempfénger
Conector para receptor radio
Connector voor radio-ontvanger
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LEO B CBB DL2 3 120 F02 USA16.
ALARM
Connettore scheda opzionale All‘ 24Vd.c.

Optional board connector
Connecteur carte facultative A LA RM
Steckverbinder Zusatzkarte [ATBCIDE
Conector de la tarjeta opcional
Connector optionele kaart SOUND PATTERN

Connettore encoder SELECTION
Encoder connector

Connecteur encodeur VOLUME CONTROL
Steckverbindung Encoder

Conector encoder SOUND PATTERN
Stekker encoder . SELECTION
Collegamento finecorsa magnetico 1 CONTINUOUS link
Magnetic limit switch connection .
Connexion du fin de course magnétique LONG PIP Ifnk
Anschluss Magnet-Endschalter SHORT PIP link
Conexion final de carrera magnético SHRIEK 1 link
Verbinding magnetische begrenzer SHRIEK 2 link
WARBLE 1 link

WARBLE 2 link
TWOTONE 1 link
TWOTONE 2 link

F2=10 AF LEO B CBB DL2 3 120 F02/LEO B CBB DL2 3 120 F02 USA16

F2

Comandi/ Commands Sicurezze / Safety devices
Commandes /Bedienelemente Sécurités / Sicherheitsvorrichtungen
Mandos/ Commando’s Dispositivos de seguridad / Veiligheden

O oOoNOUL D WN

MARRONE NERO
BROWN BLACK
MARRON NOIR
BRAUN SCHWARZ
MARRON NEGRO

BRUIN ZWART
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Non collegare o ponticellare se & presente
il finecorsa magnetico

Do not connect or jump if there is the
magnetic limit switch

Ne pas connecter, ni poser de pontet en
présence du fin de course magnétique Alimentazione accessori Antenna
_— e - — Nicht anschlieBen oder tberbriicken, falls | Accessories power supply ~ Antenne
Alimentazione Motore Ingressi finecorsa der Magnet-Endschalter vorhanden ist Alimentation des acces- Antena

Motor Limit switch inputs . A )
Power supply Entrées dos fins de course No conecte ni puentee si el final de carrera soires Antenne

Alimentation moteur o ti t4 presente M
Eingénge Anschla magnetico esta p Stromversorgung Zubehér
Stromversorgung _ Motor Entradgs ﬁ%ales de ca?rera Niet verbinden of een brug aanbrengen AIimentacign agcesorios
Alimentacion Eindaanslag Ingangen als de magnetische begrenzer er is Voeding accessoires

Voeding Motor

**Con logica inversione direzione di apertura = 000 (DIR=DX) / **With reverse logic, opening direction = 000 (DIR=right)

** Avec logique inversion direction d'ouverture = 000 (DIR=DRT) / **Mit Inversionslogik Offnungsrichtung = 000 (DIR=rechts)

**Con légica inversion direccion de apertura = 000 (DIR=DER) / **Met logica omkering openingsrichting = 000 (DIR=R)
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MENU SEMPLIFICATO

**¥¥% Inserimento password.
Richiesta con logica Livello Protezione impostataa 1,2, 3,4

Encoder
disabilitato

Enlcoder abilitato
solo come sensore .
di posizione Rif.tabella B
"EncodEr”
Encoder abilitato
di posizione

e dirilevamento
ostacolo

—_

Solo per versioni sw 2 6.08/7.08/8.08

Ar :funzionamento automatico,
residenziale

—’l 5r:funzionamento semi-aut,
residenziale

—' Ac:funzionamento automatico,
condominiale

—' Sc: funzionamento semi-automatico,
condominiale

ind: funzionamento a uomo presente

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN
—)

[
| —

AUTO CLOSE

Dq—

)

PRESET Sr Ac Sc
FAULT
[ eavawerm |
Tempo lavoro in apertura [s] 300 Impostato da autoset
Tempo lavoro in chiusura [s] 300 Impostato da autoset
Spazio di rallentamento in apertura [%] 30 Impostato da autoset
Spazio di rallentamento in chiusura [%] 30 Impostato da autoset
Forza anta in apertura [%] 75 Impostato da autoset
Forza anta in chiusura [%] 75 Impostato da autoset
Forza anta/e in apertura in rallentamento [%] 75 Impostato da autoset
Forza anta/e in chiusura in rallentamento [%] 75 Impostato da autoset
Freno[%] 0 Impostato da autoset
Tempo Chiusura Automatica 0 1 0 1 0 0
Movimento passo passo 0 1 0 1 0 0
Encoder 2 / / / / /
Preallarme 0 0 0 1 1 0
Uomo presente 0 0 0 0 0 1
Blocca impulsi in apertura 0 0 0 1 1 0
Inversione direzione di apertura 0 / / / / /
SAFE 1 0 4 4 4 4 0
SAFE 2 6 / / / / /
SAFE 3 2 / / / / /
IC1 0 / / / / /
IC2 4 / / / / /
IC3 2 / / / / /
IC4 3 / / / / /
AUX 3** 0 / / / / /
EXPI1 1 / / / / /
EXPI2 0 / / / / /
EXPO1 11 / / / / /
EXPO2 11 / / / / /
** Non attivo su LEO B CBB DL2 3 120 F02 PHOT USA16
LEGENDA
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SIMPLIFIED MENU

***%* Password entry.
Request with Protection Level logic setto 1, 2, 3,4

| PRESET |DEFAULT| Ar Sr Ac | Sc | ind

Opening operation time [s] 300 Set by autoset

Closing operation time [s] 300 Set by autoset

Slow-down distance during opening [%] 30 Set by autoset

Slow-down distance during closing [%] 30 Set by autoset

Leaf force during opening [%] 75 Set by autoset

Leaf force during closing [%] 75 Set by autoset

Leaf/leaves force during opening during 75
slow-down[%]

Leaf/leaves force during closing during
slow-down [%]

Braking[%)] Set by autoset

Set by autoset

75 Set by autoset

Automatic Closing Time
Step-by-step movement

Encoder

Pre-alarm

Deadman

Block pulses during opening

Encoder Open in other direction
Disabled SAFE 1

Encoder enabled SAFE 2

only as a position

o refer to SAFE 3
Table B

" " IC1
Encoder enabled fof “EncodEr
position and for IC2
obstacle detection IC3

IC4
AUX 3**

EXPI1
: automatic operation, EXPI2
residential
EXPO1

EXPO2

©
<
«©
~
0
<
~
~
0
<
e}
AN
wv
c
©
wv
4
o
>
2
wv
=
L

>
c
o]

o|l=|lo|lw|Nv]|dM|OIMV|O|O|O |O|O|O N ]|O O

~|~I~|~|>~|~|~|~|~|~|~|d|~|o|lo|lo|~|o|o

~N|~|~|~|>~|>~|>~|~|~|~|~|d]|~|o|lo|lo|~|-|-
N A R R Y R R R Y R Y T R B =R e Y e
~N|~|~|~|>~|>~|>~|>~|>~|~|~|®d]|~|=|o|-|~|o|o
~|~I~I~|>~|~|~|~|~|~|~|lo]|~|o|=|o|~|o|o

:semiautomatic operation,
residential
X . *%Not active on LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16
:automatic operation,
commercial

:semiautomatic operation,
commercial

ind: dead man operation

MIN 1-MAX3
AUTO OPEN
—

AUTO CLOSE

LEGENDA
O+ T Scrollup

8888/l - L scrolldown

[Of—OK ¢! Confirm/Switch

on display
* Exit Menu
- @ xit Menu




MENU SIMPLIFIE
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**¥%%* Saisie du mot de passe.
Demande avec logique Niveau Protection configurée sur 1, 2, 3,

(=
4—»-—»4—»-{:- >
4

1
|
1
1
'

dH OPEN
=) O—
[
OPEN
R |

Encodeur
Désactivé

Encodeur activé
comme capteur
de position
uniguement

référence
tableaux B
“EncodEr”

Encodeur activé
de position

et de détection
obstacle

Ar :fonctionnement
automatique, résidentiel

Sr : fonctionnement
semi-automatique,
résidentiel

Rc :fonctionnement
automatique, collectif

Sc :fonctionnement
semi-automatique,
collectif

ind :fonctionnement a
homme présent

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN

:D

AUTO CLOSE

:D«

PRESET

Temps de travail a l'ouverture [s]

DEFAULT

Ar Sr | Rc | 55 | ind

300

Configuré par autoconfiguration

Temps de travail a la fermeture [s]

300

Configuré par autoconfiguration

Espace de ralentissement a I'ouverture [%]

30

Configuré par autoconfiguration

Espace de ralentissement a la fermeture [%]

30

Configuré par autoconfiguration

Force vantail/vantaux a l'ouverture [%]

75

Configuré par
autoconfiguration

Force vantail/vantaux a la fermeture [%]

75

Configuré par
autoconfiguration

Force du/des vantail/aux a l'ouverture en
ralentissement [%]

75

Configuré par
autoconfiguration

Force du/des vantail/aux a la fermeture en
ralentissement [%]

Configuré par
autoconfiguration

Freinage [%)]

Temps fermeture automatique

Configuré par
autoconfiguration

Mouvement pas a pas

Encodeur

Préalarme

Homme-présent

Verrouillage impulsions a l'ouverture

Inversion direction de l'ouverture

SAFE 1

SAFE 2

SAFE 3

IC1

IC2

IC3

IC4

AUX 3**

EXPI1

EXPI2
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%% Non activé sur LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16

LEGENDA

Monter
Descendre

Confirmation /
Allumage afficheur

Sortir du menu




VEREINFACHTES MENU

OK @) X1 #*¥%% Passwordeingabe Anforderung mit
) Schutzniveaulogik eingestellt auf 1, 2, 3 oder 4

PRESET perAuLT | A- [ 5- | Ac | 5c | ind

Arbeitszeit bei Offnung [s] 300 Eingestellt von Autoset
Arbeitszeit bei SchlieBung [s] 300 Eingestellt von Autoset
Verlangsamungsraum Offnung [%] 30 Eingestellt von Autoset
Verlangsamungsraum SchlieBung [%] 30 Eingestellt von Autoset
Kraft Fligel bei Offnung [%] 75 Eingestellt von Autoset

Kraft Fliigel bei SchlieBung [%] 75 Eingestellt von Autoset
Kraft Fligel bei Offnung bei Verlangsamung [%] 75 Eingestellt von Autoset

Kraft Fliigel bei SchlieBung bei
Verlangsamung [%]

75 Eingestellt von Autoset

Bremsung [%] Eingestellt von Autoset

Zeit automatische SchlieBung
Bewegung Schritt Schritt
Encoder

Mann anwesend
Blockiert Offnungsimpulse
Richtungsumkehrung Offnung
SAFE 1

Encoder SAFE 2
Deaktiviert SAFE 3

Encoder aktiviert IC1

nur als IC2
Positionssensor Ref. tabelle B

" " IC 3
Encoder aktiviert EncodEr IC4

zur Positionierung
und Hinderniser- AUX 3**

fassung EXPI1
EXPI2
EXPO1

: Automatikbetrieb, EXPO2
Wohnbereich
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. Halbautomatikbetrieb, %% Nicht aktiv auf LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16

Wohnbereich

: Automatikbetrieb,
Hausbereich

S¢ : Halbautomatikbetrieb,
Hausbereich

{ind: Betrieb bei
anwesendem Menschen

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN

—]

| —

AUTO CLOSE

i P— |

Legende:

+ T Aufwiérts
— 1 Abwirts

OK Bestatigung/
e Aufleuchten Display

Zuriick zum
Hauptmenti




MENUS SEMPLIFICADO
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**¥¥%¥ Inserimento passwi

ord.

Richiesta con logica Livello Protezione impostataa 1, 2, 3,4

Deshabilitado

Encoder habilitado

solo como sensor .
o referencia

n

de posiciol cuadro B

Encoder habilitado “EncodEr”

de posiciéon

y de deteccion de

obstaculo

Ar:funcionamiento automatico,
en viviendas

5r: funcionamiento semi-aut,
en viviendas

Ac:funcionamiento
automatico, en edificios

5¢:funcionamiento semi-aut,
en edificios

ind-funcionamiento con
hombre presente

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN
—]

AUTO CLOSE
-

[
| ——
[
| —

I PRESET |DEFAULT| Ar | 5 | Ac | 5c | g

Tiempo de trabajo en fase de
apertura [s]

300

Configurado por autoset

Tiempo de trabajo en fase de cierre
[s]

300

Configurado por autoset

Espacio de deceleracion en fase
de apertura [%]

30

Configurado por autoset

Espacio de deceleracion en fase
de cierre [%]

30

Configurado por autoset

Fuerza hoja/s en fase de apertura
[%]

75

Configurado por autoset

Fuerza hoja/s en fase de cierre [%]

75

Configurado por autoset

Fuerza hoja/s durante apertura en fase
de deceleracion [%]

75

Configurado por autoset

Fuerza hoja/s durante cierre en fase de
deceleracion [%]

Configurado por autoset

Frenado[%]

Tiempo de Cierre Automatico

Configurado por autoset

Movimiento paso a paso

Encoder

Hombre presente

=|~]o|o

Bloqueo impulsos en fase de
apertura

Inversion direccién de apertura

SAFE 1

SAFE 2

SAFE 3

IC1

IC2

IC3

IC4

AUX 3**

EXPI1

EXPI2
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%% No activoen LEO BCBB DL2 3 120 F02 PHOT USA16

LEGENDA

o
BE88| o

*+T
-1

<!

+—
-

—OK ¢

Desplazar hacia arriba
Desplazar hacia abajo
Confirmacion/
Encendido pantalla

Retorno al menu
principal




SIMPLIFIED MENU

X1 **¥¥% Password invoeren.
Aanvraag met logica Besch ermingsniveau ingesteld op 1, 2, 3, 4
.l

r
KXX*

E

e :-aa—'-aa—»-—»a—»-—»a—»-{: >
- )
4

I PRESET |DEFAULT| Ar | s | Ae | s | g

Werktijd bij opening [s] 300 Ingesteld door autoset

Werktijd bij sluiting [s] 300 Ingesteld door autoset

Vertragingsruimte bij opening [%] 30 Ingesteld door autoset

Vertragingsruimte bij sluiting [%] 30 Ingesteld door autoset

Maximumkracht vleugel(s)

bij opening [%] 75 Ingesteld door autoset

Maximumkracht vleugel(s) 75
bij sluiting [%]

Kracht vleugel(s) bij opening 75
tijdens vertraging [%]

Ingesteld door autoset

Ingesteld door autoset

Kracht vleugel(s) bij sluiting

tijdens vertraging [9%] Ingesteld door autoset

Afremming Ingesteld door autoset

Tijd Automatische Sluiting

Stap voor stap beweging

Encoder

Persoon aanwezig

Blokkeert impulsen bij opening

Er;f:l%ii;iveerd Omkering openingsrichting
Encoder all SAFE 1
ncoder alleen
geactiveerd als refer. SAFE 2
positiesensor . SAFE 3
Encod ; tabel B o
ncoder geacti- " ”
veerd g EncodEr =
voor positie
en detectie IC3
obstakel 2

AUX 3**

Alleen voor versies sw 2 6.08/7.08/8.08

: automatic operation, EXPIN
residential EXPI2

EXPO1
:semiautomatic operation, EXPO2 1
residential
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%% Niet actief op LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA1
:automatic operation,
commercial

: semiautomatic operation,
commercial

ind: dead man operation

MIN 1-MAX3
AUTO OPEN
—)

[
| —
AUTO CLOSE
[
| ——

<

LEGENDE

Oof-+ T Doorloop op
B B 8 B @*— J. Doorloop neer

T [Of-OK & Bevestig/
Aanschakeling display|
+-

Terugkeer naar het
—a hoofdmenu




‘50 51 52‘

1 PHOT /1 PHOT OP /1 PHOT CL 1BAR/1BAROP/1BARCL

2 PHOT /2 PHOT OP /2 PHOT CL OP/2BARCL

BAR 8K2 / BAR 8K2 OP / BAR 8K2 CL
SAFETY EDGE SAFETY EDGE
8,2Kohm 5%

1PHOT /1 PHOT OP /1 PHOT CL 1BAR/1BAROP/1BARCL

TEST OFF

1PHOT /1 PHOTOP/ OP/1BARCL

OP/2BARCL

BAR 8K2 / BAR 8K2 OP / BAR 8K2 CL
SAFETY EDGE SAFETY EDGE

811,14

8,2Kohm 5%

AFE1

1 PHOT /1 PHOT OP /1 PHOT CL 1BAR/1BAROP/1BARCL

TEST OFF

HOT /1 PHOT OP /

2 PHOT /2 PHOT OP /2 PHOT CL /2BARCL




| Programmatore palmare universale
Universal palmtop programmer
Programmateur de poche universe
Universellen Palmtop-Programmier
Programador de bolsillo universal
Programmeerbare Universele Palmtop

SCHEDA DI ESPANSIONE
EXPANSION BOARD
CARTE D’EXPANSION
ERWEITERUNGSKARTE
TARJETA DE EXPANSION
UITBREIDINGSKAART

ind ir 1220=0
AddrE55=0
AdrESSE=0
AdrESSE=0

dirEcc lon=0
Modo SEr IRLE=3

SEr AL ModE=3
ModE SEr IE=3

(da]
(BAR)

cc2

RX1 (PHOT) (BAR)

)
<4mmn Immmm)

TX1 (PHOT)

=@
<4mmn Inmmm)

&=

(versione x.40 e successive)

(x.40 and later versions)

(version x.40 et suivantes)

(Version x.40 und nachfolgende)

(version x.40 y sucesivas )
AdrESSE=0

(versie x.40 en hoger)
dirEcc lon=0
Modo SEr IRLE=2

SEr AL ModE=2
ModE SEr IE=2

ind ir 1220=0
AddrE55=0
AdrESSE=0

SEr ELLEr ModlS5=2
Modo SEr IR=2

SEr IELLEr ModlS=3
Modo SEr IR=3

RX2 (PHOT)

ap—

TX2 (PHOT)

ESEMPIO APPLICAZIONE ANTE CONTRAPPOSTE CON 2 PHOT E 2 BAR - SAMPLE APPLICATION WITH OPPOSITE LEAVES WITH 2 PHOT AND 2 BAR
- EXEMPLE D'APPLICATION VANTAUX OPPOSES AVEC 2 PHOT ET 2 BAR - ANWENDUNGSBEISPIEL EINANDER ENTGEGENGESETZTE TORFLUGEL
MIT 2 PHOT UND 2 BAR - VOORBEELD TOEPASSING TEGENOVERGESTELDE VLEUGELS MET 2 PHOT EN 2 BAR

g - ; )
| j%ﬂmi

1Ml

MASTER

[ ]
= 1

i

o]

O W s |

| BEBARS485LINK | d l

50(51]52

—
—
—

B EBARS485LINK |

[s0]51[52] 60 61]62]63 [64 |65 |70 [71[72]73 |74 |75 |76 [77]78]
[—J

Coro |

sToP

[70]71]72]73]74 75|76 |77 |78 |

| c2

| MASTER e SLAVE devono avere la stessa
versione di firmware e la stessa impostazione di SAFEZ.
MASTER and SLAVE must have the same firmware
version and the same setting for SAFEC.
MASTER et SLAVE doivent avoir la méme version
firmware et la méme configuration de SAFECZ.
MASTER und SLAVE miissen dieselbe Firmware-Ver-
sion und dieselbe Einstellung von SAFEZ haben.
MASTER y SLAVE deben tener la misma version de
firmware y la misma configuracién de SAFE2.
MASTER en SLAVE moeten dezelfde firmwareversie en
dezelfde instelling van SAFEZ hebben.




——) e

verso di apertura: destra Inversione direzione di apertura: 000
opening direction: right Open in other direction: 000

sens de l'ouverture : droite Inversion direction de I'ouverture: 000
Offnungsrichtung: rechts Richtungsumkehrung Offnung: 000
sentido de apertura: derecha Inversién direccion de apertura: 000
openingsrichting: rechtsverso Openingsrichting omdraaien: 000

i

air=5H TR

Inversione direzione di apertura: 001
Open in other direction: 001 opening direction: left
Inversion direction de I'ouverture: 001 sens de l'ouverture : gauche
Richtungsumkehrung Offnung: 001 Offnungsrichtung: links
Inversion direccion de apertura: 001 sentido de apertura: izquierda
Openingsrichting omdraaien: 001 openingsrichting: links

- Nel passaggio di configurazione logica da apertura destra/sinistra, non invertire il collegamento originale dei morsetti 42-43.
- When switching logic configuration from right to left opening, do not swap over original connection of terminals 42-43.

~ @)

verso di apertura: sinistra

- Lors du passage de configuration logique de I'ouverture droite/gauche, ninversez pas la connexion d'origine des bornes 42-43
- Bei der Anderung der Logik Offnung rechts/links nicht den Originalanschluss der Klemmen 42-43 verandern.

- En el paso de configuracién Iégica de apertura derecha/izquierda no invertir la conexién original de los bornes 42-43.

- Bij de overgang van de logica configuratie van rechts/links openen, de oorspronkelijke aansluiting van de klemmen 42-43 niet omdraaien.




ACCESSO Al MENU Fig. 1

+/-

+/-

FA¥

Inserimento password.

Richiesta con logica Livello Protezione
impostataa 1,2, 3,4

—[K] ) Vedi MENU PARAMETRI
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LEGENDA
= G-+ T  scorisu
BBBE] Olt——= 4  Scorrigiu
[Gf—OK ¢! cConfermar

Accensione display

Uscita menu
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-
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= Vedi MENU LOGICHE
INEN=
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[0 ko oot »
[N

s @y Vool
)
‘

| = [oK]£ASka nAScaStal -)% L

%+j
)
.

[0 ko oRScatta ¥
R

—om—‘

s s @y vy
)
.

Vedi MENU RADIO

+

< +T

PHSSI.mrd o< — 0= —

{1
[SEAE - ok [ ukrs oI d[bRE

se cancellato
—Om—b ’O{JH l] m—‘ se non presente
se clone, viene disabilitato j

¥ solo con Encoder= 2

3540 EY3

L———Soglia ostacolo
Forza istantanea motore

SkrE Attivazione ingresso start esterno START E
Skr i Attivazione ingresso start interno START |
oPEn Attivazione ingresso OPEN
ctS Attivazione ingresso CLOSE
PEd Attivazione ingresso pedonale PED
E i Attivazione ingresso TIMER
StoP Attivazione ingresso STOP
Phot Attivazione ingresso fotocellula PHOT o se configurato come
g fotocellula verificata, Attivazione dell'ingresso FAULT associato
Attivazione ingresso fotocellula in apertura PHOT OP o se
PhoP configurato come fotocellula verificata attiva solo in apertura,
Attivazione dell'ingresso FAULT associato
Attivazione ingresso fotocellula in chiusura PHOT CL o se
Phel configurato come fotocellula verificata attiva solo in chiusura,
Attivazione dell'ingresso FAULT associato
bA Attivazione ingresso costa BAR o se configurato come costa
G sensibile verificata, Attivazione dell'ingresso FAULT associato
Attivazione ingresso costa BAR su motore slave (connessione
bAr 2 ante contrapposte) o se configurato come costa sensibile
verificata, Attivazione dellingresso FAULT associato
Attivazione ingresso costa BAR con inversione ATTIVA SOLO
bAro IN APERTURA o se configurato come costa sensibile verificata
attivasoloinapertura, Attivazione dellingresso FAULT associato
Attivazione ingresso costa BAR con inversione ATTIVA SOLO
bArc IN CHIUSURA o se configurato come costa sensibile verificata
attivasoloin chisuura, Attivazionedell'ingresso FAULT associato
Sbe Attivazione ingresso finecorsa chiusura del motore SWC
Sbo Attivazione ingresso finecorsa apertura del motore SWO
La scheda sta attendendo di eseguire una manovra completa
SEL apertura-chiusuranoninterrottadastopintermediperacquisire
la coppia necessaria al movimento.ATTENZIONE! Non é attivo
il rilevamento dell'ostacolo
— ErD i Test fotocellule fallito Verificare collegamento fotocellule e/o impostazioni logiche
Erd2 Test costa fallito Verificare collegamento coste e/o impostazioni logiche
Er03 Test fotocellule apertura fallito Verificare collegamento fotocellule e/o impostazione parametri/logiche
ErO4 Test fotocellule chiusura fallito Verificare collegamento fotocellule e/o impostazione parametri/logiche
ErOS Test costa sumotore slave fallito (connessione ante contrapposte) | Verificare collegamento coste e/o impostazioni parametri/logiche
Yersne soluare e Er86 Test costa 8k2 fallito Verificare collegamento coste e/o impostazioni parametri/logiche
s ErD7 Test costa apertura fallito Verificare collegamento coste e/o impostazioni parametri/logiche
- Er08 Test costa chiusura fallito Verificare collegamento coste e/o impostazioni parametri/logiche
N manovre total (n centinaia) -Verificare collegamenti al motore
[ox]+[7 G080 ECHORERI] Errore test hardware scheda -Problemi hardware alla scheda (contattare I'assistenza tecnica)
+/- E: 3% E: gg Inversione per ostacolo - Amperostop Verificare eventuali ostacoli lungo il percorso
I . - . Verificare il collegamento con i dispositivi accessori e/o schede di espansione
ErSO Errore comunicazione con dispositivi remoti collegati via seriale
E: :1'8 g: 1; Errore interno di controllo supervisione sistema. E?Zii:r?zsapteegc':\eige riaccendere lascheda. Seil problema persiste contattare
" . " - . Premendo Ok vengono confermate le impostazioni rilevate. La scheda con-
[T Errore dl.consmtenza dei parametri di centrale (Logiche e|{inuer3 a funzionare con le impostazioni rilevate.
Parametri) N . X . . . .
A\ E'necessario verificare leimpostazioni della scheda (Parametrie Logiche).
" - Premendo Ok la scheda riprendera a funzionare con D-track di default.
Er13 Errore nei parametri di D-track A E’ necessario effettuare un autoset
ErFO Errore finecorsa Verificare collegamenti finecorsa
ErF i Errore finecorsa sempre attivo dopo l'inizio della manovra Verificare collegamenti finecorsa, collegamenti motore
ErF3 Errore nell'impostazione degli ingressi SAFE Verificare la corretta impostazione degli ingressi SAFE

24 - LEOBCBBDL2 3230 L02-LEO B CBB DL2 3 120 F02-LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16

D812916 00100_02



D812916 00100_02

MANUALE PER L'INSTALLAZIONE

2) GENERALITA
Il quadro comandi LEO B CBB DL2 3 230 L02 - LEO B CBB DL2 3 120 F02- LEO
B CBB DL2 3 120 F02 PHOT USA16 viene fornito dal costruttore con settaggio
standard. Qualsiasivariazione, deve essere impostata mediante il programmatore
a display incorporato o mediante ﬁrogrammatore palmare universale. Supporta
completamente il protocollo EELINK
Le caratteristiche principali sono:
- Controllo di 1 motore monofase
- Regolazione elettronica della coppia
- Rilevamento ostacoli
- Ingressi separati per le sicurezze
- Ingressi di comando configurabili
- Ricevitore radio incorporato rolling-code con clonazione trasmettitori.
La scheda e dotata di una morsettiera di tipo estraibile per rendere piu agevole
la manutenzione o la sostituzione. Viene fornita con una serie di ponti precablati
I)er facilitare I'installatore in opera.

ponti riguardano i morsetti: 70-71, 70-72, 70-74, 76-77.
Se i morsetti sopraindicati vengono utilizzati, togliere i rispettivi ponti.

3) DATI TECNICI

220-230V~ 50Hz/60Hz
(LEOBCBBDL23230L02)

120V~ +10% 50Hz/60Hz
(LEOBCBBDL23120F02/LEOBCBBDL23 120

Alimentazione

F02 PHOT USA16)
Isolamento rete/bassa tensione | > 2MOhm 500V ===
Temperatura di funzionamento | -20/+55°C

Interna al motore
rete/bt 3750V~ per 1 minuto

Protezione termica
Rigidita dielettrica

Potenza massima motore 750W
Alimentazione accessori %ﬁv:s(a]flé assorbimento max)

Contatto alimentato
220-230V~N.O. (40W max)

LEOBCBBDL23 | LEOBCBBDL23 | LEOBCBBDL23120 (LEO B CBB DL2 3 230 L02)
230102 120 F02 F02 PHOT USA16 AUX 0 Contatto alimentato
120V~N.O. (40W max)
Alimentazione 220-230V~ 120V~ £10% 120V~ £10% (LEOBCBBDL23120F02/LEOBCBBDL23 120
50Hz/60Hz 50Hz/60Hz 50Hz/60Hz F02 PHOT USA16)
Rilevamento Presente Presente AUX 3 / Uscita segnale acustico | Contatto N.O. (24V~/0,5A max)
ostacgli con Presente Solo per versioni sw | Solo per versioni sw Dimensioni 146x170x60mm
encoder 2 708 2 808 Fusibili vedi Fig. B
Uscita morsetti o i TR
26-27: AUX3 AUX3 Uscita per segnale N comb|r.1a2|on| - — 4 miliardi
contatto N.O. | configurabile configurabile acustico N°maxradiocomandimemorizzabili | 63
(24V~/0,5A) Versioni trasmettitori utilizzabili:
Tutti i trasmettitori ROLLING CODE compatibili con (((—ZR-Ready))
VERIFICA 4) PREDISPOSIZIONE TUBI Fig. A

IlquadroLEO BCBBDL2 3 230L02-LEOBCBBDL23 120 F02-LEO BCBBDL2
3120F02 PHOT USA16 effettuail controllo (verifica) dei relé di marcia e dei dispo-
sitivi di sicurezza (fotocellule), prima di eseguire ogni ciclo di apertura e chiusura.
In caso di malfunzionamenti verificare il regolare funzionamento dei dispositivi
collegati e controllare i cablaggi.

COLLEGAMENTI E CONFIGURAZIONE MORSETTIERA

5) COLLEGAMENTI MORSETTIERA Fi?. B

AVVERTENZE - Nelle operazioni di cablaggio ed installazione riferirsi alle norme
vigenti e comunque ai principi di buona tecnica.
Iconduttorialimentaticontensionidiverse, devonoesserefisicamente separati,oppure
devonoessereadeguatamenteisolati conisolamento supplementaredialmeno Tmm.
| conduttori devono essere vincolati da un fissaggio supplementare in prossimita
dei morsetti, per esempio mediante fascette.

Tutti i cavi di collegamento devono essere mantenuti adeguatamente lontani
dal dissipatore.

Definizione Descrizione
FASE Alimentazione monofase 220-230V~, 50-60Hz, con cavo di messa a terra
(LEO B CBB DL2 3 230 L02).
NEUTRO
TERRA Alimentazione monofase 120V~ £10%, 50-60Hz, con cavo di messa a terra
(LEOBCBBDL2 3120 F02/LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16).
MARCIA + COND Collegamento motore.
oM MARCIA + COND Marcia Motore e condensatore
COM Comune Motore
MARCIA + COND MARCIA + COND Marcia Motore e condensatore
AUX 0 - CONTATTO
ALIMENTATO 220 230V~
(LEOB CBBDL23230L02) | Uscita configurabile AUX 0 - Default LAMPEGGIANTE.
ALIMENTATO 120V~ CANALE RADIO MONOSTABILE / SPIA CANCELLO APERTO SCA/ Comando LUCE CORTESIA/ Comando LUCE ZONA/ LUCE SCALE/
(LEOBCBBDL23120F02) | ALLARME CANCELLO APERTO/ LAMPEGGIANTE/ ELETTROSERRATURA A SCATTO/ ELETTROSERRATURA A MAGNETE/ MANU-
(LEOBCBBDL23120F02 | TENZIONE/ LAMPEGGIANTE E MANUTENZIONE /ANTIEFFRAZIONE / STATO CANCELLO / CANALE RADIO BISTABILE / CANALE
PHOT USA16) RADIO TEMPORIZZATO. Far riferimento alla tabella “Configurazione delle uscite AUX".

AUX 3 - CONTATTO

Uscita configurabile AUX 3 - Default Uscita CANALE RADIO MONOSTABILE

LIBERO (N.O)) CANALE RADIO MONOSTABILE / SPIA CANCELLO APERTO SCA/ Comando LUCE CORTESIA/ Comando LUCE ZONA/ LUCE
o SCALE/ ALLARME CANCELLO APERTO/ LAMPEGGIANTE/ ELETTROSERRATURA A SCATTO/ ELETTROSERRATURA A MAGNETE/
LEOBCBBDL23 23002 | MANUTENZIONE/ LAMPEGGIANTE E MANUTENZIONE /ANTIEFFRAZIONE/ STATO CANCELLO / CANALE RADIO BISTABILE /
LEOBCBBDL23120F02 | CANALE RADIO TEMPORIZZATO. Far riferimento alla tabella “Configurazione delle uscite AUX".
Uscita configurata come
Allarme UL Attivazione: 2 rilevamenti ostacolo consecutivi non interrotti da finecorsa
LEOBCBBDL23 120F02 | Disattivazione: dopo 300s o dopo l'eliminazione dell'aingresso “STOP”
PHOT USA16
890 E 41 + REF SWE Comune finecorsa
'8' % 3 [ar} 42 SWC Finecorsa di chiusura SWC (N.C.). (Non collegare o ponticellare se é presente il finecorsa magnetico)
20>
-E E £ § 43 SWO Finecorsa di apertura SWO (N.C.). (Non collegare o ponticellare se & presente il finecorsa magnetico)
(-3 8 !-
§5 8 ‘
$ S0 JP32 Collegamento finecorsa magnetico
50 24V- . . . .
Uscita alimentazione accessori.
51 24V+
50 24 Vsafet Uscita alimentazione per dispositivi di sicurezza verificati (trasmettitore fotocellule e trasmettitore costa sensibile).
Uscita attiva solo durante il ciclo di manovra.
60 Comune Comune ingressiIC1elC2
Ir]l%resso di.comando conﬁgurabile 1 %\I.O. - Default START E.
61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di comando”.
= Ingresso di comando configurabile 2 (N.Q.) - Default PED.
-] 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
H Far riferimento alla tabella "Conﬁqura_zmne degliingressi di coma_ndo”.
CE, 63 Comune Comune ingressiIC3elC4
© Ingresso di comando conﬁgurabile 3 (N.Q.) - Default OPEN.
64 IC3 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di comando”.
Ir]l%resso di comando conﬁgurabile 4 (N.O.) - Default CLOSE.
65 IC4 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Far riferimento alla tabella“Configurazione degliingressi di comando”.
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Definizione Descrizione
Comune Comune ingressi STOP, SAFE 1 e SAFE 2
Il do int | N.C.
STOP R e e A Dan Al ingarito,

Ingresso di sicurezza configurabile 1 (N.C.) - Default PHOT.

SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST /
BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL

Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di sicurezza”,

FAULT 1 Ingresso verifica dispositivi di sicurezza collegati al SAFE 1.
Ingresso di sicurezza configurabile 2 (N.C.) - Default BAR.
SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST /
BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di sicurezza”.
FAULT 2 Ingresso verifica dispositivi di sicurezza collegati al SAFE 2.
Comune Comune ingresso SAFE 3
Ingresso di sicurezza configurabile 3 (N.C.) - Default PHOT OP.
SAFE 3 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARTEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR CL / BAR CL TEST.
Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di sicurezza”.
FAULT 3 Ingresso verifica dispositivi di sicurezza collegati al SAFE 3
Y ANTENNA Ingresso antenna.

Usare una antenna accordata sui 433MHz. Per il collegamento Antenna-Ricevente usare cavo coassiale RG58. La presenza
di masse metalliche a ridosso dell’antenna, puo disturbare la ricezione radio. In caso di scarsa portata del trasmettitore,

# SHIELD spostare I'antenna in un punto piu idoneo.

Antenna

Configurazione delle uscite AUX

Logica Aux= 0 - Uscita CANALE RADIO MONOSTABILE.
Il contatto rimane chiuso per 1s all'attivazione del canale radio.

Logica Aux= 1 - Uscita SPIA CANCELLO APERTO SCA.
Il contatto rimane chiuso durante I'apertura e ad anta aperta, intermittente durante la chiusura, aperto ad anta chiusa.

Logica Aux= 2 - Uscita comando LUCE CORTESIA.
Il contatto rimane chiuso per 90 secondi dopo I'ultima manovra.

Logica Aux= 3 - Uscita comando LUCE ZONA.
Il contatto rimane chiuso per tutta la durata della manovra.

Logica Aux= 4 - Uscita LUCE SCALE.
Il contatto rimane chiuso per 1 secondo all'inizio della manovra.

Logica Aux=>5 - Uscita ALLARME CANCELLO APERTO.
Il contatto rimane chiuso se I'anta rimane aperta per un tempo doppio rispetto al TCA impostato.

Logica Aux= 6 - Uscita per LAMPEGGIANTE.
Il contatto rimane chiuso durante la movimentazione delle ante.

Logica Aux= 7 - Uscita per ELETTROSERRATURA A SCATTO.
Il contatto rimane chiuso per 2 secondi ad ogni apertura e ad ogni chiusura.

Logica Aux= 8 - Uscita per ELETTROSERRATURA A MAGNETE.
Il contatto rimane chiuso a cancello chiuso e durante la manovra di chiusura.

Logica Aux= 9 - Uscita MANUTENZIONE. ) ) o ) )
IL contatto rimane chiuso al raggiungimento del valore impostato nel parametro Manutenzione, per segnalare la richiesta di manutenzione.

Logica Aux= 10 - Uscita LAMPEGGIANTE E MANUTENZIONE.
Il contatto rimane chiuso durante la movimentazione delle ante. Se viene raggiunto il valore impostato nel parametro Manutenzione, a fine manovra, ad anta chiusa, il contatto per 4
volte si chiude per 10s e si apre per 5s per segnalare la richiesta di manutenzione.

Logica Aux= 11 - Non utilizzato

Logica Aux= 12 - Uscita antieffrazione : il contatto si chiude se il cancello viene spostato da finecorsa di chiusura senza che il motore sia alimentato.
Il contatto si apre dopo un comando da pulsante o radiocomando.

Logica Aux= 13 - Uscita STATO CANCELLO.
Il contatto rimane chiuso quando il cancello é chiuso

Logica AUX= 14 - Uscita CANALE RADIO BISTABILE
Il contatto cambia stato (aperto-chiuso) all'attivazione del canale radio

Logica AUX= 15 - Uscita CANALE RADIO TEMPORIZZATA
Il contatto rimane chiuso per un tempo programmabile all‘attivazione del canale Radio (tempo uscita)

Se durante tale tempo il tasto viene nuovamente premuto, il conteggio del tempo riparte.

Configurazione degli ingressi di comando

Logica IC= 0 - Ingresso configurato come Start E. Funzionamento secondo la Logica MouwPR550 PRSS0. Start esterno per la gestione semaforo.

Logica IC= 1 - Ingresso configurato come Start |. Funzionamento secondo la Logica MouPAS5a PASSo. Start interno per la gestione semaforo.

Logica IC= 2 - Ingresso configurato come Open. . . . . . . .
Il comando esegue un‘apertura. Se il l'ingresso rimane chiuso, le ante rimangono aperte fino all'apertura del contatto. A contatto aperto I'automazione chiude dopo il tempo di tca, se attivato.

Logica IC= 3 - Ingresso configurato come Close.
Il comando esegue una chiusura.

Logica IC= 4 - Ingresso configurato come Ped.
Il comando eseque un’apertura pedonale, parziale. Funzionamento secondo la Logica MouPRS55a0 PASSa.

Logica IC=5 - Ingresso configurato come Timer. _ . .
Funzionamento analogo al open ma la chiusura & garantita anche dopo I'assenza di rete.

Logica IC= 6 - Ingresso configurato come Timer Ped. . . . - . . . .
Il comando esegue un’apertura pedonale, parziale. Se I'ingresso rimane chiuso, I'anta rimane aperta fino all'apertura del contatto. Se il Iingresso rimane chiuso e viene attivato un

comando di Start E, Start | o Open viene esequita una manovra completa per poi ripristinarsi in apertura pedonale. La chiusura e garantita anche dopo I'assenza di rete.

Configurazione degli ingressi di sicurezza

Logica SAFE= 0 - Ingresso configurato come Phot, fotocellula non verificata (). (Fig.D, rif.1). . L o
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. In caso di oscuramento, le fotocellule sono attive sia in apertura che in chiusura. Un oscuramen-
to della fotocellula in chiusura, inverte il moto solo dopo il disimpegno della fotocellula. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito.

Logica SAFE= 1 - Ingresso configurato come Phot test, fotocellula verificata. (Fig.D, rif.2). o o o
Atfiva la verifica delle fotocellule ad inizio manovra. In caso di oscuramento, le fotocellule sono attive sia in apertura che in chiusura. Un oscuramento della fotocellula in chiusura,
inverte il moto solo dopo il disimpegno della fotocellula.

Logica SAFE= 2 - Ingresso configurato come Phot op, fotocellula attiva solo in apertura non verificata (*) (Fig.D, rif.1). . . o .
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto suplplementare di verifica. In caso di oscuramento & escluso il funzionamento della fotocellula in chiusura. In fase di aper-
tura blocca il moto per la durata dell'oscuramento della fotocellula. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito.

Logica SAFE= 3 - Ingresso configurato come Phot op test, fotocellula verificata attiva solo in apertura (F'g.D, rif.2). o . .
Attiva la verifica delle fotocellule ad inizio manovra. In caso di oscuramento e escluso il funzionamento della fotocellula in chiusura. In fase di apertura blocca il moto per la durata
dell'oscuramento della fotocellula.

Logica SAFE= 4 - Ingresso configurato come Phot cl, fotocellula attiva solo in chiusura non verificata (*) (Fig.D, rif.1). . . . o
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. In caso di oscuramento € escluso il funzionamento della fotocellula in apertura. In fase di chiu-
sura, inverte immediatamente. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito.

Logica SAFE= 5 - Ingresso configurato come Phot cl test, fotocellula verificata attiva solo in chiusura (Fig.D, rif.2). . o . . .
Attiva la verifica delle fotocellule ad inizio manovra. In caso di oscuramento & escluso il funzionamento della fotocellula in apertura. In fase di chiusura, inverte immediatamente.

Logica SAFE= 6 - Ingresso configurato come Bar, costa sensibile non verificata (*) (Fig.D, rif.3). . . . o o . o
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. Il comando inverte il movimento per 2 sec. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito.

Logica SAFE=7 - Inﬁresso configurato come Bar, costa sensibile verificata (Fig.D, rif.4).
Attiva la verifica delle coste sensibili ad inizio manovra. Il comando inverte il movimento per 2 sec.

Logica SAFE= 8 - Ingresso configurato come Bar 8k2 (Fig.D, rif.5). Ingresso per bordo resistivo 8K2.
Il comando inverte il movimento per 2 sec.

Logica SAFE=9 Ingresso configurato come Bar op, costa sensibile con inversione attiva solo in apertura, se attivata durante la chiusura effettua l'arresto dell'automazione (STOP) (Fi%.D, rif. 3).
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. Lintervento in fase di apertura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, l'intervento in fase
di chiusura provoca l'arresto. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito.

%SO'IgOICPa) (SﬁAFED=1(2 I[r;)gresso configurato come Bar op test, costa sensibile verificata con inversione attiva solo in apertura, se attivata durante la chiusura effettua I'arresto dell'automazione
ig.D, rif. 4).
Attiva'la verifica delle coste sensibili ad inizio manovra. Lintervento in fase di apertura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, l'intervento in fase di chiusura provoca l'arresto.
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Configurazione degli ingressi di sicurezza

Logica SAFE=11 Ingresso configurato come Bar 8k2 op, costa 8k2 con inversione attiva solo in apertura, se attivata durante la chiusura effettua I'arresto dell'automazione (STOP) (Fig.D, rif. 5).
Lintervento in fase di apertura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, l'intervento in fase di chiusura provoca I'arresto.

di apertura provoca l'arresto. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito

Logica SAFE=12 Ingresso configurato come Bar cl costa sensibile con inversione attiva solo in chiusura, se attivata durante I'apertura effettua I'arresto dell'automazione (STOP) (Fig.D, rif. 3).
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. Lintervento in fase di chiusura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, l'intervento in fase

(STOP) (Fig.D, rif. 4).

Logica SAFE=13 Ingresso configurato come Bar cl test, costa sensibile verificata con inversione attiva solo in chiusura, se attivata durante I'apertura effettua l'arresto dell'automazione

Attiva la verifica delle coste sensibili ad inizio manovra. Lintervento in fase di chiusura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, l'intervento in fase di apertura provoca l'arresto.

Logica SAFE=14 Ingresso configurato come Bar 8k2 ¢

|, costa 8k2 con inversione attiva solo in chiusura, se attivata durante I'apertura effettua I'arresto dell’automazione (STOP) (Fig.D, rif. 5).
'intervento in fase di chiusura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, l'intervento in fase di apertura provoca l'arresto.

(¥) Se si installano dispositivi di tipo “D” (come definiti dalla EN12453), collegati in modalita non verificata, prescrivere una manutenzione obbligatoria con frequenza almeno semestrale.

6) DISPOSITIVI DI SICUREZZA
Nota: utilizzare solamente dispositivi di sicurezza riceventi con contatto in
libero scambio.

6.1) DISPOSITIVI VERIFICATI Fig. D

6.2) COLLEGAMENTO DI 1 COPPIA DI FOTOCELLULE NON VERIFICATE Fig. C
7) ACCESSO Al MENU: FIG. 1

7.1) MENU PARAMETRI (PAr A7) (TABELLA “A” PARAMETRI)

7.2) MENU LOGICHE (Lol ic) (TABELLA “B” LOGICHE)

7.3) MENU RADIO (-Ad {o) (TABELLA “C” RADIO)

- NOTA IMPORTANTE: CONTRASSEGNARE IL PRIMO TRASMETTITORE
MEMORIZZATO CON IL BOLLINO CHIAVE (MASTER).

Il primo trasmettitore, nel caso di programmazione manuale, assegna il CODICE

CHIAVE DELLA RICEVENTE; questo codice risulta necessario per poter effettuare

la successiva clonazione dei radiotrasmettitori.

La ricevente di bordo incorporato Clonix dispone inoltre di alcune importanti

funzionalita avanzate:

« Clonazione del trasmettitore master (rolling-code o codice fisso).

« Clonazione per sostituzione di trasmettitori gia inseriti nella ricevente.

« Gestione database trasmettitori.

- Gestione comunita di ricevitori.

Per I'utilizzo di queste funzionalita avanzate fate riferimento alle istruzioni del pro-

grammatore palmare universale ed alla Guida generale programmazioni riceventi.

Nel caso di utilizzo di un radiocomando a 4 canali si raccomanda di riservarne

uno alla funzione di arresto (STOP).

7.4) MENU DEFAULT (dEFRULE)
Riporta la centrale ai valori preimpostati dei DEFAULT. ADopo il ripristino &
necessario effettuare un nuovo AUTOSET.

7.5) MENU LINGUA (L {nDUR)
Consente di impostare la lingua del programmatore a display.

7.6) MENU AUTOSET (RUEo5SEE)

LEO B CBB DL2 3 120 F02 (solo per versioni SW > 7.08)

LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16 (solo per versioni SW > 8.08)

Per dare avvio ad un AUTOSET, portarsi nell’apposito menu e dare OK.

Il cancello puo essere posizionato in qualsiasi punto della corsa.

Dopo la pressione del tasto OK, il cancello viene automaticamente portato sul fine-

corsa di chiusura a velocita ridotta, dopodiché vengono automaticamente eseguite

2 manovre complete da finecorsa a finecorsa, la prima a velocita ridotta, la seconda

a velocita massima.

Al termine dell’autoset, la scritta OK indica che I'autoset & andato a buon fine e sono
stati impostati i sequenti parametri:

- Tempo dilavoro in apertura e chiusura

- Spazio di rallentamento (minimo 50cm) [solo con encoder =10 2]

- Forza necessaria al movimento, per poter rilevare I'ostacolo [solo con encoder = 2]

- Frenatura (valore tipico 50%)

Al termine dell'autoset, la scritta KO pud indicare:

- Annullamento volontario dellautoset, tramite pressione del tasto su + tasto giu

- Utilizzo dei comandi su morsettiera START,STOP, OPEN, CLOSE

- Oscuramento delle fotocellule o attivazione delle coste di sicurezza

- Rilevamento encoder fermo -> forza troppo elevata per muovere il cancello o
problemi nella frizione del motore.

ATTENZIONE!! Verificare che il valore della forza d’impatto

misurato nei puntiprevistidallanormaEN12445, siainferiore a quanto
indicato nella norma EN 12453.

Le forze di impatto possono essere ridotte mediante I'utilizzo di bordi

deformabili.

Attenzione!! Durante l'autosettaggio la funzione di rileva

mento ostacolinon éattiva, I'installatore deve controllareilmovimento

dell’automazione ed impedire a persone o cose di avvicinarsi o sostare
nel raggio di azione dell’automazione.

7.7) MENU STATISTICHE

Consente di visualizzare la versione della scheda, il numero di manovre totali (in cen-
tinaia), il numero di radiocomandi memorizzati e gli ultimi 30 errori (le prime 2 cifre
indicano la posizione, le ultime 2 il codice errore). Lerrore 01 & quello piu recente.

7.8) MENU PASSWORD

Consljer;tekdi impostare una password per la programmazione della scheda via
rete U-link.

Con la logica “LIVELLO PROTEZIONE" impostata a 1,2,3,4 viene richieta per ac-
cedere ai menu di programmazione. Dopo 10 tentativi consecutivi di accesso
falliti si dovranno attendere 3 minuti per un nuovo tentativo. Durante questo
periodo ad ogni tentativo di accesso il display visualizza “BLOC". La password di

default & 1234.

8) MODULI OPZIONALI U-LINK

Fare riferimento alle istruzioni dei moduli U-link

L'utilizzo di alcuni moduli comporta una riduzione della portata radio. Adeguare
I'impianto con opportuna antenna accordata sui 433MHz.

9) ANTE SCORREVOLI CONTRAPPOSTE (Fig.F)

Fare riferimento alle istruzioni dei moduli U-link

NOTA: Sulla scheda impostata come Slave I'ingresso Costa (Costa/ Costa Test/
Costa 8k2), va configurato solamente sul SAFE2.

10) RIPRISTINO DELLE IMPOSTAZIONI DI FABBRICA (Fig.H)

ATTENZIONE riportala centrale ai valori preimpostati da fabbrica e vengono
cancellati tutti i radiocomandi in memoria.

ATTENZIONE! Un'errata impostazione puo creare danni a persone, animali
o cose.

- Togliere tensione alla scheda (Fig.H rif.1)

- Aprire I'ingresso Stop e premere contemporaneamente i tasti - e OK (Fig.H rif.2)
- Dare tensione alla scheda (Fig.H rif.3)

- Il display visualizza RST, entro 3s dare conferma premendo il tasto OK (Fig.H rif.4)
- Attendere che la prodedura venga terminata (Fig.H rif.5)

- Procedura terminata (Fig.H rif.6)

11) GESTIONE POSIZIONE DEL CANCELLO

La posizione del cancello viene rilevata dalla scheda tramite finecorsa e tramite
encoder (encoder=102).

Nel caso di encoder = 0 la posizione viene stimata tramite finecorsa e conteggio
del tempo.

| finecorsa determinano il punto di arresto del cancello in apertura e chiusura.
In caso di sblocco (vedi manuale ICARO fig.2) e movimento manuale del cancello
(con conseguente cambio di posizione), € necessario togliere alimentazione alla
scheda, in modo da attivare la manovra di ricerca del finecorsa. La manovra di
ricerca finecorsa avviene a velocita ridotta. Nel caso entrambi gli spazi di rallen-
tamento in apertura e chiusura siano a 0 (rif. Tabella A), la manovra di ricerca
finecorsa avviene a velocita massima.

Nel caso, dopo lo sblocco (vedi manuale ICARO fig.2) e movimento manuale del
cancello, NON venga tolta I'alimentazione alla scheda, il successivo comando
comportera il movimento del cancello come se partisse dall’'ultima posizione
prima dello sblocco, quindi non saranno garantiti gli spazi di rallentamento.
Con scheda impostata con valori di fabbrica (o dopo aver fatto uno scrivi default),
la prima manovra dafinecorsa a finecorsa (senza interruzioniintermedie) avviene
a velocita lenta.

SEQUENZA INSTALLAZIONE

0. Impostare tipo funzionamento encoder

1. Eseqguire la manovra di AUTOSET (¥)

LEO B CBB DL2 3 120 F02 (solo per versioni SW 2 7.08)

LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16 (solo per versioni SW 2> 8.08)

2. Verificare le forze di impatto: se rispettano i limiti (**) vai al punto 10

altrimenti
Adeguare eventualmente i parametri di sensibilita (forza): vedi tabella
parametri.
Rliveriﬁcare le forze di impatto: se rispettano i limiti (**) vai al punto 10
altrimenti

Applicare una costa passiva

Riverificare le forze di impatto: se rispettano i limiti (**) vai al punto 10
altrimenti

Applicare dispositivi di protezione sensibili alla pressione o elettrosen-
sibili (per esempio costa attiva) (**)

verificare le forze di impatto: se rispettano i limiti (**) vai al punto 10
trimenti

Consentirelamovimentazione dell’azionamento soloin modalita“Uomo
presente”

10. Assicurarsi che tutti i dispositivi di rilevamento presenza nell’area di
manovra funzionino correttamente.

O |® N W~
v 13

(*) Prima di eseguire l'autoset assicurarsi di avere effettuato correttamente
tutte le operazioni di montaggio e di messa in sicurezza come prescritto
dalle avvertenze per l'installazione del manuale della motorizzazione.

(**) In funzione dell’analisi dei rischi potrebbe essere necessario comunque
ricorrere alla applicazione di dispositivi di protezione sensibili.
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TABELLA “A” - MENU PARAMETRI - (PA-AI")

Parametro | Min. | Max. Default Personali | Definizione | Descrizione
Ternbo lavoro in 'Tempo di lavoro massimo del/i motore/i, in apertura.
L RAuoro AP 5 300 300 P Impostare il tempo di lavoro leggermente superiore al tempo di manovra completa.
5 apertura [s] . . . . .
Il valore viene modificato dalla manovra di autoset adattandolo al tempo di lavoro rilevato
Termnbo lavoro in 'Tempo di lavoro massimo del/i motore/i, in chiusura.
ELRAuaro ch 5 300 300 P Impostare il tempo di lavoro leggermente superiore al tempo di manovra completa.
. chiusura [s] : . . ) X
Il valore viene modificato dalla manovra di autoset adattandolo al tempo di lavoro rilevato
Tempo chiusura R . . .
0 180 40 . Tempo di attesa prima della chiusura automatica.
kch automatica [s] podi pri fusura au !
ESholh Tempo sgombero
v 1 180 40 zona Tempo di sgombero della zona interessata dal traffico regolato dal semaforo.
SET semaforica [s]
Tempo di attiva-
) zione dell'uscita . . . . . )
EUSc R 1 240 10 temporizzata Durata attivazione uscita canale radio temporizzata in secondi
[s]
0
(LEO BCBBDL23
120 F02) Spazio di rallentamento in apertura del/i motore/i, espresso in percentuale della corsa totale.
(LEO B CBBDL2 Spazio di La manovra di autoset modifica i valori di spazi di rallentamento se questi non permettono di
pazio di s
SPrALLAP 0 99 3120 F02 PHOT rallentamento in | Pereorrere almeno 50cm a velocita rallentata.
L USA16) ATTENZIONE: Dopo una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa senza
apertura [%] interruzioni
30 ATTENZIONE: con “SET” a display non & attivo il rilevamento dell’'ostacolo.
(LEO BCBBDL23
230L02)
0
(LEO1|;:§:2[)’L2 3 Spazio di rallentamento in chiusura del/i motore/i, espresso in percentuale della corsa totale.
Ll 0 929 F02 PHOT USA16 llentamento i . N .
SPrALLch ) raciri]u:ma?o/o] """ | ATTENZIONE: Dopo una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa
0. . " .
30 senza interruzioni.
(LEO BCBBDL23 ATTENZIONE: con “SET” a display non é attivo il rilevamento dell’'ostacolo.
230L02)
APEFE. 10 50 20 Apertura parziale | Spazio di apertura parziale in percentuale rispetto all'apertura totale, a seguito attivazione
PR-Z IALE [%] comando pedonale PED.
Forza esercitata dall’anta/e in apertura.
[se encoder =00 1]l valore diforza impostato rappresenta la % di tensione di rete che viene fornita
dalla scheda al motore durante il movimento.
F ta/ei [se encoder = 2] Rappresenta la percentuale di forza erogata, oltre quella memorizzata
For2R AP 1 99 75 orzaanta/ein | qyrante l'autoset (e successivamente aggiornata), prima di generare un allarme ostacolo.
apertura [%] Il parametro viene impostato automaticamente dall’autoset.
ATTENZIONE: Influisce direttamente nella forza di impatto: verificare che con il
valore impostato vengano rispettate le norme di sicurezza vigenti (*). Installare se
necessario dispositivi di sicurezza antischiacciamento (*¥).
Forza esercitata dallanta/e in chiusura.
[se encoder =00 1]l valore di forzaimpostato rappresenta la % di tensione di rete che viene fornita
dalla scheda al motore durante il movimento.
[se encoder = 2] Rappresenta la percentuale di forza erogata, oltre quella memorizzata
Forza anta/ein | durante l'autoset (e successivamente aggiornata), prima di generare un allarme ostacolo.
Fordh ch 1 929 75 chiusura [%] Il parametro viene impostato automaticamente dall'autoset.
ATTENZIONE: Influisce direttamente nellaforzadiimpatto: verificare che conil valore
impostato vengano rispettate le norme di sicurezza vigenti (*). Installare se necessario
dispositivi di sicurezza antischiacciamento (*¥).
“Forza esercitata dall'anta/e in apertura a velocita di rallentamento.
[se encoder =00 1] Il valore di forza impostato rappresenta la % di tensione di rete che viene fornita
Forza anta/e in dalla scheda al motore durante il movimento.
Fordh apertura in [se encoder = 2] Rappresenta la percentuale diforza erogata, oltre quella memorizzata durante
1 99 75 p I'autoset (e successivamente aggiornata), prima di generare un allarme ostacolo.
rALL AP rallentamento | || parametro viene impostato automaticamente dall'autoset.
0y
(%] ATTENZIONE: Influisce direttamente nella forza di impatto: verificare che con il
valore impostato vengano rispettate le norme di sicurezza vigenti (*). Installare se
necessario disposit_ivi di sicurezza antischiacciamento.”(**)
“Forza esercitata dall'anta/e in chiusura a velocita di rallentamento.
[se encoder =00 1]l valore diforza impostato rappresenta la % di tensione di rete che viene fornita
. dalla scheda al motore durante il movimento.
Forza anta/e in " .
For2h chiusura in [se encoder = 2] Rappresenta la percentuale di forza erogata, oltre quella memorizzata durante
1 99 75 I'autoset (e successivamente aggiornata), prima di generare un allarme ostacolo.
rRLL ch rallentamento | Il parametro viene impostato automaticamente dall’autoset.
0y
%] ATTENZIONE: Influisce direttamente nella forza di impatto: verificare che con il
valore impostato vengano rispettate le norme di sicurezza vigenti (*). Installare se
necessario dispositivi di sicurezza antischiacciamento.”(**)
FrEno 0 929 0 Frenatura [%] Percentuale di frenatura applicata per arrestare il movimento del motore/i..
e Programmazione
TRRUEER- 0 250 0 NUMELo Manovre | permette di imFostare un numero di manovre dopo il quale viene segnalata la richiesta di ma-
‘ gla. nutenzione sull’'uscita AUX configurata come Manutenzione o Lampéggiante e Manutenzione
c lonk manutenzione 9 pegg
[in centinaia]

(*) Nell’'Unione Europea applicare la EN12453 per i limiti di forza, e la EN12445 per il metodo di misura.

(**) Le forze di impatto possono essere ridotte mediante I'utilizzo di bordi deformabili.
TABELLA “B” - LOGICHE - (Lol ic)
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; P Barrare il ioni
Logica Definizione Default settaggio eseguito Opzioni
Tempo Chiusura 0 Logica non attiva
Ech Automatica 0 i i i
1 Attiva la chiusura automatica
0 Logica non attiva
chrAP iR | chiusurarapida | o 2 — — — .
) 1 Chiude dopo 3 secondi dal disimpegno delle fotocellule prima di attendere il termine del TCA impostato
Gli ingressi configurati come Start E,
0 Start |, Ped funzionano con la logica mov. passo passo
4 passi.
— - - 2 PASSI 3 PASSI 4 PASSI
Gli ingressi configurati come Start E,
Mow. PASSq 3 1 Start |, Ped funzionano con la logica CHIUSA APRE
' Movm;)eagts% passo 0 3 passi. Limpulso durante la fase di || ”;‘ RA APRE APRE STOP
PRSSa chiusura inverte il movimento. APUERL'IJ'A
Gli ingressi configurati come Start E, IN CHIUDE CHIUDE CHIUDE
5 Start I, Ped funzionano con la logica | | APERTURA STOP +TCA | STOP +TCA
2 passi. Ad ogni impulso inverte il DOPO STOP APRE APRE APRE
movimento.
Funzionamento con encoder disabilitato
ATTENZIONE
Questa impostazione disabilita completamente la sicu-
rezzaantischiacciamento congravirischiperlasicurezza!
0 Installare coste attive di sicurezza sul bordo di chiusura e
di apertulia, 8p|pure cammu't)are in f;mzionamento uomo
presente. (vedi logica Uomo Presente; . .
Gli spazi di rallentamento sono una stima fatta tramite il ATTENZIONE: Verificare che il
})empo percorso dal cancello. | to di rallent " valore della forza d’impatto
er una maggior precisione sul punto di rallentamento, | . " : ot
impostare encoder=1 oppure 2. misuratonei Puntl.preVIstldallapor.ma
EncodEr - — - EN12445,siainferiorea quantoindica-
Encoder 2 Funzionamento con encoder utilizzato come sensore di po- | to nella norma EN 12453.
sizione per acquisire le quote dirallentamento. Rilevamento
1 cancellobloccato.Impostazione manuale dei parametri“forza
atpertura" “forza chiusura” “forza rallentamento apertura” e
“forza rallentamento chiusura” ATTENZIONE: Una errata impo-
2 stazione della sensibilita puo creare
LEOBCBBDL23120F02 danni a persone, animali o cose.
(solo perversioni SW | Funzionamento automatico con encoder: rallentamento e
>7.08) rilevamento ostacolo tramite encoder. Regolazione della
fEO B CBB DL2 3 120 sensibilita all'ostacolo (parametri forza apertura, forza
1 chiusura, forza rallentamento apertura, forza rallentamento
F02 PHOT USA16 chiusura) (default).
(solo per versioni SW
>8.08)
0 Il lampeggiante si accende contemporaneamente alla partenza del/i motore/i.
PrERLL Preallarme 0 - - - — - -
1 Il lampeggiante si accende circa 3 secondi prima della partenza del/i motore/i
0 Funzionamento ad impulsi.
Funzionamento ad Uomo Presente.
L'ingresso 61 viene configurato come OPEN UP.
Lingresso 62 viene configurato come CLOSE UP.
1 La manovra continua finché viene mantenuta la pressione sui tasti di OPEN UP o CLOSE UP.
M . .
U o Uomo presente 0 ATTENZIONE: non sono attive le sicurezze.
PrESEREE Funzionamento Uomo Presente Emergency. Normalmente funzionamento ad impulsi.
Se la scheda fallisce i test delle sicurezze (fotocellula o costa, ErOx) per 3 volte consecutivamente,
\L/JisneCEgiSIiEaLth il funzionamento ad Uomo Presente attivo per 1T minuto dopo il rilascio dei tasti OPEN
2 Lingresso 61 viene configurato come OPEN UP.
Lingresso 62 viene configurato come CLOSE UP.
K ATTENZIONE: con Uomo Presente Emergency non sono attive le sicurezze.
bl IMPRP Blocca impulsi in o 0 Limpulso degli ingressi configurati come Start E, Start |, Ped hanno effetto durante l'apertura.
i : apertura 1 Limpulso degli ingressi configurati come Start E, Start |, Ped non hanno effetto durante I'apertura.
bl MPECA Blocca im&)ulsi o 0 Limpulso degli ingressi configurati come Start E, Start |, Ped hanno effetto durante la pausa TCA.
i ) inTC 1 Limpulso degli ingressi configurati come Start E, Start |, Ped non hanno effetto durante la pausa TCA.
bl iMPch Blocca impulsi in o 0 Limpulso degli ingressi configurati come Start E, Start |, Ped hanno effetto durante la chiusura.
i : chiusura 1 Limpulso degli ingressi configurati come Start E, Start |, Ped non hanno effetto durante la chiusura.
Inversione 0 Funzionamento standard (Vedi Fig.G Rif. 1).
inud irE2. RP direzione di 0 El
apertura 1 Viene invertito il verso di apertura rispetto al funzionamento standard (Vedi Fig. G Rif.2)
Conﬂguraziong 0 Ingresso configurato come Phot, fotocellula.
SAFE | sﬂﬂ:eletz‘g;%s;ggll . 0 1 Ingresso configurato come Phot test, fotocellula verificata.
72 2 Ingresso configurato come Phot op, fotocellula attiva solo in apertura.
gonﬁguruior:ie 3 Ingresso configurato come Phot op test, fotocellula verificata attiva solo in apertura.
ell'ingresso di n - "
SAFE 2 sicurezga SAFE . 6 4 Ingresso configurato come Phot cl, fotocellula attiva s?lo in chu‘Jsura. : :
74 5 Ingresso configurato come Phot cl test, fotocellula verificata attiva solo in chiusura.
6 Ingresso configurato come Bar, costa sensibile.
7 Ingresso configurato come Bar, costa sensibile verificata.
8 Ingresso configurato come Bar 8k2 (Non attivo su SAFE 3).
9 Ingresso onﬁgurgt? come Bar OP, costa sensibile con inversione attiva solo in apertura. In chiusura
si ottiene lo stop del movimento.
) 10 Ingressoconﬁguratoaome Bar OPTEST, costa sensibile verificata coninversioneattivasoloin apertura.
go“ﬁguramor:’g Inchiusura si ottiene lo stop del movimento.
dellingresso di 2 Ingresso configurato come Bar OP 8k2 costa sensibile coninversione attiva soloinapertura.Inchiusura
SRFE 3 sicurezza SAFE 3. 1 i ottiene lo st% ge? movimento. P
77 fNon attivo su SAFE 3).
12 Ingresso onﬁgurgt? come Bar CL, costa sensibile con inversione attiva solo in chiusura. In apertura
si ottiene lo stop del movimento.
13 In?resso configurato c,omeI Bar CLJ T, costa sensibile verificata con inversione attiva solo in chiu-
sura. In apertura si ottiene lo stop del movimento.
Ingresso qonﬁ?urato c&)rpe Bar CL 8k2 costa sensibile con inversione attiva solo in chiusura. In aper-
14 0. sto )e movimento.

}ura si ottiene
Non attivo su SAFE 3
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Barrare il

Logica Definizione Default settaggio eseguito Opzioni
’ : 5:“23;:::;2'&? 0 0 Ingresso configurato come Start E.
c comando IC 1.
61 1 Ingresso configurato come Start I.
E gg“’?ﬁ;::szslgr:iei 4 2 Ingresso configurato come Open.
c comando IC 2.
62 3 Ingresso configurato come Close.
Configurazione
e 3 dell’ir?gresso di ) 4 Ingresso configurato come Ped.
c comando IC 3.
64 5 Ingresso configurato come Timer.
Configurazione
ic Y (":J,In':g;is'sgg' 3 6 Ingresso configurato come Timer Pedonale.
65
X 0 Comando radio configurato come START E.
Configurazione
ich 1del corlnamg‘o 0 1 Comando radio configurato come Start I.
° canale radio
2 Comando radio configurato come Open.
) 3 Comando radio configurato come Close
Configurazione
2ch 2(‘gel corlnaméq 9 4 Comando radio configurato come Ped
canale radio
5 Comando radio configurato come STOP
X 6 Comando radio configurato come AUXO0 **
Configurazione
dch 3del corlnaméi‘o 2 7 Non utilizzato
° canale radio
8 Non utilizzato
) 9 Comando radio configurato come AUX3 **
Configurazione
Ych 4(3el corlnan(éq 5 10 Comando radio configurato come EXPO1 **
canale radio
11 Comando radio configurato come EXPO2 **
0 Uscita configurata come Canale Radio monostabile.
1 Uscita configurata come SCA, Spia Cancello Aperto.
2 Uscita configurata come comando Luce Cortesia.
Conﬁgyrazione 3 Uscita configurata come comando Luce Zona.
RuH O dell’uscita AUX 0. 6
20-21 4 Uscita configurata come Luce scale.
5 Uscita configurata come Allarme.
6 Uscita configurata come Lampeggiante.
7 Uscita configurata come Serratura a scatto
8 Uscita configurata come Serratura a magnete
AUH 3 9 Uscita configurata come Manutenzione
(Non attivo su 10 Uscita configurata come Lampeggiante e Manutenzione
LEO B CBB DL2 3 120 dcclalpﬁgytra‘z\iggg o 11 Non utilizzato
ell’uscita .
Eg(z)g?BoBTDligé}g())FOZ 26-27 12 Uscita configurata come antieffrazione
(solo perversioni SW 13 Uscita configurata come Stato Cancello
>7.08) 14 Uscita configurata come Canale Radio Bistabile
15 Uscita configurata come Canale Radio temporizzato
0 La ricevente risulta conﬁ%urata per il funzionamento in modalita rolling-code.
. Non vengono accettati i Cloni a Codice Fisso.
cod F {550 Codice Fisso 0 , , — , —
] La ricevente risulta configurata per il funzionamento in modalita codice fisso.
Vengono accettati i Cloni a Codice Fisso.
A - Non érichiesta la password per accedere ai menu di programmazione
B - Abilita la memorizzazione via radio dei radiocomandi.
Questa modalita viene eseguita nei pressi del quadro di comando e non richiede I'accesso:
- Premere in sequenza il tasto nascosto e il tasto normale (T1-T2-T3-T4) di un radiocomando gia
memorizzato in modalita standard attraverso il menu radio.
- Premere entro 10s il tasto nascosto ed il tast\o normale (T1-T2-T3-T4) di un radiocomando da
memorizzare.
0 La ricevente esce dalla modalita programmazione dopo 10s, entro questo tempo & possibile
inserire ulteriori nuovi radiocomandi ripetendo il punto precedente.
C - Abilita I'inserimento automatico via radio dei cloni.
Consente ai cloni generati con programmatore universale ed ai Replay programmati di aggiun-
gersi alla memoria del ricevitore.
D -Abilita I'inserimento automatico via radio dei replay.
Consente ai Replay programmati di aggiungersi alla memoria del ricevitore.
E - Risulta possibile modificare i paramefri della scheda via rete U-link
A -Vienerichiesta la passwordaper accedere ai menu di programmazione.
1 La password di default & 1234.
D020 0 . Rimane invariato rispetto al funzionamento 0 le funzioniB-C-D-E
L iuELLn Impostazione del - — : : -
ivello di 0 A - Viene richiesta la password3per accedere ai menu di programmazione.
ProtE2 lonf protezione La password di default & 1234.
2 B - Viene disabilitato la memorizzazione via radio dei radiocomandi.
C - Viene disabilitato I'inserimento automatico via radio dei cloni.
Rimane invariato rispetto al funzionamento 0 le funzioni D - E
A - Vienerichiesta la password3per accedere ai menu di programmazione.
La password di default & 1234.
3 B - Viene disabilitato la memorizzazione via radio dei radiocomandi.
D - Viene disabilitato I'inserimento automatico via radio dei Replay.
Rimane invariato rispetto al funzionamento 0 le funzioni C - E
A -Vienerichiesta la passwordsf)er accedere ai menu di programmazione.
La password di default & 1234.
B - Viene disabilitato la memorizzazione via radio dei radiocomandi.
C - Viene disabilitato I'inserimento automatico via radio dei cloni.
4 ED - Viene disabilitato I'inserimento automatico via radio dei Replay.

Viene disabilitata la possibilita di modificare i parametri della scheda via rete U-link
| radiocomandi vengono memorizzati solo utilizzando I'apposito menu Radio.
IMPORTANTE: Tale €levato livello di sicurezza impedisce I'accesso sia ai cloni indesiderati, che ai
disturbi radio eventualmente presenti.
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Barrare il

Logica Definizione Default settaggio eseguito Opzioni
0 SLAVE standard: la scheda riceve e comunica comandi/diagnostica/ecc.
Modo seriale 1 MASTER standard: la scheda invia comandi di attivazione (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) ad altre
schede.
| ifi i - N -
Modo S5Er ALE éoieﬁrgbrgﬁacgﬁgéla 0 5 SLAVE ante contrapposte in rete locale: la scheda € lo slave in una rete ad ante contrapposte senza
in una connessione modulo intelligente. (fig.F)
direte BFT.) - . -
3 MASTER ante contrapposte in rete locale: la scheda € il master in una rete ad ante contrapposte senza
modulo intelligente. (fig.F)
ind i 122 Indirizzo 0 [ ] Identifica I'indirizzo da 0 a 119 della scheda in una connessione di rete BFT locale.
pois o — (vedi paragrafo MODULI OPZIONALI U-LINK)
0 Ingresso configurato come comando Start E.
1 Ingresso configurato come comando Start I.
2 Ingresso configurato come comando Open.
3 Ingresso configurato come comando Close.
4 Ingresso configurato come comando Ped.
5 Ingresso configurato come comando Timer.
6 Ingresso configurato come comando Timer Pedonale.
7 Ingresso configurato come sicurezza Phot, fotocellula.
8 Ingresso configurato come sicurezza Phot op, fotocellula attiva solo in apertura.
9 Ingresso configurato come sicurezza Phot cl, fotocellula attiva solo in chiusura.
10 Ingresso configurato come sicurezza Bar, costa sensibile.
1 Ingresso configurato come sicurezza Bar OP, costa sensibile con inversione attiva solo in apertura, in
chiusura si ottiene lo stop del movimento.
cg"ﬁ'ﬂ“’““"e 12 Ingresso configurato come sicurezza Bar CL, costa sensibile con inversione attiva solo in chiusura, in
EXPITnelin apertura si ottiene lo stop del movimento.
EHP 11 scheda di 1 Ingresso configurato come sicurezza Phot test, fotocellula verificata. Lingresso 3 (EXPI2) della scheda
ine:gsasri‘/s:?slziete 13 di espansione ingressi/ uscite viene commutato automaticamente in ingresso verifica dispositivi di
gressii uscite. sicurezza, EXPFAULT.
Ingresso configurato come sicurezza Phot op test, fotocellula verificataattivasoloinapertura.Lingresso
14 3 (EXPI2) della scheda di espansione ingressi/ uscite viene commutato automaticamente in ingresso
verifica dispositivi di sicurezza, EXPFAULT1.
Ingresso configurato come sicurezza Phot cltest, fotocellula verificataattiva soloin chiusura.L'ingresso
15 3 (EXPI2) della scheda di espansione ingressi/ uscite viene commutato automaticamente in ingresso
verifica dispositivi di sicurezza, EXPFAULT1.
Ingresso configurato come sicurezza Bar, costa sensibile verificata. Lingresso 3 (EXPI2) della scheda
16 di espansione ingressi/ uscite viene commutato automaticamente in ingresso verifica dispositivi di
sicurezza, EXPFAULT1.
Ingresso configurato come sicurezza Bar OP test, costa sensibile verificata con inversione attiva
solo in apertura, in chiusura si ottiene lo stop del movimento. Lingresso 3 (EXPI2) della scheda di
17 p P 9
espansione ingressi/ uscite viene commutato automaticamente in ingresso verifica dispositivi di
sicurezza, EXPFAULT1.
Ingresso configurato come sicurezza Bar CL test, costa sensibile verificata con inversione attiva
18 solo in chiusura, in apertura si ottiene lo stop del movimento. Lingresso 3 (EXPI2) della scheda di
espansione ingressi/ uscite viene commutato automaticamente in ingresso verifica dispositivi di
sicurezza, EXPFAULT1.
0 Ingresso configurato come comando Start E.
1 Ingresso configurato come comando Start I.
2 Ingresso configurato come comando Open.
3 Ingresso configurato come comando Close.
4 Ingresso configurato come comando Ped.
Configurazione 5 Ingresso configurato come comando Timer.
dell'ingresso -
EXPI2 nella 6 Ingresso configurato come comando Timer Pedonale.
EHP I scheda di 0 -
espansione 7 Ingresso configurato come sicurezza Phot, fotocellula.
ingressi/ uscite. - - -
1-3 8 Ingresso configurato come sicurezza Phot op, fotocellula attiva solo in apertura.
9 Ingresso configurato come sicurezza Phot cl, fotocellula attiva solo in chiusura.
10 Ingresso configurato come sicurezza Bar, costa sensibile.
1 Ingresso configurato come sicurezza Bar OP, costa sensibile con inversione attiva solo in apertura, in
chiusura si ottiene lo stop del movimento.
12 Ingresso configurato come sicurezza Bar CL, costa sensibile con inversione attiva solo in chiusura, in

apertura si ottiene lo stop del movimento.
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MANUALE PER L'INSTALLAZIONE

Logica Definizione | Default settagz'iroagei;uito Opzioni
0 Uscita configurata come Canale Radio monostabile
Configurazione 1 Uscita configurata come SCA, Spia Cancello Aperto.
Po ! del':'eu"s;:istgh?t(’lzoz 1 2 Uscita configurata come comando Luce Cortesia.
EHPa | Ig;fes?;;‘a's%:‘t: 3 Uscita configurata come comando Luce Zona.
4-5 4 Uscita configurata come Luce scale.
5 Uscita configurata come Allarme.
6 Uscita configurata come Lampeggiante.
7 Uscita configurata come Serratura a scatto.
8 Uscita configurata come Serratura a magnete.
Configurazione 9 Uscita configurata come Manutenzione.
del':'eu"s;:istgh?égoz 10 Uscita configurata come Lampeggiante e Manutenzione.
EHPac u‘\’;?:?si:;‘:ls%?t: " 11 Uscita configurata come Gestione semaforo con scheda TLB.
6-7 12 Uscita configurata come antieffrazione
13 Uscita configurata come Stato Cancello
14 Uscita configurata come Canale Radio Bistabile
15 Uscita configurata come Canale Radio temporizzato
: 0 Prelampeggio escluso.
SEPRFPrELRIP. P"‘;E‘ﬂ'&l}g?gm 0 1 Luci rosse lampeggianti, per 3 secondi, ad inizio manovra.
SENAF 0550 Semaforo rosso 0 0 Luci rosse spente a cancello chiuso.
F {550 fisso 1 Luci rosse accese a cancello chiuso.

Configurazione dei comandi canale radio

Logica CH= 0 - Comando configurato come Start E. Funzionamento secondo la Logica "ouPR55a PRSS5a. Start esterno per la gestione semaforo.

Logica CH= 1 - Comando configurato come Start |. Funzionamento secondo la Logica MouPA550 PARSS0. Start interno per la gestione semaforo.

Logica CH= 2 - Comando configurato come Open.
Il comando eseque un‘apertura.

Logica CH= 3 - Comando configurato come Close.
Il comando esegue una chiusura.

Logica CH= 4 - Comando configurato come Ped.
Il comando eseque un’apertura pedonale, parziale. Funzionamento secondo la Logica MouPARS5a0 PARSSa.

Logica CH= 5- Comando configurato come STOP.
Il comando esegue uno Stop

Logica CH= 6- Comando configurato come AUXO. (**)
Il comando attiva l'uscita AUX

Logica CH= 7- Non utilizzato

Logica CH= 8- Non utilizzato

Logica CH=9- Comando conﬁgurato come AUX3. (*¥)
Il comando attiva l'uscita AUX

Logica CH= 10- Comando conﬁ?urato come EXPOT. (**)
Il comando attiva l'uscita EXPO

Logica CH= 11- Comando conﬁgurato come EXPO2. (**)
|| comando attiva l'uscita EXPO.

(**) Attiva solo se l'uscita € configurata come Canale Radio Monostabile, Luce Cortesia, Luce Zona, Luce scale, canale Radio Bistabile o canale Radio temporizzato.

TABELLA “C” - MENU RADIO (rAd i)

Logica Descrizione

ich | Aggiun i Tasto 1ch

=
ROLL e associa il tasto desiderato al comando 1° canale radio

(=}

rr Aggiungi Tasto 2ch
RGL 2ch associa il tasto desiderato al comando 2° canale radio.

o Aggiungi Tasto 3h
RGL 3ch associa il tasto desiderato al comando 3° canale radio.

rr Aggiungi Tasto 4ch
RGL Hch associa il tasto desiderato al comando 4° canale radio.

Elimina Lista
EL " BY f ATTENZIONE! Rimuove completamente dalla memoria della ricevente tutti i radiocomandi memorizzati.

Elimina singolo radiocomando ) R . o ) o
EL Rimuove un radiocomando (se clone o replay viene disabilitiato). Per selezionare il radiocomando da cancellare scrivere la posizione oppure
premere un tasto del radiocomando da cancellare (la posizione viene visualizzata)

d FH Lettura codice ricevitore ) i o .
SO Visualizza il codice ricevitore necessario per la clonazione dei radiocomandi.
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ACCESS MENUS Fig. 1
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See LOGIC MENU - Exit Menu
NEN=
< +T
-
-
e gy g + 5, sy ) ey
f " SN
(- i+ N - e+ e ) e
. . E— ) See RADIO MENU
- - g » G, - o s s> G v
[N ¢
4
- - e + G -+ e G vum-
¢
(EcBEE) - [ - G )
%Q ) reancelled % only with Encoder= 2
ASE - [o<]-( cooga} {"Ha 7 ifnotpresent
m If clone, it is disabled
N J 3540 %
< L Obstacle threshold
(cod o)~ [29 (iR + B2d) - [ - ) Instantaneous force motor
SErE START E external start input activated
Skr & START I internal start input activated
oPEn OPEN input activated
cLS CLOSE input activated
PEd PED pedestrian input activated
[N TIMER input activated
StoP STOP input activated
Phok Activation of PHOT photocellinputor,if configuredas verified photocell,
o Activation of the associated FAULT input
Activation of PHOT OP opening photocell input or, if configured as
PhaoP active verified photocell only when opening, Activation of the asso-
ciated FAULT input
Activation of PHOT CL closing photocellinput or, if configured as active
Phel verified photocell only when closing, Activation of the associated
FAULT input
bR Activation of BAR safety edge input or, if configured as verified safety
5 edge, Activation of the’associated FAULT input
Activation of BAR safety edge input on slave motor (opposing door
bAF 2 connection) or, if configured as verified safety edge, Activation of the
associated FAULT inpuf
Activation of BAR safety edgeinputwith ACTIVE reversal ONLY WHILE OPENING,
bAro or, if configured as verified safety edge active only while opening, Activation
of the associated FAULT input
Activation of BARsafetyedgeinputwith ACTIVE reversal ONLY WHILE CLOSING,
bRrFc or, if configured as verified safety edge active only while closing, Activation
of the assciated FAULT input
Sic SWC motor closing limit switch input activated
Sho SWO motor opening limit switch input activated
The board is standing by to gerform a complete opening-
SEE closing cycle unintefrupted by intermediate stops in or-
er to _acquire e torque’ require or movement.
WARNING! Obstacle d ion n ctive
Erd ! Photocell test failed Check photocell connection and/or logic settings
ErOe Safety edge test failed Check safety edge connection and/or logic settings
ErD3 Opening photocell test failed Icoh?cd;e t?r?éocell (onnect{on and/or parameter/
ErO4 Closing photocell test failed Icoh?cd;e t?r?éocell (onnectlc})n and/or parameter/
EFOS Safety edge test on slave motor failed (opposite leaves connection) E)hg?giesé’fﬁg’s edge connection and/or parameter/
E-05 8k2 safety edge test failed Icoheigi;estétlrﬁgys edge connect!on and/or parameter/
. Er07 Opening safety edge test failed E)heigléestat‘rﬁgys edge connection and/or parameter/
] it i
sftuare Version Er08 Closing safety edge test failed ﬁh?gléesg}‘ﬁgys edge connection and/or parameter/
-Check connections to motor
Er 10, Er 11 |Board hardware test error -Hardware problems with board (contact technical assistance
E: gg‘, E: gg Reverse due to obstacle - Amperostop Check for obstacles in path
EFSD Communication error with remote devices acgg/cgrcg)?naencstiigr? \t/)v(i)tahrégrial-connected accessory devices
3 Try switching the board off and back on again. If the
Sove e Erid Erdd Internal system supervision control error. pr}cl)blem pe?sists, contact the technical gz’assistance
il Y
Er4 EFT5 department.
Pressing OK the detected settings are confirmed. The
EE ErT2 Consistency error of the control unit’s parameters (Logics and Parameters) |beard will keep on working with the detected settings.
+ \ Thebo: i i
Pressing OK, the board will keep on working with D-track
Er73 D-track parameter error agadefault. .
A\ An autoset is required
ErFO Limit switch error check limit switch connections
ErF i Limit switch error always active after operation start Check limit switch and motor connections
ErF3 Error in setting the SAFE inputs Check the setting of the SAFE inputs is correct
EyA *H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF

(50 — 1058 — [£1 - (5 — 508 — [ 7 ]~ [ — 508 — [£1 7 ] [ — 520 — [£1 7 |-+ [ — Balm
N ]
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| INSTALLATION MANUAL

2) GENERAL INFORMATION

TheLEO B CBB DL2 3 230 L02 - LEO B CBB DL2 3 120 F02- LEO B CBBDL2 3
120 FO2 PHOT USA16 control panel comes with standard factory settings. Any
change must be made usin%the programmer with built-in dispIaE/ or universal
handheld programmer. The Control unit completely supports the EELINK protocol.
Its main features are:

- Control of 1 single-phase motor

- Electronic torque control

- Obstacle detection

- Separate inputs for safety devices

- Configurable command inputs

- Built-in radio receiver rolling code with transmitter cloning.

The board has a terminal strip of the removable kind to make maintenance
or reFIacement easier. It comes with a series of prewired jumpers to make the
installer’s job on site easier.

The jumpers concern terminals: 70-71, 70-72, 70-74, 76-77. If the above-
mentioned terminals are being used, remove the relevant jumpers.

3) TECHNICAL SPECIFICATIONS
220-230V~ 50Hz/60Hz
Power supply (LEOBCBBDL2 3230L02)
120V~ +£10% 50Hz/60Hz
LEO B CBB DL2 3 120 F02/ LEO B CBB DL2
120 F02 PHOT USA16)
Low voltage/mains insulation > 2MOhm 500V ===
Operating temperature range -20/ +55°C

Thermal overload protection

Built into motor

Dielectric rigidity

mains/LV 3750V~ for 1 minute

Maximum motor power

750W

Accessories power supply

24V~ (dfemand max. 1A)

24V ~safe

!;’Ezggl'c(?zB o Iigg FBocz:BB o IF-(E)g g|-fg'|l';|_lj)sl-/.¥1351 “ %L%%é%g\éatlZ?Z 400IY(\J/2r)T)ao)§/%/ered contact
Power supply §%ﬂ§/’é%|v+§ 138?-{;/%3}3;/0 ‘52%6*&32”’ AU 1L2E(())VBN E‘e@‘ ‘L‘%V{‘QS )F%Z/ LEO B CBB DL2
Obstacle Present Present g 120 F02 PHOT USA16) powered contact
detection with Present Only for sw versions | Only for sw versions AUX 3/ Output for audible signal NO contact (24V~/max.0,5A)
encoder 27.08 28.08 Dimensions 146x170x60mm
Outputfor ) Fuses see Fig.B
ﬁgﬁ'&ﬂiﬂﬂ cong\g&%ue AUX3 configurable Outpuzigor:aﬁudlble N° of combinations 4 billion
(24V~/0,5A) Max.n® of transmitters that can be memorized | 63

TESTING Usable transmitter versions:

The LEO B CBB DL2 3230 L02 - LEO BCBB DL2 3 120 F02- LEO B CBB DL2 3
120 F02 PHOT USA16 panel controls (checks) the start relays and safety devices
(Photocells) before performing each oEening and cIosing C

If there is a malfunction, make sure t

properly and check the wiring.

at the connecte

All ROLLING CODE transmitters compatible with ((ER-Ready))
4) TUBE ARRANGEMENT Fig.A

5) TERMINAL BOARD WIRING Fig. B

WARNINGS - When performing wiring and installation, refer to the standards in
force and, whatever the case, apply good practice principles.

Wires ca rryin%differentvoltages mustbekeptphysically separate fromeach other,
or they must be suitably insulated with at least Tmm of additional insulation.
Wires must be secured with additional fastening near the terminals, using devices
such as cable cIamFs.

All connecting cables must be kept far enough away from the dissipater.

cle. )
evices are working

WIRING AND TERMINAL BOARD CONFIGURATION

Terminal Definition Description
L LINE Single-phase power supply 220-230V~ 50/60Hz, with earth cable
N NEUTRAL (LEO B CBB DL2 3 230 L02).
GND EARTH Single-phase power supply 120V~ +10%, 50-60Hz, with earth cable
(LEOB CBB DL23 120 F02/LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16).
5 10 START + CAP Motor connection.
= START + CAP Motor Start and capacitor
S n com COM Motor Common
12 START + CAP START + CAP Motor Start and capacitor
AUX 0 - POWERED CONTACT
220 230V~ .
20 (LEOBCBBDL23230L02) | AUX 0 configurable output - Default setting FLASHING LIGHT.
POWERED CONTACT 120V~ | MONOSTABLE RADIO CHANNEL/ SCA GATE OPEN LIGHT/ COURTESY LIGHT command/ ZONE LIGHT command/ STAIR LIGHT/
(LEOBCBBDL2 3120 F02) | GATE OPEN ALARM/ FLASHING LIGHT/ SOLENOID LATCH/ MAGNETIC LOCK/ MAINTENANCE/ FLASHING LIGHT AND MAINTE-
(LEOBCBBDL23 120 F02 PHOT Ushte) | NANCE / ANTITAMPERING / GATE STATUS / BISTABLE RADIO CHANNEL / TIMED RADIO CHANNEL.
21 f Refer to “AUX output configuration” table.
% AUX 3 configurable output - Default setting MONOSTABLE RADIO CHANNEL Output.
AUX 3 - FREE CONTACT (N.O.) | MONOSTABLE RADIO CHANNEL/ SCA GATE OPEN LIGHT/ COURTESY LIGHT command/ ZONE LIGHT command/ STAIR
LEO B CBB DL2 3 230 L02 LIGHT/ GATE OPEN ALARM/ FLASHING LIGHT/ SOLENOID LATCH/ MAGNETIC LOCK/ MAINTENANCE/ FLASHING LIGHT AND
27 LEOBCBBDL2 3 120 F02 MAINTENANCE / GATE STATUS / BISTABLE RADIO CHANNEL / TIMED RADIO CHANNEL.
Refer to "AUX output configuration” table.
26 OUTPUT CONFIGURED AS UL
Activation: 2 consecutive obstacle detections uninterrupted by an end stop
27 LEO B CBB DL2 3 120 F02 PHOT | Deactivation: after 300s or after removal of the “STOP” input
SA16
" 'g § 41 + REF SWE Limit switch common
é 2 g E 42 SwcC Closing limit switch SWC (N.C.). (Do not connect or jump if there is the magnetic limit switch)
k )
é - 43 SWO - Opening limit switch SWO (N.C.). (NDo not connect or jump if there is the magnetic limit switch)
JP32 Magnetic limit switch connection
50 24V-
Accessories power supply output.
51 24V+
52 24 Vsafest Tested safety device power supply output (photocell transmitter and safety edge transmitter).
Output active only during operating cycle.
60 Common IC 1 and IC 2 inputs common
Configurable command input 1 (N.O.) - Default START E.
61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Refer to the “Command input configuration” table.
35 Configurable command input 2 (N.O.) - Default PED.
= 62 IC2 START E/ START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E Refer to the “Command input conﬁquration"tible.
13 63 Common IC 3 and IC 4 inputs common
S Configurable command input 3 (N.O.) - Default OPEN.
64 IC3 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Refer to the “Command input configuration” table.
Configurable command input 4 (N.O.) - Default CLOSE.
65 IC4 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Ref "C b f S
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INSTALLATION MANUAL

Terminal Definition Description
70 Common STOP, SAFE 1 and SAFE 2 inputs common
71 STOP The command stops movement. (N.C.)

If not used, leave jumper inserted

Configurable safety input 1 (N.C.) - Default PHOT.

72 SAFE 1 PHOT/ PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST /
BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL

Refer to the “Safety input configuration”table

73 FAULT 1 Test input for safefy devices connected to SAFE 1
Configurable safety input 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT/ PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST /
BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Refer to the “Safety input configuration”table
Z5 FAULT 2 Test input for safefv devices connected to SAFE 2
76 Common SAFE 3 input common
Configurable safety input 3 (N.C.) - Default PHOT OP.
77 SAFE 3 "FES(R'T/PHOTTEST PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR CL / BAR CL
Refer to the “Safety input configuration”table
Z8 FAULT 3 Testinout for safefv devices connected to SAFE3
< Antenna input.
-g e Y ANTENNA Use an antenna tuned to 433MHz. Use RG58 coax cable to connect the Antenna and Receiver. Metal bodies close to the an-
< SHIELD tenna can interfere with radio reception. If the transmitter’s range is limited, move the antenna to a more suitable position.

AUX output configuration

Aux logic= 0 - MONOSTABLE RADIO CHANNEL output.
Contact stays closed for 1s when radio channel is activated.

Aux logic= 1 - SCA GATE OPEN LIGHToutput.
Contact stays closed during opening and with leaf open, intermittent during closing, open with leaf closed.

Aux logic= 2 - COURTESY LIGHT command output.
Contact stays on for 90 seconds after the last operation.

Aux logic= 3 - ZONE LIGHT command output.
Contact stays closed for the full duration of operation.

Aux logic= 4 - STAIR LIGHT output.
Contact stays closed for 1 second at start of operation.

Aux logic= 5 - GATE OPEN ALARM output.
Contact stays closed if the leaf stays open for double the set TCA time.

Aux logic= 6 - FLASHING LIGHT output.
Contact stays closed while leaves are operating.

Aux logic= 7 - SOLENOID LATCH output.
Contact stays closed for 2 seconds each time gate is opened or closed.

Aux logic= 8 - MAGNETIC LOCK output.
Contact stays closed when gate is closed and while it is closing.

Aux logic= 9 - MAINTENANCE output.
Contact stays closed once the value set for the Maintenance parameter is reached, to report that maintenance is required.

Aux logic= 10 - FLASHING LIGHT AND MAINTENANCE output.
Contact stays closed while leaves are operating. If the value set for the Maintenance parameter is reached, once the gate has finished moving and the leaf is closed, the contact closes
for 10 sec. and opens for 5 sec. 4 times to report that maintenance is required.

Aux Logic= 11 - Not used

Aux Logic= 12 - Antitampering output : the contact closes if the gate is moved from the closing limit switch without the motor being supplied.
The contact opens after a remote or button command.

Aux logics= 13 - GATE STATUS output
Cg)r%tgg( g%ays closeg w%ﬂle gat(eni]src)ﬂ)sed.

UX logics= 14 - BISTABLE RADIO CHANNEL output
'ﬁwe co(h;tact changes status (open-closed whenptHe radio channel is activated

UX Iogics: 15 —'[IMEP RA #O CHANNEL output . ) : . .
T gco tact remains closed for.a programmable Ien'g;t,h of time V\f en the radio channel is activated (output time)
If, during this time, the button is pressed again, counting starts all over again.

Command input configuration

IC logic= 0 - Input configured as Start E. Operation according to SEEP-bY-5EEP Mowu. logic. External start for traffic light control.

IC logic= 1 - Input configured as Start |. Operation according to SEEP-bY-5EEP Mow. logic. Internal start for traffic light control.

IC logic= 2 - Input configured as Open. . . . . . .
The command causes the leaves to open. If the input stays closed, the leaves stay open until the contact is opened. When the contact is open, the automated device closes following
the TCA time, where activated.

IC logic= 3 - Input configured as Closed.
T%e gommandpcauses tﬁe Teaves to close.

IC logic= 4 - Input configured as Ped.
T%e gommandpcauses tﬁe ieaf to open to the pedestrian (partial) opening position. Operation according to SEEP-bY-5EEP. logic

I%Iogic=, 5 - Input configured as Timer. .
pération same as opén except closing is guaranteed even after a mains power outage.

I%Iogic: 6- Irszut confi uredfasTimer Ped . ) . . . . ] )
g e command causes tl g,lea to open to the pedestrian (partial) openin pos?lon. If the input sta}/s closed, the leaf staays open until the,coné?ctjs opened. If the jnput stﬁys closed and a Start E,
tart | or Open command is activated, a complete opening-closing cycle’is performed before returning to the pedestridn opening position. Closing Is quaranteed even after a mains power outage.

Safety input configuration
SAFE logic= 0 - Input configured as Phat (photacell) non tested (*) (fig.D, ref.1).
na,ElesgI onnectign o? Jév ces not e uip(%d wit(h s)lJpRIemer?taEy)t(es% con ac%s. Wheliw beam is broken, phgtocells are active during both opening and closing. When beam is broken
uring closing, movement is reversed only once the photocell is cleared. If not used, leave jumper inserted.

SAEE Jogic= 1 - Input configured as Phot test (tested photocell). (fig.D, ref.2
SwitcLegghotoce'?I testi gon aﬁ s.tarf of o ergtion. V\R\en %ean)'l |(s %ro’ken, F)>hotocells are active during both opening and closing. When beam is broken during closing, movement is
reversed only once the photocell’is cleared.

AFE logic= 2 - Input configured as Phot op (photocell active during opening only) non tested (*) (fig,D, ref.1).
Enaglesgfconn ctign o? evgces noﬁ e@u?ppgé’\)/vith supp?t?mentaryt st’%or_‘lta%ts. n%')tﬂe e\éent be(azrg igbroken,)photocell operation is disabled during closing. During opening, stops
motion for as long as the photocell beam stays broken. If not used, leave jumper inserted.

AFE Jogic= 3 - Input configured as Phot op test (tested photocell active during opening only (figD, ref.22).
withLegs photoceﬁl testing%n at start of o&ratio(n. In tﬁg event%eam is broke%, p?\otoc,geﬁo e(ra%ion is éllsabled during closing. During opening, stops motion for as long as the photocell beam stays broken.

SAFE logic= 4 - Input configured as Phot cl (photocell active during closing only) non tested (*) (fig.D, ref.1). i . .
Enaglesgconnec ign o é;av? es not equépcp?(c?with su é)?_ementa:_jy%est con%acts)./)ln the event a:)zegr(h; is brokgn, photocell operation is disabled during opening. During closing, move-
ment is reversed immediately. If not us ,eavejumg rinserted.

AFE Jogic= 5 - Input configured as Phot cl test (tested photocel| active during closing only (figD, ref.2).
gwitc e% photoce’fl testinggon at start o operati(on. In the event beam is br Egn p?wo?oc&llyo(pgration i% disabled during opening. During closing, movement is reversed immediately.

SAFEIIogic: 6- Ing#to?o figured as Bar (safety edge) non tested (*tégg.c%r{tegg).

Enablesconnecti evices not equipped with supplementary ts. The command reverses movement for 2 sec.. If not used, leave jumper inserted.
gAFE o%ic: 7- Ingut conﬁr%;ured as Bar (tested sa,feE]y edge (%;.D, rtzIA).
witches safety edge testing on at start of operation. Thé contmand reverses movement for 2 sec.

SAFE logic= 8 - Input configured as Bar 8k2 (fig.D, ref.5). Input for resistive edge 8K2.
The corgmand re\l/Derses mgvement or 2 sec(.. 9 )-Inp 9

SAtFE Iogic:9 Input onﬁgured s Bar op, safety edge with active inversi%n onlg while opening, if activated wnile closing, the automationds}ops (STOP) (Figri D, ref. 32, ’ .
Allows ¢onnecting devices not fitted with supglementary test contact. The operation while opening causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while closing causes the
automation to stop. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic=10 Inpug configured as Bar OF test, safety ed_?ne checked wit| alctive inversion onl%while openinct;, iLactivatedaNhile closing, the automation stops 1ST,OP) (Fig. D, ref. 4). i
Activatés testing safety edges when starting operation. The operation while opening causes the movement 1o be reversed for 2 seconds, the operation while closing causes the automation to stop.
SAFE logic=111 8k2 op, 8k2 safe%/ ed%e WiH\factive inversiop only while ope_raineci, if activated while closing, the automation stops (STOP) (Fig. D, ref. 5).

e re 0 og I top.

= nﬂjt configured as BaL
The operation while opening causes the movement to

ersed for 2 seconds, the operation while ¢losing causes the automation to sto

SAFE logic=12 Input co_nﬁgured sBéarc,I safety Fd e with active inversion only while cloﬂ_ng, ilfagtivated whiLe orgenin , the atgomation st?gsisTOP) (Fig.hD, ref. 3). . ) .
Allows %\)nnectm devices not fitte: mg?ug\}:;e entary test contact. The operation whil€ closing causes the movement to be reversed for 2 seconds; the operation while opening
causes the automation to stop. If not used, leave jumper inserted.

iAF,E Iogic=13|npt#t configured as Bar c| test, safety edge checked witn,fzct've,inversion ORleywhiIe closing, if activated while opening, the automatjon stops (STOP) (Fig, D, ref. 4).
ctivatés festing safety edges when starfing operation. The operation while closing causes the movement tabe reversed for 2 seconds, the operation while opening causes the'automation to stop.

SAFE logic=14 Input configured as Bar 8k2 cl, safety edge with active inversion only while closing, if activated while opening, the automation stops (STOP) (Fig. D, ref. 5).
The ogeq'atlon wnl}?#e closmgg causes tﬁe movementyto%% reversed for 2 seconc?s 'Hw)é operation W‘Me opening causes R\e automation to stop. P 9

(*) If “D” type devices are installed (as defined by EN12453), connect in unverified mode, foresee mandatory maintenance at least every six months.
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6) SAFETY DEVICES
Note: only use receiving safety devices with free changeover contact.

6.1) TESTED DEVICES Fig. D

6.2) CONNECTION OF 1 PAIR OF NON-TESTED PHOTOCELLS FIG. C
7) CALLING UP MENUS: FIG. 1

7.1) PARAMETERS MENU (PR A7) (PARAMETERS TABLE “A”)

7.2) LOGIC MENU (Lol ic) (LOGIC TABLE “B”)

7.3) RADIO MENU (-Ad o) (RADIO TABLE “C”)

- IMPORTANT NOTE: THE FIRST TRANSMITTER MEMORIZED MUST BE
IDENTIFIED BY ATTACHING THE KEY LABEL (MASTER).

In the event of manual programming, the first transmitter assigns the RECEIVER'S

KEY CODE: this code is required to subsequently clone the radio transmitters.

The Clonix built-in on-board receiver also has a number of important advanced features:

«  Cloning of master transmitter (rolling code or fixed code).

« Cloning to replace transmitters already entered in receiver.

« Transmitter database management.

- Receiver community management.

To use these advanced features, refer to the universal handheld programmer’s

instructions and to the general receiver programming guide.

If a 4-channel remote control is used, keep one for the STOP function.

7.4) DEFAULT MENU (JEFRLLE)
Restores the controller’s DEFAULT factory settingsA. Following this reset, you
will need to run the AUTOSET function again.

7.5) LANGUAGE MENU (LRnLURLE)
Used to set the programmer’s language on the display.

7.6) AUTOSET MENU (AUEaSEE)

LEO B CBB DL2 3 120 F02 (only for sw versions >7.08)

LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16 (only for sw versions 2 8.08)

To start an AUTOSET cycle, access the specific menu and confirm with OK.

The gate can be positioned at any point of its run.

After having pressed the OK button, the gate gets automatically taken to the closure

end stop at reduced speed, after which 2 complete manoeuvres from end stop to

end stop are automatically carried out, the first at reduced speed and the second

at maximum speed.

At the end of the autoset, the OK displayed indicates that the autoset has been

completed successfully and that the following parameters have been set:

- Work time in opening and closing

- Slowing down space (minimum 50cm) [only with encoder =1 or 2]

- Force necessary for the movement, to be able to detect the obstacle [only with
encoder = 2]

- Braking (tyFicaI value 50%)

At the end of the autoset, the KO displayed can indicate:

- Voluntary cancellation of the autoset, by pressing button UP + button DOWN

- Using the commands START, STOP, OPEN, CLOSE on the terminal board

- Obscuring the photocells or activating the safety edges

- Detecting the stopped encoder -> force too high to move the gate or problems on
the motor clutch.

WARNING!! Check that the force of impact measured at the points
provided for by standard EN 12445 is lower than the value laid down
by standard EN 12453.
f Impact forces can be reduced by using deformable edges.

Warning!!Whilethe autosetfunctionisrunning, the obstacle detection
function is not active. Consequently, the installer must monitor the
automated system’s movements and keep people and property out
of range of the automated system.

7.7) STATISTICS MENU

Used to view the version of the board, the total number of operations (in hundreds),
the number of transmitters memorized and the last 30 errors (the first 2 digits
indicate the position, the last 2 give the error code). Error 01 is the most recent.

7.8) PASSWORD MENU

Used to seta password forthe board’s wireless programming via the U-link network.
With “PROTECTION LEVEL" logic set to 1,2,3,4, the password is required to access
the programming menus. After 10 consecutive failed attempts to log in, you will
need to wait 3 minutes before tryingagain. During this time, wheneveran attempt
is made to log in, the display will read “BLOC". The default password is 1234.

8) U-LINK OPTIONAL MODULES
Refer to the U-link instructions for the modules.

36 - LEOBCBBDL2 3230 L02-LEO B CBB DL2 3 120 F02-LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16

The use of some models causes lowered radio capacity. Adjust the system using
an appropriate antenna tuned to 433MHxz.

9) OPPOSITE SLIDING LEAVES (FIG. F)

Refer to the U-link instructions for the modules.

NOTE: On the board set as the Slave, the Safety Edge input (Safety Edge/ Test Safety
Edge/ 8k2 Safety Edge) should only be set to SAFE2.

10) RESTORING FACTORY SETTINGS (Fig.H)

WARNING: this operation will restore the control unit’s factory settings and all
transmitters stored in its memory will be deleted.

WARNING! Incorrect settings can result in damage to property and injury to
people and animals.

- Cut off power to the board (Fig.H ref.1)

- Open the Stop input and press the - and OK keys together (Fig.H ref.2)

- Switch on the board’s power (Fig.H ref.3)

-Thedisplay will read RST; confirm within 3 sec. by pressing the OK key (Fig.H ref.4)
- Wait for the procedure to finish (Fig.H ref.5)

- Procedure finished (Fig.H ref.6)

11) MANAGING THE GATE POSITION

The gate position gets detected by the board by means of the end stop and
through the encoder (encoder =1 or 2).

In case of encoder = 0, the position gets estimated through the end stop and
by a time count.

The end stops determine the gate opening and closing stopping points.

In case of release of the gate (see ICARO manual fig.2) and its manual movement
(with consequent change of position), the power supply must be cut off from
the board, so that the end stop search manoeuvre can take place. The end stop
searchmanoeuvre takes placeat reduced speed. Should both openingand closing
slowing down spaces be at 0 (ref. Table A), the end stop search manoeuvre takes
place at maximum speed.

After release of the gate (see ICARO manual fig.2) and its manual movement,
should the power supply NOT be cut off the board, the subsequent command
will imply the gate’s movement, as it would be starting from the last position
before the release, therefore the slowing down spaces would not be guaranteed.
With board set at factory values (or after having done a “write default”), the first
manoeuvre from end stop to end stop (without intermediate interruptions) takes
place at slow speed.

INSTALLATION TEST PROCEDURE

0. Set the encoder operation type

1._Run the AUTOSET cycle (¥)

LEO B CBB DL2 3 120 F02 (only for sw versions 2 7.08)

LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16 (only for sw versions = 8.08)

2. Checktheimpactforces:iftheyfall withinthelimits (**) skip to point 10, otherwise

3. Where necessary, adjust the sensitivity (force) parameters: see parameters table.

4. Check the impact forces again: if they fall within the limits (**) skip to
point 10, otherwise.

5. Apply a shock absorber profile.
6. Chec& the impact forces again: if they fall within the limits (**) skip to

point 10, otherwise.
Apply pressure-sensitive or electro-sensitive protective devices (such as a safet

edge) (**).
8. Check the impact forces again: if they fall within the limits (**) skip to
point 10, otherwise.
9. Allow the drive to move only in “Deadman” mode.
10.Make sure all devices designed to detect obstacles within the system'’s

operating range are working properly.

(*) Before running the autoset function, make sure you have performed all
theassembly and make-safe operations correctly, assetoutintheinstallation
warnings in the drive’s manual.

(**) Based on the risk analysis, you may find it necessary to apply sensitive
protective devices anyway.
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TABLE “A” - PARAMETERS MENU - (FR-AT

Parameter min. | max. | Default Personal Definition Description
Maximum motor operation time, during opening.
. L Set the operation time so that it’s slightly longer than the complete operating
PEn LorH 5 300 300 Opening operation time [s - - R
oPEn orHkt. P 9op [s] cycle time.The value is changed by the Autoset cycle, adapting it to the opera-
tion time detected
Maximum motor operation time, during closing.
. I Set the operation time so that it’s slightly longer than the complete operating
5 300 300 Closing operation time [s
cL5 LorHE 9op [s] cycle time.The value is changed by the Autoset cycle, adapting it to the opera-
tion time detected
tch 0 180 40 Automatic closing time [s] | Waiting time before automatic closing.
ErFLDRE. Time-to-clear traffic light | . .
cLrk 1 180 40 zone [s] Time-to-clear for the zone run through by traffic controlled by the traffic light.
n Activation time of the _— ; ; :
oUEPUE E I 1 240 10 timed output [s] Activation length of timed radio channel output in seconds
0
(LE%%FB&?H Slow-downdistance for motor(s) during opening, given asa percentage of total travel.
(IISE‘ZJ?&B(? The Autoset cycle changes the slow-down distance values if they don't allow at
(B ] Slow-down distance least 50cm of travel at slowed speed.
ofd i5E5L ol 0 99 F{’,ﬁ}('ﬂgT during opening [%] WARNING: Once the parameter has been edited, a
30 complete uninterrupted opening-closing cycle is required.
(LEO B CBBDL2 WARNING: when the display reads “SET’; obstacle detection is not active.
3230102)
0
(LEO B CBBDL2 . . . .
3120 F02) Slow-down distance for motor(s) during closing, given as a percentage of total
(LEO B CBB DL2 Slow-d dist travel. The Autoset cycle changes the slow-down distance values if they don't
cLd SESLald 0 929 312002 PHOT ow-down dis ayce allow at least 50cm of travel at slowed speed. WARNING: Once the parameter
USA16) during closing [%] " ! . : . .
hasbeen edited, acomplete uninterrupted opening-closing cycleisrequired.
30 . i wSET" o ive.
(LEO B (BB DL2 WARNING: when the display reads “SET’, obstacle detection is not active
3230102)
PRFE (AL . . o Partial opening distance as a percentage of total opening following activation
oPEn ink 10 50 20 Partial opening [%] of PED pedestrian command.
Force exerted by leaf/leaves during opening. .
[if encoder = 0 or 1] the set force value represents the network voltage % that is
supplied by the board to the motor during the movement.
A [if encoder’=2] This is the percentage of force delivered, beyond the force stored
Leaf force during during the autoset cycle (%nd subsequently updated), before an obstacle alarm
oPForcE 1 929 75 opening [%] is generated.
The parameter is set automatically b{ the autoset function.
WARNING: It affects impact force directly: make sure that current
Asafety requirements are met with the set value (*). Install anti-
crush safety devices where necessary (*¥).
Force exerted by leaf/leaves during closing. .
[if encoder = 0 or 1] the set force value represents the network voltage % that is
supplied by the board to the motor during the movement.
. . [if encoder=2] This is the percentage of force delivered, beyond the force stored
Leaf force during closing | during the autoset cycle (and subsequently updated), before an obstacle alarm
cLSFarcE 1 929 75 [%] is generated.
The parameter is set automatically by the autoset function.
WARNING: It affects impact force directly: make sure that current
Asafety requirements are met with the set value (*). Install anti-
crush safety devices where necessary (**).
“Force exerted by leaf/leaves durin? opening at slow-down speed.” .
[if encoder = 0 of 1] the set force value represents the network voltage % that is
f_tgpphecéby thg b<¥ahr.d to ttlp‘e motor dtmng t?ef movedmlent. 4 b d the
Leaf/leaves force during | [if encoder = is is the loercen age of force delivered, beyond the force
: : tored d t toset d tly updated), b bstacl
oPSLLdForcE | 1 99 75 opelmngddurlng SIores is;gggratggu ose Cyc.e (and subsequently up je ), before an obstacle
siow-down The parameter is set automatically by the autoset function.
WARNING: It affects impact force directly: make sure that current
Asafety requirements are met with the set value (*). Install anti-
crush safety devices where necessary (**).
“Force exerted by leaf/leaves during closing at slow-down speed. .
[if encoder = 0 or 1] the set force value represents the network voltage % that is
f_t#pphe%by th(za bc_ﬁ{d to ttfp]e motor dtmng tffm? movedmlent. 4 b d the
: if encoder = is is the percentage of force delivered, beyond the force
ct595Lbd Leaf/lea\(es forcg during stored during the autoset cycﬁa (and su%sequently updated), bef)c,Jre an obstacle
1 99 75 closing durin I ; d
FaraE low- [%] alarm is genérated. . .
slow-down [% The parameter is set automatically by the autoset function.
WARNING: It affects impact force directly: make sure that current
/\safety requirements are met with the set value (*). Install anti-
« \crush safety devices where necessary (*¥).
brRHE 0 99 0 Braking [%] Percentage of braking applied to stop motion of motor(s).
) Prog rg?el’\rg?igr?sufrgrber of Allows you to seta number of operations agter which the need for maintenance
MR inkERRACE 0 250 0 main%_enﬁmcg thée]shold \ﬁ\{gL?gr{g;ﬁgﬁgeggntchee. AUX output configured as Maintenance or Flashing
in hundreds

(¥) In the European Union, apply standard EN 12453 for force limitations, and standard EN 12445 for measuring method.
(**) Impact forces can be reduced by using deformable edges.

TABLE“B"” - LOGICS (Lol ic)

Cross out
Logic Definition Default setting Optional extras
used
LeR Automatic Closing 0 Logic not enabled
c . 0
Time 1 Switches automatic closing on
, . 0 Logic not enabled
FRSE cL 5 Fast CIOSIHQ 0 1 Closes 3 seconds after the photocells are cleared before waiting for the set TCA to elapse.
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Cross out
Logic Definition Default setting Optional extras
used
0 Inputs configured as Start E, Start |,
Ped operate with 4-step logic. step-by—step mov.
Inputs conﬁg\{red as Start E Start I, 2 STEP 3 STEP 4 STEP
1 Ped operate with 3-step logic. Pulse
during closing reverses movement. CLOSED OPENS
OPENS OPENS
SEEP-bY-SEEP Step-by-step 0 ngJOFgmGG STOPS
MouwEMnkE movement
Inputs configured as Start E, Start OPEN CLOSES CLOSES
2 |, Ped operate with 2-step logic. CLOSES
Movement reverses with each pulse. DURING
OPENING STOP +TCA | STOP +TCA
AFTER STOP OPENS OPENS OPENS
Operation with encoder disabled
WARNING
This setting fully disables the anti-crush safety
device, with serious safety risks.
0 Install active safety edges on closingand opening or
switch to deadman operation. (see Deadman logic)
The slowing down spaces are an estimate made
through the gate travel time.
For greater precision on the slowing down point,
setencoder=1or2. WARNING: Check that the force of impact measured at
Operation with encoder used as position sensor for | the points P'°"i‘!ed for by standard EN 12445 is lower
EncodEr Encoder 2 acquiring slow-down distances. - Gate detection than the value laid down by standard EN 12453.
1 locked out. Manual setting of “opening force”, “clo-
sing force’, “opening slow-down force” and “closing WARNING: Setting sensiti incorrectly can
slow-down force” parameters. result in damage to property and injury to people
5 and animals.
LEO B CBB DL2 3 | aytomatic mode with encoder: slow-down and
120 F02 obstacle detection performed by means of enco-
(pnly for sw ver- | der. Adjustment of obstacle detection sensitivity
sions > 7.08) (opening force, closing force, opening slow-down
LEOBCBBDL23 120 | force, closing slow-down force parameters) (de-
F02 PHOT USA16 fault setting).
(only for sw ver-
sions = 8.08)
0 The flashing light comes on at the same time as the motor(s) start.
PrE-RLAAT Pre-alarm 0
1 The flashing light comes on approx. 3 seconds before the motor(s) start.
0 Pulse operation.
Deadman mode.
Input 61 is configured as OPEN UP.
1 Input 62 is configured as CLOSE UP.
Opgration continues as long as the OPEN UP or CLOSE UP keys are held down.
hold-Eo-rln Deadman 0 A WARNING: safety devices are not enabled.
Emergency Deadman mode. Usually pulse operation.
If the board fails the safety device tests (photocell or safety edge, Er0x) 3 times in a row, Deadman mode is
enabled which will stay active for 1 minute after the OPEN UP - CLOSE UP keys are released.
2 Input 61 is configured as OPEN UP.
Input 62 is configured as CLOSE UP.
A WARNING: with the device set to Emergency Deadman mode, safety devices are not enabled.
bt PEA Block pulses du- 0 0 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has effect during opening.
t e ring opening 1 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has no effect during opening.
il EcR Block pulses 0 0 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has effect during TCA pause.
(eit (== during TCA 1 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has no effect during TCA pause.
bt ! oSE Block pulses 0 0 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has effect during closing.
L GE during closing 1 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has no effect during closing.
aPEn in ok hEr Open in other 0 0 Standard operating mode (Fig.G Rif. 1).
d irEck. direction 1 Opens in other direction to standard operating mode (Fig. G Rif.2)
Conﬁguration 0 Input configured as Phot (photocell).
SHFE | of sg;\eFtE !InPUt 0 1 Input configured as Phot test (tested photocell).
72 2 Input configured as Phot op (photocell active during opening only).
Conﬁguration 3 Input configured as Phot op test (tested photocell active during opening only).
of safety input 4 Input configured as Phot cl (photocell active during closing only).
SAFE @ SAFE D, 6
74 5 Input configured as Phot cl test (tested photocell active during closing only).
6 Input configured as Bar, safety edge.
7 Input configured as Bar, tested safety edge.
8 Input configured as Bar 8k2 (Inactive on SAFE 3).
9* InputconfiguredasBar OP, safety edge withinversionactive only while opening. Ifwhile closing, the movement stops.
. 10* Input configured as Bar OP TEST, safety edge tested with inversion active only while opening. If while closing,
Cfonf;gur_atlon the movement stops.
SAFE 3 o sgAeéE I3npUt 2 Input configured as Bar OP 8k2, safety edge with inversion active only while opening. If while closing, the
77 ° 1% movement stoRs
(Inactive on SAFE 3).
12* InputconfiguredasBarCL, safety edge withinversionactive only while closing.Ifwhile opening, the movement stops.
13% Input configured as Bar CL TEST, safety edge tested with inversion active only while closing. If while opening,
the movement stops.
Input configured as Bar CL 8k2, safety edge with inversion active only while closing. If while opening, the
14* movement sto

S.
(Inactive on SRFE 3).
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Definition

Default

Cross out
setting
used

Optional extras

Configuration of
comml%n1d input

0

Input configured as Start E.

1

Input configured as Start I.

Configuration of
commlacnii input

Input configured as Open.

Input configured as Close.

Configuration of
commland input

Input configured as Ped.

Input configured as Timer.

Configuration of
commlan input

Input configured as Timer Pedestrian.

Configuration
of the 1st radio
channel command

Radio control configured as START E.

Radio control configured as Start 1.

Radio control configured as Open.

cch

Configuration
of the 2nd radio
channel command

Radio control configured as Close

Radio control configured as Ped

Radio control configured as STOP

Radio control configured as AUX0 **

3 ch

Configuration
of the 3rd radio
channel command

Not used

Not used

vlo|N|loa|lu|sr]|w|n

Radio control configured as AUX3 **

Y ch

Configuration
of the 4th radio
channel command

o

Radio control configured as EXPO1 **

Radio control configured as EXPO2 **

AUH O

Configuration of
AUX 0 output.
20-21

o

Output configured as monostable Radio Channel.

Output configured as SCA (gate open light).

Output configured as Courtesy Light command.

Output configured as Zone Light command.

Output configured as Stair Light

Output configured as Alarm

Output configured as Flashing light

Output configured as Latch

AUH 3
(Setup for
LEO B CBB DL2
3120 FO2 PHOT
USA16)
LEO B CBB DL2 3 120 F02
(only for sw versions
27.08)

Configuration of
AUX 3 output.
26-37

Output configured as Magnetic lock

vlo|[N|jo|lu|[s|lwN

Output configured as Maintenance

S

Output configured as Flashing Light and Maintenance.

Not used

N

Output configured as Antitampering

w

Output configured as Gate Status

=

Output configured as Bistable Radio Channel

w

Output configured as timed Radio Channel

F IHEd codE

Fixed code

o

Receiver is configured for operation in rolling-code mode.
Fixed-Code Clones are not accepted.

Receiver is configured for operation in fixed-code mode.

Fixed-Code Clones are accepted.

ProtEct lon
LELEL

Setting the
protection level

A -The password is not required to access the programming menus

B - Enables wireless memorizing of transmitters.

Operations in this mode are carried out near the control panel and do not require access:

- Press in sequence the hidden key and normal key (T1-T2-T3-T4) of a transmitter that has already been memo-
rized in standard mode via the radio menu.

- Press within 10 sec. the hidden key and normal key (T1-T2-T3-T4) of a transmitter to be memorized.

The receiver exits programming mode after 10 sec.: you can use this time to enter other new transmitters by
repeating the previous step.

C - Enables wireless automatic addition of clones.

Enables clones generated with the universal programmer and programmed Replays to be added to the receiver’s
memory.

D - Enables wireless automatic addition of replays.

Enables programmed Replays to be added to the receiver’s memory.

E - The board’s parameters can be edited via the U-link network

A - You are prompted to enter the password to access the programming menus
The default password is 1234.
No change in behaviour of functions B - C - D - E from 0 logic setting

A-You are prompted to enter the password to access the programming menus

The default password is 1234.

B - Wireless memorizing of transmitters is disabled.

C-Wireless automatic addition of clones is disabled. No change in behaviour of functions D - E from 0 logic setting

A - You are prompted to enter the password to access the programming menus
The default password is 1234.

B - Wireless memorizing of transmitters is disabled.

D - Wireless automatic addition of Replays is disabled.
No change in behaviour of functions C - E from 0 logic setting

A - You are prompted to enter the password to access the programming menus
The default password is 1234.
B - Wireless memorizing of transmitters is disabled.
C - Wireless automatic addition of clones is disabled.
D - Wireless automatic addition of Replays is disabled.
E - The option of editing the board’s parameters via the U-link network is disabled.
Transmitters are memorized only using the relevant Radio menu.
I?APORTANT; This high level of security stops unwanted clones from gaining access and also stops radio interference,
if any.

SEr {RL ModE

Serial mode

(Identifies how
board is configured
in a BFT network
connection).

Standard SLAVE: board receives and communicates commands/diagnostics/etc.

Standard MASTER: board sends activation commands (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) to other boards.

SLAVE opposite leaves in local network : the control unit is the slave in an opposite leaves network with no
smart module (fig.F)

MASTER opposite leaves in local network: the control unit is the master in an opposite leaves network with no
smart module (fig.F)
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Logic

Definition

Default

Cross out
setting
used

Optional extras

RddrESS

Address

[ p—

Identifies board address from 0 to 119 in a local BFT network connection.
(see U-LINK OPTIONAL MODULES section)

EHP 11

Configuration of
EXPI1 input on
input-output ex-
pansion board.
1-2

0

Input configured as Start E command.

Input configured as Start | command.

Input configured as Open command.

Input configured as Close command.

Input configured as Ped command.

Input configured as Timer command.

Input configured as Timer Pedestrian command.

Input configured as Phot (photocell) safety.

Input configured as Phot op safety (photocell active during opening only).

V|l |N|loalu|sr|lw]|N

Input configured as Phot cl safety (photocell active during closing only).

o

Input configured as Bar safety (safety edge).

Input configured as safety Bar OP, safety edge with inversion active only while opening, if while closing the
movement stops.

Input configured as safety Bar CL, safety edge with inversion active only while closing, if while opening the
movement stops.

Input configured as Phot test safety, tested photocell. Input 3 (EXPI2) oninput/output expansion board is switched
automatically to safety device test input, EXPFAULT1.

Input configured as Phot op test safety, tested photocell active only while opening. Input 3 (EXPI2) on input/
output expansion board is switched automatically to safety device test input, EXPFAULT1

Input configured as Phot cl test safety, tested photocell active only while closing. Input 3 (EXPI2) on input/output
expansion board is switched automatically to safety device test input, EXPFAULT1

Input configured as Bar safety, tested safety edge. Input 3 (EXPI2) on input/output expansion board is switched
automatically to safety device test input, EXPFAULT1.

Input configured as safety Bar OP test, safety edge with inversion active only while opening, if while closing the
movement stops. Input 3 (EXPI2) on input/output expansion board is switched automatically to safety device
test input, EXPFAULT1.

Input configured as safety Bar CL test, safety edge with inversion active only while closing, if while opening the
movement stops. Input 3 (EXPI2) on input/output expansion board is switched automatically to safety device
test input, EXPFAULT1.

EHP i2

Configuration of
EXPI2 input
on input-output
expansion board.
1-3

Input configured as Start E command.

Input configured as Start | command.

Input configured as Open command.

Input configured as Close command.

Input configured as Ped command.

Input configured as Timer command.

Input configured as Timer Pedestrian command.

Input configured as Phot (photocell) safety.

Input configured as Phot op safety (photocell active during opening only).

olo|N|lo|lu|lsr|lw]|N

Input configured as Phot cl safety (photocell active during closing only).

o

Input configured as Bar safety (safety edge).

Input configured as safety Bar OP, safety edge with inversion active only while opening, if while closing the
movement stops.

Input configured as safety Bar CL, safety edge with inversion active only while closing, if while opening the
movement stops.

EHPo |

Configuration of
EXPO2 output
on input-output
expansion board
4-5

Output configured as monostable Radio Channel.

Output configured as SCA (gate open light).

Output configured as Courtesy Light command.

Output configured as Zone Light command.

Output configured as Stair Light.

Output configured as Alarm.

EHPol

Configuration of
EXPO2 output
on input-output
expansion board
6-7

Output configured as Flashing light.

Output configured as Latch.

Output configured as Magnetic lock.

ol |N|lo|lu|lsr]|lw]|N

Output configured as Maintenance.

o

Output configured as Flashing Light and Maintenance.

Output configured as Traffic Light control with TLB board.

N

Output configured as Antitampering

w

Output configured as Gate Status

N

Output configured as Bistable Radio Channel

v

Output configured as timed Radio Channel

ErAFF Ic L IDhE
PrEFLASH InD

Traffic light
pre-flashing

=]

Pre-flashing switched off.

Red lights flash, for 3 seconds, at start of operation.

ErRFF ic L {DhE
rEd LAMP
ALLAYS on

Steadily lit red
light

Red lights off when gate closed.

Red lights on when gate closed.
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INSTALLATION MANUAL

Radio channel control configuration

CH logic= 0 - Control configured as Start E. Operation according to SEEP-bY-5EEP Mou. logic. External start for traffic light control.

CH logic= 1 - Control configured as Start |. Operation according to SEEP-b4Y-5EEP Maw. logic. Internal start for traffic light control.

CH logic= 2 - Control configured as Open.
The command causes the leaves to open.

CH logic= 3 - Control configured as Closed.
The command causes the leaves to close.

CH logic= 4 - Control configured as Ped.

The command causes the leaf to open to the pedestrian (partial) opening position. Operation according to SEEP-b4-5EEP. logic
Logica CH= 5- Control configured as STOP.

The command performs a STOP

CH logic= 6 - Control configured as AUXO. (**)
The control activates the AUX0 output

CH logic= 7 - Not used

CH logic= 8 - Not used

CH logic= 9 - Control configured as AUX3. (**)
The control activates the AUX3 output

CH logic= 10 - Control configured as EXPO1. (**)
The control activates the EXPO1 output

CH logic= 11 - Control configured as EXPO2. (**)
The control activates the EXPO2 output

(**) Active only if the output is configured as Monostable Radio Channel, Courtesy Light, Zone Light, Stair Light, Bistable Radio Channel or Timed Radio Channel.

TABLE “C” - RADIO MENU (-Ad /o)

Logic Description
Add lch Add 1ch Key
‘e associates the desired key with the 1nd radio channel command.
Add 2ch Key
Add cch associates the desired key with the 2nd radio channel co